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IND570dyn/IND9D57 Systeme de
pesée dynamique
METTLER TOLEDO S

Services essentiels a une performance fiable

Nous vous remercions d’avoir sélectionné la qualité et la précision de METTLER TOLEDO. Si vous
respectez les instructions stipulées dans ce manuel pour voire nouvel équipement et confiez
regulierement I'éfalonnage et la mainfenance a nofre équipe de service formée a I'usine, vous
obtiendrez non seulement une exploitation fiable et précise, mais vous protégerez votre
investissement. Consultez-nous pour discuter d'un confrat de service adapté a vos besoins et votre
budget. Vous trouverez de plus amples informations & I'adresse suivante: www.mt.com/service.

Il existe plusieurs méthodes garantissant I'optimisation de la performance de votre investissement:

1. Enregistrez votre produit: Nous vous invitons a enregistrer votre produit a I'adresse
www.mf.com/productregistration afin de nous permetire de vous avertir des améliorations,
mises a jour et avis importants relatifs a votre produit.

2. Contactez METTLER TOLEDO pour le service: La valeur d'une mesure est proportionnelle a sa
précision. Une balance hors spécification peut affecter la qualité, réduire les revenus et accroitre
les responsabilités. Le service ponctuel de METTLER TOLEDO garantit la précision et opfimise la
durée d'exploitation ainsi que la vie ufile de I'équipement.

a. Installation, Configuration, Intégration et Formation: Nos représentants techniques sont des
spécialistes des équipements de pesage, formés a I'usine. Nous veillons G ce que
I'équipement de pesage soif prét a la production de maniére rentable et ponctuelle et que le
personnel soit formé pour optimiser la réussite.

b. Documentation d'étalonnage inifial: Les conditions relatives a I'application et
I'environnement de l'installation sont différenfes pour toutes les balances industrielles de
sorte que la performance doit éire testée et certifiée. Nos services d'étalonnage ef les
certificats documentent la précision afin de garantir la qualité de la production et fournir un
enregistrement du systeme de qualité sur la performance.

c. Maintenance périodique de I'étalonnage: Un Accord de service d'étalonnage favorise la
confiance continue dans votre processus de pesage ef fournit la documentation de
conformité aux normes. Nous offrons toute une gamme de programmes de service qui sonf
préparés pour satisfaire vos besoins ef congus pour correspondre @ voire budget.

d. Vérification GWP® : Une approche fondée sur le risque de gestion des équipements de
pesage permet de controler et d'améliorer le processus de mesurage dans son entier, ce
qui assure une qualité reproductible du produit et minimise les codts de fraitement. GWP
(Good Weighing Practice ou bonnes pratiques du pesage), la norme @ vocation
scientifique pour une gestion efficace du cycle de vie des équipements de pesage, offre des
réponses claires sur la maniere de spécifier, d'étalonner et d'assurer la précision des
équipements de pesage indépendamment du fabricant ou de la marque.


http://www.mt.com/service
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Toute reproduction et fout transfert du présent manuel sous quelque forme que ce soit et de quelque
maniere que ce soit, électronique ou mécanique, y compris la photocopie et I'enregistrement, pour
quelque raison que ce soit, sont sirictement inferdits sans le consentement écrit exprés préalable de
METTLER TOLEDO.

Droits limités par le gouvernement américain : cefte documentation est fournie avec des droifs
limités.

Copyright 2023 METTLER TOLEDO. La présente documentation contient des informations
exclusives 0 METTLER TOLEDO. Elle ne peut étre recopiée ni intégralement ni partiellement sans le
consenfement exprés préalable écrit de METTLER TOLEDO.

METTLER TOLEDO se réserve le droit d'apporter des changements au produit ou au manuel sans
préavis.

COPYRIGHT

METTLER TOLEDO® est une marque déposée de Meftler-Toledo, LLC. Toutes les autres marques et
noms de produit sont des marques de commerce ou des marques déposées de leurs sociétés
respectives.

METTLER TOLEDO SE RESERVE LE DROIT D'APPORTER DES AMELIORATIONS OU DES
MODIFICATIONS SANS PREAVIS.

Avis de la FCC

Cet équipement est conforme @ la section 15 de la réglementation de la FCC ef aux reglements sur
les brouillages radioélectriques édictés par le Ministére des Communications du Canada. Son
utilisafion est sujefte aux conditions suivantes : (1) cet appareil ne doit pas provoquer
d’interférences néfastes, et (2) cet appareil doit accepter foutes les interférences regues, y compris
celles pouvant provoquer un fonctionnement non désiré.

Cet équipement a été festé et déclaré conforme aux limites des appareils numériques de classe A,
en vertu de la Section 15 des régles de la FCC (Commission fédérale des communications). Ces
limites ont pour objectif de fournir une protection raisonnable contre toute interférence dangereuse
lorsque I'équipement est utilisé dans un environnement commercial. Cet équipement génere, utilise
ef peut rayonner une énergie de radiofréquence et s'il n'est pas installé et ufilisé conformément au
guide d'utilisateur, il peut générer des brouillages préjudiciables aux communications radio.
L'ufilisafion de cef équipement dans une zone résidentielle risque de générer des brouillages
préjudiciables auquel cas, I'utilisateur se verra dans I'obligation de recfifier la situation a ses frais.







Mises en garde

e LIRE ce guide AVANT de faire fonctionner ou de réparer I'équipement et RESPECTER
soigneusement toutes les instructions.

e (CONSERVER ce manuel a titre de référence ultérieure.

/\\ AVERTISSEMENT

L’ IND570 N'A PAS ETE CONGU POUR UTILISATION DANS DES ZONES DANGEREUSES
(EXPLOSIVES).

/\ ATTENTION

AVANT DE BRANCHER ET DE DEBRANCHER LES COMPOSANTS ELECTRONIQUES INTERNES
OU D’EFFECTUER DES CONNEXIONS ENTRE LES APPAREILS ELECTRONIQUES, TOUJOURS
METTRE HORS TENSION ET ATTENDRE AU MOINS TRENTE (30) SECONDES AVANT DE
CONNECTER/DECONNECTER LES APPAREILS. NE PAS RESPECTER CES CONSIGNES
POURRAIT ENTRAINER DES BLESSURES OU ENDOMMAGER, VOIRE DETRUIRE L’APPAREIL.

p>E >

AVIS

TOUJOURS MANIPULER LES APPAREILS SENSIBLES A DES CHARGES ELECTROSTATIQUES
AVEC PRECAUTION.

Condition relative @ une mise au rebut sécuritaire

Conformément @ la directive européenne 2012/19/CE sur I'équipement électronique et
électrique des déchets (WEEE), cet appareil ne peut pas étre éliminé dans des déchets
ménagers. Cette consigne est également valable pour les pays en dehors de I'UE, selon
les conditions spécifiques aux pays.

Priere d'éliminer ce produit conformément a la réglementation locale au point de collecte
spécifié pour les équipements électriques et électroniques.

Pour de plus amples informations, contactez I'autorité responsable ou le distribufeur
aupres duquel vous avez acheté cet appareil.

Si cet appareil change de propriétaire (pour des raisons personnelles ou
professionnelles), cefte consigne doit éfre communiquée a I'auire partie.

Nous vous remercions de votre contribution & la protfection de I'environnement.
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Introduction

Vue d’ensemble: Versions IND570dyn

Les ferminaux IND570dyn et IND9D57 sont des applications logicielles spécialisées utilisees pour
le pesage en mouvement des paquets déplacés sur un convoyeur. lIs ne peuvent éfre utilisés
gu‘avec l'interface de balance analogique IND570 et sont compatibles avec le convoyeur de
pesage METTLER TOLEDO 9477. L'IND570dyn est une unité aufonome; lorsqu’il dispose de
diverses options E/S, il est appelé INDOD57. Les deux types sont dotés d'un logiciel Dyn-570 qui
peut éire achefés sous le nom de ExpressWeigh® ou ExpressCheck®.

La fonctionnalité de I'ExpressWeigh offre un pesage précis des paquets en mouvement avec I'ID et
I'entrée de données supplémentaires. ExpressCheck (micrologiciel avancé) inclut une version
ameliorée d’ExpressWeight et permet d’exécuter un pesage de conirle plus/moins dans trois zones
en se servant d'un tableau cible a titre de comparaison.

Des informations détaillées sur les caractéristiques, les fonctions, I'exploitation et la configuration
de base du terminal IND570 de base figurent dans le Guide de I'ufilisateur de I'IND570. Ce manuel
inclut des informations sur ces caractéristiques qui sont spécifiques a I'lND570dyn et I'IND9D57.

Téléchargement des documents de conformité

Les documents d'approbation nationaux, par exemple la déclaration de conformité du fournisseur
FCC, sont disponibles en ligne et/ou inclus dans I'emballage. www.mtf.com/ComplianceSearch
Téléchargement des manuels

Les clients peuvent cliquer sur le lien ou scanner le code QR ci-dessous pour félécharger les
manuels des produits.

www.mt.com/IND570 www.mt.com/IND570xx
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1.2. Identification du modele

Le numéro du modele et le numeéro de série sont indiqués sur la plaque signalétique a I'arriere du
terminal. Voir la Figure 1-1 pour vérifier 'IND9D57 qui a été commandé ef la Figure 1-2 pour
I'IND570dyn.

~— IND570dyn emballé avec inferface de balance analogique [ Code | Boutons | Indicateurs de I'état
Logiciel d'application 00 Aucun Aucun
— Ethernef TCP/IP 01 Aucun Lumiére d'olarme
—Pories E/5, pories COM 02 Aucun Alarme audible
— Interface PLC 03 A ExSoutGnT
— Tension pour sorfies ueun xecutan
— ARM100 04 Aucun Hors tolérance
— Tension pour capteurs photoélecriques 05 Aucun Balance vide
— Enclosure 06 Aucun Barre lumineuse de 3 zones
Boutons ef lumieres d'opérateur 07 Aucun Lumiére d'alarme, Exécutant
C57DY ‘ ] | 0 l ) ‘ 0 | 2 ‘ 0 ‘ 2 ‘ S | 0 | 08 Aucun Lumiere d'alarme, Hors folérance
09 Aucun Lumiére d'clarme, Exécutant, Hors folérance
[voir tableau & droite] 10 Exécution auforisée Aucun
— §-304 ocier inoxydable n Exécution auforisée Lumiére d'olarme
e Vi 12 Exécution autorisée Alarme audible
0 - Aucun — X :
1 -1 ARM100 13 Exécution autorisée Exécutant
| 0-110VCA 14 Exécution autorisée Hors folérance
2-24VCC 15 Exécution autorisée Balance vide
0 - Aucun B
E - EtherNet/IP 16 Exécution autorisée Barre lumineuse de 3 zones
P - PROFIBUS 17 Exécution autorisée Lumiére d'alarme, Exécutant
8 SIE’;SROHNET 18 Exécution autorisée Lumiére d'alarme, Hors tolérance
" :2/5 E/S + COM 2/3 19 Exécution autorisée Lumiére d'alarme, Exécutant, Hors tolérance
| O0—Aucun 20 Arréter alarme Alarme audible
A~ Ethernet TCP/P 21 Exécution autorisée + Arréfer alarme Alarme audible

| 1 - Pesage aléatoire de base/ExpressWeigh®
2 — Pesage aléatoire ef mode pesage de controle/ExpressCheck®

Figure 1-1: Numéros d‘identification du modéle IND9D57
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1.3. Composantes internes de I'IND9D57

La Figure 1-2 illustre I'agencement des composants principaux @ I'intérieur d'un boitier IND9D57

fype.
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s2eZeZeEnzazazezezeziiase
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(]
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ono

Alimentation 24 V CC pour
ARMT0O0, cellules photoélectriques
ou autres périphériques 24 V

Distribution CA
Neutre

Fusible d’alimentation d’instrument

r

Figure 1-2: Agencement interne de 'IND9D57

1.4. Caractéristiques de logiciel

La section ci-dessous récapitule les différences fonctionnelles principales entre le modele de base
de I'IND570 et Dyn-570.

1.4.1. Caracteéristiques du Dyn-570
1.4.1.1. Entrées dédiées pour les capteurs photoélectriques

e Déclenchement automatisé de la pesée

e Les parametres de seuil modifiables permettent d’éviter tout lancement accidentel des
capteurs photoéleciriques

30451701 1D 11/2023 METTLER TOLEDO IND9D57/Dyn-570 Manuel technique 1-3



1.4.1.2.

1.4.1.3.

1.4.1.4.

1.4.1.5.

1.4.1.6.

1.4.2.
1.4.2.1.

e Pesage précis des paquefs en mouvement, méme si plusieurs paquefs se trouvent sur la
balance. (Des conditions de délais enfrent en vigueur)

e Mise en tampon et transmission en différé des données de pesée déclenchées par le
capteur photoélectrique en aval

Fonctionnalités supplémentaires de filirage

o Filtre & cran réglable, supprimant les résonnances naturelles du convoyeur

e Fonction AufoTune permettant de calculer les parameétres de filirage de pesage en fonction
du pire échantillon de paquet

e Fonction de réglage dynamique permettant de compenser |'opération du convoyeur @
vitesse élevée. Calcule les décalages en fonction des pesées d’échantillons des failles de
paquet les plus longues et les plus courtes

Traitement de I'lD amélioré

e Deux sources d’entrée indépendantes permettant de stocker les données des codes a
barres et les données dimensionnelles avec I'enregistrement de la fransaction

e Les ID peuvent étre ajoutées @ I'enregistrement de fransaction stocké ou imprimé

Enregistrement de la fransaction amélioré

e Tableau de 100 000 enregistrements, y compris les données des paquefs capturées
pendant la pesée

o Exportation facile via FTP pour les analyses et I'archivage hors ligne

Pesage de contirble

e 500 cibles enregistrées
o Délai de sortie de rejet et minuterie de la duree réglables par ID cible

Balance > Capacité et incrément

E Nofez que les opérations @ plages multiples et a intervalles multiples ne sonf pas prises en
charge dans Dyn-570.

Les caractéristiques de 'IND570 non disponibles avec le Dyn-570

Fonctions de farage modifiées

Le tableau des fares, la fare par clavier ou bouton ne sont pas disponibles lorsque le Dyn est en
cours. Toutefois, une tare peut éire saisie au pavé ou une tare par bouton peut éire saisie sur
I'écran d'accueil lorsque I'application Dyn-5670 n’est pas en cours. Si une fare est définie, le Dyn-
570 se sert de cefte tare pour toutes les transactions jusqu’a ce que I'application s’arréte et que la
tare est effacée. Lorsque vous travaillez avec une tare, le symbole Net (N) s'affiche au-dessus de
I'unité du poids sur I'écran du ferminal.

La fare automatique ne peut pas étre utilisée en mode Dyn.

1-4 METTLER TOLEDO INDOD57/Dyn-5670 Manuel technique 30451701 1D 1 11/2023



2.1.

2.2.

2.2.1.

2.3.

30451701 1D 11/2023

Opération

Introduction

Ce chapitre fournit des informations sur le fonctionnement général des terminaux IND570dyn et
INDOD57. Il est entendu que I'utilisateur du présent manuel a passé en revue et compris le
fonctionnement de I'lND570 standard.

Le fonctionnement du terminal dépend des fonctions activées et des parametres de la configuration.
Les fonctions et les parameétres de configuration sont programmés en mode Configuration et
peuvent éfre modifiés selon les besoins des ufilisateurs possédant les niveaux d'accés appropriés.

Securité

Les IND570dyn/INDOD57 prennent en charge plusieurs mots de passe/utilisateurs, renforgant qinsi
la sécurité de la configuration. Le ferminal est préconfiguré a I'usine avec deux noms d'ufilisateur
qui sont « admin » ef « anonymous ». Aucun mot de passe par défaut n'est saisi (champ vide). Le
terminal fel que configuré a I'usine ne requiert aucune saisie de connexion ou mot de passe pour
activer le mode de configuration. L'utilisafeur préconfiguré (admin) n'est pas modifiable sauf pour
ajouter ou changer un mot de passe.

Mots de passe

Aprés avoir configuré le mot de passe, mémorisez-le bien. Si le mot de passe est changé ou oublié,
VOUS Nne pourrez pas accéder au menu de configuration. Le mot de passe ne doit jamais se frouver
a la disposition d'un personnel non autorisé puisqu’il permet d'accéder au menu de configuration,
G moins que le commutateur de métrologie ne soit placé en position approuvée. Si le commutateur
est place sur approuvé, vous ne pourrez accéder ni a la balance ni aux zones métrologiquement
importantes. Reportez-vous au manuel technique de I'IND570 pour de plus amples informations
sur la sécurité et les diverses classes d’utilisateur disponibles avec I'IND570.

Touches programmables et icones

Les IND570dyn/IND9D57 se servent du concept flexible des touches programmables du terminal
IND570 pour conférer des fouches programmes spécifiques a I'application Dyn-570. Le Tableau
2-1 offre une explication de ces fouches programmables.

METTLER TOLEDO IND9D57/Dyn-570 Manuel fechnique 2-1



Table 2-1: Touches programmables du Dyn-570

Icones Fonction Explications

M-+ |[ANCER Exécute I'application Dyn-570. Peut étre affectée dans la configuration
(291 |DYN-570 au niveau Terminal > Touches programmables.

Permet de quitter I'applicafion Dyn-570 et repasse au mode IND570.
QUITTER ! o )
— Affichée en position centrale des touches programmables, uniquement
i 2l IDYN-570 SN
lorsque I'application Dyn-570 est en cours.

2.4. Lancement d’application Dyn-570

L’application peut éfre lancée de deux manieres, manuellement ou automatiquement. Par défaut,
I‘application IND570dyn est configurée pour un démarrage manuel.

B Pour accéder au menu arborescent, il faut arréter I'application Dyn-570 pour que les touches
programmables de I'écran d’accueil puissent étre disponibles. Si le terminal est en mode de
démarrage manuel, I'application doit étre relancée lorsque I'opérateur quitte la configuration et
revient a la page d'accueil.

Une fois I'application Dyn-570 démarrée, la touche programmable QUITTER DYN-570 &= est
affichée dans la position centrale.

Aprés avoir chargé I'application, la balance doit d’abord se mefire a zéro (Figure 2-3) pour pouvoir
éfre utilisée. L'affichage indiquera un poids nul.

Une fois que la balance est mise @ zéro, I'application est lancée dans le mode défini dans la
configuration. L'écran affichera « en marche. »

2.4.1. Lancement manuel

Pour un lancement manuel, I'opérateur doit lancer I'application Dyn-570 depuis I'écran d'accueil
en appuyant sur une touche programmable ou en saisissant une enfrée a distance via une
connexion seérie ou Ethernet au serveur SDV.

La méthode avec la touche programmable requiert I'ajout (0 Configuration > Terminal > Touches
Programmables) de la fouche programmable LANCER DYN-570 a I'écran d'accueil du
terminal.

2.4.2. Auto-lancer

Lorsque I"applicatfion est définie sur un lancement automatique (parameétré dans Configuration au
niveau d’Application > TaskExpert > Lancer > Modifier), I'application Dyn-570 est
automatiqguement mise en route lorsque le systeme est mis en marche et lorsque |'utilisateur quitte
le menu arborescent de la configuration.

2-2 METTLER TOLEDO INDOD57/Dyn-5670 Manuel technique 30451701 1D 1 11/2023



2.5.

2.5.1.

2.6.

2.6.1.
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Opération de base (ExpressWeigh®)

Les ferminaux IND570dyn/IND9D57 requierent en principe peu de saisies ou d'intervention de la
part de 'opérateur. Lorsqu'une entrée est requise, I'application Dyn-570 fournit des invites
spécifiques pour assurer un traitement cohérent.

Pesage aléatoire avec les capteurs photoélectriques

Ce mode ne requiert aucune intervention externe. Avec I‘application Dyn-570 en cours et le
convoyeur en mouvement :

1. Un paquet brise le faisceau du capteur photoélectrique 1 (en amont) pendant un infervalle plus
court que le délai maximum et plus long que le délai minimum configuré dans la configuration
au niveau de Application > PAC > Capfeurs photoélectrique. L'application I'interpréte cefte
opeération comme I’entrée d’'un paquet sur la balance.

Le faisceau du capteur photoélectrique 1 est rétabli tandis que le paquet passe sur la balance.
Le processus de pesée commence.

Lorsqu’un paquet brise le faisceau du capteur photoélectrique 2 (en aval) pendant un délai
plus long que l'infervalle minimum configuré ou qu’un autre paquet brise le faisceau du capteur
photoélectrique en amont, le processus de pesée s’arréte.

5. En fonction de la configuration du systeme, les informations s’affichent et/ou sont
communiquées via un port de communication.

Opération avancée (ExpressCheck®)

Une opération avancée comprend toutes les fonctions de I'opération de base et ajoute un troisieme

capteur photoélectrique optionnel, en aval de la balance pour le déclenchement d’une transmission
de poids en différé des informations de pesée ou le comptage de nombre de paquets qui traversent

la balance avec une erreur fafale. Cefte opfion permet également d'effectuer un pesage de contréle a
frois zones.

Mode Pesage de contrdle

Pour le mode de pesage de conirble, une cible (avec des folérances plus et moins associées) est
sélectionnée dans le fableau cible DYN avant de lancer I‘application Dyn-570.

Un mode comparatif — Ecart cible ou % de la cible — doit également étre sélectionné a
Application > Mémoire > Tableau Cible.

E Ne changez pas le parametre du type de folérance si des enregistrements sont présents dans le
tableau cible dyn.

Toutfes les cibles doivent éfre saisies dans le Tableau Cible DYN pour permettre I'activation des
fonctions cumulatives et de I'opération de rejet. Pour ce faire, utilisez le menu Application > PAC >
Tableau Cible DYN. Il est possible de configurer une cible en se servant de la touche programmable
CIBLE et de saisir des spécifications sur le poids cible et les écarts; toutefois les statistiques
d'accumulation ef I'opération de rejet ne répondront pas aux attentes.
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E Important: Il est fortement recommandé que les cibles soient modifiées dans le Tableau Cible
dynamique et 70n en accédant un enregistrement cible avec la fouche programmable CIBLE,
pour les raisons suivantes:

e La procédure crée une cible fixe pour laquelle aucune statistique n'est accumulée.

e A moins que le champ de la description n'ait changé, le nom de la cible initiale s'affiche et
cela bien que les valeurs cibles et de tolérance aient changeé.

e Les parametres de rejet définis pour la cible initiale seront utilisés. Ils ne sont pas
modifiables.

E Vous pouvez configurer le Tableau Cible DYN uniquement lorsque le type de systeme est défini
sur le pesage de controle dans Application > PAC > Systeme.

B Pour simplifier la sélection cible avant que le pesage de coniréle ne commence, la touche
programmable TABLEAU CIBLE doit éfre aftribuée a I'écran d’accueil. Les cibles peuvent
également étfre sélectionnées tandis que I'application Dyn-570 est en cours en se servant d'un
dispositif d’entrée fournissant des données a I'ID1, avec I'ID1 associée a I'ID cible. Reportez-
vous a la section ID1 et ID2 dans chapitre 3, Configuration.

E |'operafeur peut également effacer les fotaux cibles accumulées en quittant I'application Dyn-
570 et en activant la configuration pour accéder a Application > PAC > Tableau Cible DYN.

Une autre méthode de sélection de I'enregistrement actif dans le Tableau Cible Dyn consiste @
utiliser une connexion de communication a une source externe de données, telles qu'un scanner de
codes a barres lisant une ID sur le paquet pesé. La connexion peut étre configurée pour former tout
ou une partie de I'ID du Tableau Cible Dyn. L'ID du Tableau Cible DYN ne doit comporfer que

8 caractéeres numériques maximum. Cette configuration est définie dans la branche Application >
PAC > ID1 et en etablissant une connexion au niveau de Communication > Connexions. Pour
configurer le mode comparatif, I'utilisateur doit accéder a Application > Mémoire > Tableau Cible.
Le mode doit étre défini sur Plus/Moins et le type de tolérance sur I'écart cible ou % de cible.

B Lorsque vous quittez le menu de configuration pour la premiére fois, aprés avoir défini le mode
sur le pesage de contréle, un message « Parametre incorrect » peut s'afficher dans la ligne
d'impression de I'écran. Effectivement, aucune cible active n’a été sélectionnée. Il est important
de sélectionner une cible avant la premiére fransaction en vous servant des méthodes
indiquées ci-dessous.

Entrée ID dans le Tableau Cible Dyn

Il existe deux facons de régler I'enregistrement cible DYN dans I'IND570dyn apreés I'arrét du logiciel
en fonctionnement :

e Saisie de I'ID via le pavé en appuyant sur la fouche programmable TABLEAU CIBLE.

¢ \ia une connexion de communication vers une autre source de I'ID.
Saisie via un pavé

Pour saisir une ID depuis le pavé, vous devez avoir configuré une touche programmable TABLEAU
CIBLE dans la configuration au niveau de Terminal > Touches programmables. Pour de plus
amples informations, voir le chapitre 3, Configuration de la Guide de I'utilisateur de I'IND570. I
suffit d'entrer I'ID cible numérique DYN et d'appuyer sur la touche programmable TABLEAU CIBLE ou
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de rechercher dans le tableau Cible Dyn en sélectionnant I'lD désirée et en appuyant sur OK.
L’enregistrement disposant de I'lD correspondante sera chargé dans I'enregistrement actif.

Saisie via une connexion de communication

Pour sélectionner une cible, vous pouvez également utiliser la connexion de communication. Deux
éléments doivent éfre configurés pour que cefte méthode puisse fonctionner:

e L'entréee ID cible Dyn doit étre définie.

¢ Une connexion doit éfre configurée.

¢ Un tableau cible Dyn doit éfre configuré. Reportez-vous au chapitre 3, Configuration.
Ces parametres sont décrits dans les deux sections suivantes.

Configuration d’'une entrée ID cible Dyn

Vous devez d’abord définir Application > PAC > ID1 > Type de données pour I'ID cible DYN.
Lorsque cette option est sélectionnée, d'autres parametres s’affichent & I'écran facilitant I'analyse de
la chaine d’ID depuis la chaine de communication.

E Remarque: Lorsqu’une connexion de communication est utilisée pour saisir une ID, le systeme
doit étre configuré de sorfe que 3 secondes minimum s’écoulent entre la réception du caractére
final ef la fin du pesage. Si cefte condition n’est pas respectée, I'entrée de I'lD ne peut pas éfre
analysee a temps pour éfre incluse dans la pesee. Le deélai est particulierement important si
I"entrée de I'ID est utilisée comme une ID dans le Tableau Cible Dyn puisque la recherche de la
cible prendra plus de temps.

Le parametre du premier caractere est utilise pour effacer les informations de I'en-tefe a partir de
I"entree. A titre d'exemple, lorsqu'une chaine « **101<CR> » est recue, la position du premier
chiffre est 3.

La longueur définit le nombre de caractéres autorises pour I'ID. Si la longueur est définie sur 2, la
lecture de I'ID de I'exemple précédent donnerait 10.

Le mode définit la méthode d’actualisation de I'lD pendant I‘opération. Vous pouvez choisir entre
trois modes différents : Obligatoire/Remplissage, Suppression/Remplissage et Utiliser précédent.

Lorsque I'option Obligatoire/Remplissage est sélectionnée, la connexion de communication doit
fournir une ID valide avant la fin de la pesée. Si aucune ID n’est fournie, une erreur non fatale (-
9912) s'affiche avec les données de fransaction. Si une ID est regue mais qu’elle n'ait pas de
correspondance dans le Tableau cible dynamique, une erreur non fatale (-9913) s'affiche avec les
données de transaction. Une application de ce mode serait par exemple le pesage de contrble
simultané de divers produits sur une ligne. Un paquet peut étre compose d’un sac de nourriture
pour chats pesant 5 Ib et une autre d’un sac de nourriture pour chiens pesant 25 Ib. Dans cefte
application, il est important de connaiire la valeur cible a utiliser & fitre de référence pour chaque
transaction.

Le mode Suppression/Remplissage permet d’effacer les informations de I'ID du cycle de pesée
précéedent et de remplir I'ID avec un caractere de remplissage défini par I'utilisateur. Si une nouvelle
ID n'est pas indiquée avant la fin de la pesée courante, I'ID s’affiche comme une chaine récurrente
du caracteére de remplissage ef la comparaison est basée sur le dernier enregistrement actif utilisé.
Cetfe récurrence est pratique lorsque des produits ayant le méme poids sont coniréles
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simultanément mais un paquet d’erreur (et non contrélé) ne devrait pas éire autorisé & continuer. A
titre d’exemple, dans le cas de conirble de la pesée de sacs de nourriture pour chiens et pour chats
en b, il serait pratiqgue de conserver des statistiques sur le nombre de sacs de nourriture pour
chiens qui a été contrélé par rapport aux sacs de nourriture pour chats. Les deux paquefs ont les
mémes cibles de pesage de contrble, seules statistiques different. Si, pour une raison quelconque,
I'ID venait @ manquer, le pesage du paquet peut toujours étre conirélé avec précision, méme si les
statistiques sont enregistrées dans le mauvais fableau.

Le mode Utiliser précédent est recommandé sur une ligne qui effectue un pesage de coniréle d’'une
pesée par lot. Ce mode est mieux adapté a la sélection manuelle de I'ID dans le Tableau Cible
dynamique. Lorsqu’un enregistrement actif est sélectionné, cet enregistrement sera utilisé soit
jusqu’a ce qu’une nouvelle ID soit saisie sur la connexion de communication soit lorsque
I'opérateur inferrompt le confrole, sélectionne un nouvel enregistrement actif pour la touche
programmable cible et recommence le contiréle.

Configuration de la connexion

Une connexion doit éire établie a la source d'entrée d'ID. La connexion est définie via
Communication > Connexions. Créez une nouvelle connexion au port et sélectionnez ID1 d'entrée
comme attribution @ la connexion. Pour de plus amples informations sur la création des
connexions, voir le Chapitre 3, Configuration, dans le manuel technique de I'IND570.

Sortie de rejet

Le mode de pesage de conirble prend également en charge un dispositif de rejet pouvant étre
déclenché lorsqu'une pesée se trouve hors folérance. Pour configurer le rejet de sortie, activez
d‘abord le rejet dans la configuration via Application > Pac > Systeme > Rejet activé. Attribuez
ensuite une sortie discréfe via in Application > E/S discrefes > Sorties. Pour pouvoir ufiliser la sortie
de rejet, le délai et la durée doivent étre configurés dans le Tableau Cible Dyn. La sortie de rejet ne
fonctionne pas lorsque la cible est saisie @ I'aide du pavé. Les valeurs de ce parametre sont
comprises entre 0,1 et 9,9 et ne peuvent pas étre égales a O.

La sortie de rejet configurée passe par un cycle lorsqu'une peseée est classée sous Plus ou Moins
ou lorsqu'une erreur de pesée survient pendant la fransaction.

Exécution de I"application de pesage de conirdle

Lorsque I"application Dyn-570 est en cours d’exécution, chaque pesage sera accompagné d'un
écran de sa relafion a la cible - plus, OK et moins, voir la partie gauche des écrans.

Appuyez sur la touche programmable QUITTER = pour sortir de I'application.

Configuration du capteur photoélectrique 3

Avec le micrologiciel Advanced ExpressCheck®, un troisiéme capfeur photoélectrique peut étre
configuré pour dénombrer les erreurs fafales ou ajouter un délai de transmission des données
jusqu'a ce que le paquet arrive @ un point donné situé en aval de la balance.

B Le PE3 désactive la fonction de suppression automatique des alarmes.
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Utiliser PE3 pour compter les erreurs fatales

Lorsqu’une erreur fatale se produit, le pesage du paquet est arréte et n‘avancera pas tant que le
probléme n’est pas résolu. Le systeme du convoyeur continue ef peut permetire & d’autres paquets
de passer par la balance sans étre peses. Si le PE3 est configuré pour compter les erreurs, chaque
fois que son faisceau est rompu, I'IND570dyn augmente le fotal des erreurs fatales dans le journal
d’erreurs. Lorsque le probleme a I‘origine de I'erreur est supprimé, I'opérateur peut se reporter au
journal d'erreurs pour détermine le nombre de paquets en aval doivent étre refraités.

Pour activer le comptage des paquets en erreur fatale, activez d’abord le journal d’erreurs situé
dans la configuration Application > PAC > Configuration des erreurs. Définissez ensuite Transmit
PE3 via Application > PAC > System sur Erreurs.

Utilisation de PE3 comme déclencheur de fransmission des données

Il existe des applications ou un paquet est pesé mais les informations ne sont pas nécessaires tant
que le paquet n'a pas atteint un autre poste en aval. L'IND570dyn peut créer une liste de

99 enregistrements dans le style FIFO (premier entré, premier sorti), rappelant chacun d’eux a la
suite de la rupture du faisceau de PE3.

Pour configurer I'IND570dyn afin qu’il transmette les PE, assurez-vous d’abord que la connexion
de communication est établie. Voir le chapitre 3, Configuration dans la Guide de I'ufilisateur de
I'IND570 pour de plus amples informations sur les connexions de communication. Le parametre
Transmit PE3 (via Application > PAC > System) doit éfre défini sur Transmit.

Le nombre de paquets pouvant éfre enregisirés dans la file d'aftente dépend de la faille des
enregistrements. Le nombre maximum est 99 divisés par le nombre de sorfies sur demande. Avec
une seule sortie sur demande, le maximum est 99 paquets mais si des sorties sur demande
multiples sont configurées, chaque enregistrement sera plus large et il y aura moins de paquets
dans la file. Si la limite est dépassee, une erreur fatale -9906 sera emise. Pour éviter cetfe
situation, limitez le nombre de paquets a accumuler entre la balance et PE3.

Délai de transmission

Le micrologiciel Advanced ExpressCheck® permet également d'utiliser un delai de fransmission
temporisé. Cette caractéristique est avantageuse dans les applications qui nécessitent un délai de
fransmission des données de poids sans I'ajout d'une troisieme cellule photoélecirique en aval.

Pour configurer le délai de transmission, saisissez le délai approprié dans le champ Délai de
tfransmission dans Application > PAC > Systeme. Le délai de fransmission peut étre réglé entre O et
9,9 secondes. Un réglage sur O seconde désactive la fonction.

Lorsqu'elle est activée, apres la pesée d'un paquet, foutes les sorties de demande sont mises dans
une mémoire tampon et un temporisateur est réglé sur la valeur de délai de fransmission
configurée. A I'expiration de la temporisation, toutes les sorties de demande pour cette fransaction
sont fransmises. Le déclencheur de démarrage de la minuterie correspond @ I'achevement de la
pesée. Si un auire colis est pesé avant la fransmission du paquet précédent, les sorties de
demande associees seronf mises en file d'attenfe. Selon le nombre de sorties de demande, la faille
de la file d'attenfe peut afteindre 20.
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2.7. Utilisation des fonctions de tarage

A I'exception de la fonction Auto Tare, les fonctions de tare sont disponibles & I'utilisation avec
I'application Dyn, mais elles ne peuvent éfre ni changées ni supprimées pendant I'affichage de
I"écran d’accueil de 'IND570. Lorsqu’une tare est définie, le Dyn-570 se sert de cette tare pour
toutes les fransactions jusqu’a ce que I'application s’arréte et que la tare est changée ou effacée.
Lorsque vous fravaillez avec une tare, le symbole Net (N) s'affiche au-dessus de I'unité du poids
sur I'écran du ferminal.

2.8. Utilisation de la fonction d’invite d’ID

Les invites d’ID sonf toujours disponibles mais elles ne peuvent éire accédées que par une fouche
programmable fandis que I'écran d'accueil de I'IND570 est affiché ou par un acces variable de
données partagees. Les invites d’ID permettent aux opérafeurs de saisir des informations, telles que
le numéro du lot, le nom/numéro de I'opérateur et les informations sur les équipes de travail.

2.9. Suppression des erreurs fatales

Les micrologiciels ExpressWeigh® et ExpressCheck® disposent d’'une fonction de suppression
automatique des alarmes. Si le capteur photoélectrique en aval (PE3) est absent, la suppression
automatique des alarmes peut étre activée (a Configuration > PAC > Sorties d’alarme) pour un
relancement automatique aprés une erreur fatale.

B Remarque: Cefte opfion n'est pas sélectionnable via ExpressCheck si Application > PAC >
Systeme > Transmission PE est définie sur une autre valeur qu'aucune ou si Application >
PAC > Systeme > Délai de fransmission n'est pas définie sur zéro.

Si la fonction de suppression des alarmes n’est pas configurée, I'erreur fafale doit étre effacee soit
en effectuant un cycle d'exécution autorisée soit en quittant et en relangant I'application dynamique.

Une autre méthode pour effacer automatiquement les alarmes consiste @ régler une entrée discrete
inutilisée avec une attribution Vrai négatif définie sur « Effacement des alarmes fafales ».

2.10. Indicateurs lumineux E/S emballées

L'INDOD57 peut étre commandé avec plusieurs indicateurs lumineux et alarmes destinés @ des
tGches spécifiques. La liste ci-dessous offre des explications succinctes des options les plus
fréquentes:

Statut Explication

Unité en cours Cet indicafeur signale que le terminal est en train d'exécufer le logiciel dynamique et
qu'une exécution autorisée (si configurée) est présente. Si le terminal est dans un état
de non exécution, tel que, par exemple, une exécution autorisée est fausse ou une
erreur fatale s'est produite, I'indicateur sera éteint.
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Statut

Explication

Alarme

Cet indicateur peut étre configuré soit comme un indicafeur lumineux soit comme une
alarme audible. Il est permet dattirer I'attention sur une situation avec erreur fatale
nécessitant I'infervention de I'opérateur. L'alarme peut étre silencieuse sans rectifier le
probleme si le terminal est muni de la fonction optionnelle Arréter alarme. L'alarme
sera réinitialisée aprés la suppression de I'état de faute par I'une des conditions
suivanfes:

o La fonction de suppression automatique des alarmes est activée.
e L'enirée d’exécution auforisée optionnelle a été désactivée puis activée.
¢ Le logiciel dynamique a été arrété et relancé a I'aide des touches programmables.

Balance vide

Cet indicateur optionnel surveille la logique du capteur photoélectrique attendant qu’il
déclare que la plate-forme de la balance est vide (aucun paquet).

Hors folérance
[ExpressCheck
uniquement]

Cet indicateur permet de montrer qu’un paquet n‘est pas conforme & la cible établie
dans I'enregistrement actif. Cet indicateur reste allumé jusqu’au début de la prochaine
peseée.

Remarque: Cef indicafeur est un « ou » logique des sorties excédentaires et
insuffisantes (plus et moins).

Plus
[ExpressCheck
uniquement]

Cet indicateur s'allume lorsqu’une pesée dépasse la folérance définie dans
I'enregistrement actif pour cefte pesée. Le voyant reste allumé jusqu'au début de la
pesée suivante ou jusqu'a I'expiration de la minuterie d'affichage (réglée dans
Application > PAC > Affichage).

Moins
[ExpressCheck
uniquement]

Cet indicateur s'allume lorsqu’une pesée est inférieure @ la tolérance définie dans
I'enregistrement actif pour cette pesée. Le voyant reste allumé jusqu'au début de la
pesée suivante ou jusqu'a I'expiration de la minuterie d'affichage (réglée dans
Application > PAC > Affichage).

Indicateur de

trois zones
[ExpressCheck
uniquement]

Cet indicateur optionnel signale les Moins/OK/Plus d’un paquet. La barre lumineuse est
installée horizonfalement au-dessus du boitier du terminal ExpressCheck.

Le voyant reste allumé jusqu'au début de la pesée suivante ou jusqu'a I'expiration de
la minuferie d'affichage (réglée dans Application > PAC > Affichage).

L'indicateur approprié reste allumé jusqu’a ce qu'au début de la prochaine peseée.
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2.10.1. Entrées d'utilisateur

L'INDOD57 permet également deux entrées d’utilisateurs standard et une entrée personnalisée:

Statut Explication
Exécution [l s’agit d’un sélecteur & deux positions. En position de marche (ON), le logiciel
autorisée dynamique est en mode d’exécution. Déplacez le sélecteur sur arrét (OFF) pour régler

le logiciel dynamique en mode veille. L'exécution autorisée permet également d'effacer
les alarmes fatales.

Arrréfer alarme Ce bouton permet d’annuler la sortie de I'alarme pour ne pas faire retentir une alarme
audible. I ne permet foutefois pas d’effacer la condition de I'alarme.

Effacer alarme Ce bouton permet d'exécuter la méme tache que celle de rendre I'alarme silencieuse
fatale mais également de supprimer la condition du probléme et de reprendre le mode
d'exécution sans devoir netfoyer la balance ni affendre un pesage de zéro sur la plate-
forme de la balance.

2.11. Tableaux et journaux

2.11.1. Tableau Transaction

Le tableau des transactions peut contenir 60 000 enregistrements. En raison de sa faille, le tableau
des fransactions doit étre enregistré comme un fichier binaire ef ne peut pas étre converti en

fichier .csv avant de I'envoyer via FTP. Apres avoir exirait le fichier binaire via FTP, on peut se servir
d'un utilitaire externe pour le convertir en fichier .csv. Le tableau exporté et converti peut ensulite étre
affiché, analyseé et archivé. L'exportation requiert I'installation de la carte d’opfion Ethernet/Série
IND570 (voir le chapitre 5, Pieces et accessoires).

Le journal des transactions peut également étre affiché sur le terminal ou imprimé en se servant de
la touche programmable RAPPORTS.

Le tableau des transactions inclut les informations suivanfes par pesée: date et heure, numéro de la
fransaction, poids du paquet et unités de pesée. Dans le systeme ExpressCheck, I'ID cible et la
relation du poids du paquet (moins/ok/plus) sont également enregistrées).

2.11.1.1. Utilitaire de conversion de fichier

Un utilitaire fourni appelé converi_log.exe permet de convertir le fichier binaire exporté en fichier .cs.
(valeurs séparees par des virgules), qui peut étre formaté pour utilisation dans des fableurs ou
bases de données.

2.11.2. Journal d’erreur

Le journal d'erreur (activé) peut enregistrer jusqu'a 500 erreurs, affectant chacune d'elles @ un
numero séquentiel. Chaque enregistrement inclut le compfeur de transactions du dernier pesage
valide, le nombre d’erreurs, le code de I'erreur ainsi que I'heure et la date.

Le compteur de fransaction est augmenté uniguement apreés qu’un pesage a réussi. Il peut donc y
avoir plusieurs saisies dans le journal derreur portant le méme numéro de transaction si elles se
sont produites consécutivement.
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Le nombre d’erreurs est le nombre des paquets passant par la balance pour cette erreur donnée.
Cette fonction requiert I'application ExpressCheck® et un troisiéme capteur photoélectrique doit éfre
ajouté au systeme et le parametre approprié doit étre défini dans la configuration. Les erreurs non
fatales comptent toujours pour 1. Si une erreur fatale survient, le journal actualise I'enregistrement
actuel dans le journal d'erreur avec le numéro du paquet qui a rompu le froisieme capteur
photoélectrique optionnel.

A titre d’exemple, si un paquet se retrouve coincé sur la balance et entraine une erreur de longue
durée de pesée (-9905), se libére et permet aux /7 paquets suivants de passer, le systeme reste
dans un éfat d’erreur avec les capteurs phofoélectriques d’entrée et de sortie désactivés. Aucune
donné de fransaction valide ne sera capturée fant que I'erreur n'est pas rectifiée. Toutefois, le
troisieme capteur photoélectrique compte les 77 paquets additionnels. L'enregistrement dans le
journal d’erreur affiche n+1 comme nombre d’erreur de cet enregistrement en particulier indiquant
que n+1 paquets doit étre retraité une fois I'erreur rectifiee.

Il est bon de rappeler quen raison de la nature des erreurs fatales, il est parfois impossible
d’obtenir un tofal exact des paquets en défaut. Ce fotal ne doit &tre utilisé qu’a titre de référence.

Pour une récapitulation totale des codes d’erreur, voir le chapitre 4, Service et maintenance. Aprés
I"enregistrement des 500 erreurs, le journal commence @ substituer les enregistrements les plus
anciens. Le journal peut éfre téléchargé du terminal via une connexion fip, exigeant I'installation
d’une carte Ethernet/série optionnelle (voir le chapitre 5, Piéces et accessoires).

2.11.3. Tableau Cible dynamique

Le Tableau Cible dynamique est uniquement utilisé en mode de pesage ExpressCheck. Il est
accessible sur la page d’accueil si la touche programmable TABLEAU CIBLE ® est affectée et via la
configuration dans Application > PAC > Tableau Cible DYN. Une fois accédé, vous pouvez modifier
et imprimer le tableau (voir le chapitre 3, Configuration). Vous trouverez de plus amples
informations sur les recherches dans les tableaux ef les rapports dans I’Annexe B, Structure du
Tableau et du fichier journal de la Guide de I'utilisafeur de I'IND570.

Le Tableau Cible Dyn contient les informations sur le pesée et permet @ Iutilisateur d’accumuler des
statistiques de base. Lorsque vous parvenez au tableau aprés avoir appuyé sur la fouche
programmable [T, les informations suivantes sont disponibles par enregistrement:

= ID dans le Tableau Cible Dyn = Poids maximum enregistré pour cette ID
= Poids cumulé de toutes les pesées dans les = Tolérance positive
tolérances
= Description de la cible = Poids minimum enregistré pour cefte ID
= Délai du rejet de la sortie = Tolérance négative
= Poids cible = Nombre de pesées inférieures a la folérance
= Durée du rejet de la sortie = Nombre de pesées dans la tolérance
= Unités du poids cible = Nombre de pesées supérieures a la tolérance

Pour effacer les stafistiques, appuyez sur la touche programmable Ck située sous celle des
rapports. Une boite de dialogue s’affiche vous demandant confirmation avant la suppression des
numéros et des tofaux. Pour effacer tous les numéros, les fotaux, les comptages max, min, moins

30451701 1D 11/2023 METTLER TOLEDO IND9D57/Dyn-570 Manuel technique 2-11



ef plus des enregistrements dans le Tableau Cible dyn, sélectionnez . sinon, appuyez la touche
de sortie "™\ pour quitter I"écran des rapports.
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Configuration

Présentation générale

Ce chapitre fournit des informations sur la méthode de configuration de Iapplication Dyn-570. II
décrit I'acces au mode de configuration qui permet d'activer les fonctions, les désactiver ou les
définir en saisissant des valeurs de parametres dans des ecrans de configuration spécifiques.

Activation et désactivation du mode de
configuration

Activation du mode de configuration

Vous pouvez accéder a la configuration du terminal via la touche programmable CONFIGURATION
<D . Si la sécurité n'a pas éfé activée, appuyez sur cefte touche programmable pour accéder
directement au menu arborescent de configuration. Si la sécurité par mot de passe a été activée,
appuyez sur la fouche programmable pour afficher un écran de connexion permeftant de saisir le
nom de |'utilisafeur ef le mot de passe valides afin de pouvoir accéder a la configuration. (Voir la
section sur la sécurité du Chapitre 2, Opération, de la Guide de I'utilisateur de I'IND570 pour de
plus amples informations sur la configuration d'un mot de passe et la sécurité). Lorsque I'écran de
connexion s’affiche, appuyez sur la touche programmable ECHAP '\.pour revenir a I'écran
d’accueil sans saisir aucune information de connexion.

Sortir du mode de configuration

Pour quitter le mode de configuration, selectionnez Accueil du menu arborescent et appuyez sur
ENTREE. L'écran d’accueil par défaut de I'IND570 s’affiche.

o Vous pouvez egalement appuyer sur la premiere touche programmable (G I'exiréme
gauche) pour quitter le menu arborescent.

Le menu arborescent de la configuration de I'IND570dyn

Le menu de configuration du terminal inclut fous les éléments et la fonctionnalité de la configuration
par défaut (voir le chapitre 3 de la Guide de I'ufilisateur, Configuration), ainsi que d'autres écrans
supplémentaires ou modifiés. La Figure 3-1 illustre I'arbre avec des feuilles nouvelles ou modifiées
(dans les branches Application, Terminal et Communication de I'arbre) éfendue et en rouge. Le
tableau Cible dyn indiqué en gras est accessible uniquement avec la version ExpressCheck de
I‘application Dyn-570. Les branches inchangées ne sont pas éfendues. Les fonctions et les
parametres de chacun des écrans affectés sont détaillés dans la section Options de configuration,
juste en dessous.
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Figure 3-1: Le menu arborescent IND570 Branches et pages spécifiques a Dyn-570

3.3. Options de configuration

E Dans la section ci-dessous, les valeurs par défaut sont indiquées par un astérisque (*).

3.3.1. Configuration générale

3.3.1.1. Balance > Capacité et Incrément
Notez que le Dyn-570 ne prend pas en charge les opérations multi-plages et multi-infervalles.
3.3.1.2. Terminal > Affichage

I est recommandé de configurer I'économiseur d'écran ici.
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Terminal > Touches programmables

Pour lancer le logiciel Dyn-570 depuis le panneau avant, vous devez y affecter une touche
programmable. Ajoutez une fouche programmable a n‘importe quel emplacement de touches
programmables sur I'écran d’accueil en sélectionnant Début dynamique pour son affectation.

Application > Mémoire > Alibi

Si un journal de transaction est requis, il doit étre activé sur cet écran. Sélectionnez Journal de
tfransaction dans la liste déroulante pour la mémoire alibi.

Important: Le journal des transactions et le journal d'erreurs (Application > PAC >Configuration
erreur) sont desactivés par défaut. Si I'un de ces deux types d'enregistrement est requis,
il doit étre activé dans la configuration.

E La Mémoire Alibi peut étre ufilisée pendant I'exécution du logiciel IND570Dyn.
Application > Mémoire > Tableau Cible

Lorsque vous ufilisez 'IND570Dyn comme pesage de conirble, vous devez sélectionner le mode
Plus/Moins. Ce parametre passe automatiqguement a Plus/Moins lorsque le systeme est configuré
comme pesage de conirble dans Application>PAC>Systeme. Avec le mode Plus/Moins sélectionng,
le type de tolérance peut &tre défini sur Ecart cible ou % de cible.

E Ne changez pas le type de tolérance si des enregistrements sont présents dans le Tableau Cible
dyn, puisque le contenu du tableau ne sera pas converti de I'écart en pourcentage ou vice
versa.

Application > Opération > Cible

Si 'ND570Dyn est configuré comme pesage de confrle, la Source doit &tre AVG WT. Ce parametre
passe automatiquement & AVG WT lorsque le systéme est configuré comme pesage de conirble
dans Application > PAC > Systeme. Il est également important de s’assurer que le controle du
mouvement est désactivé puisque le micrologiciel a été congu pour peser des articles a I‘aide d’'une
plate-forme de balance instable.

Application > E/S discrétes

Cefte branche du menu représente I'emplacement ou les entrées et les sorties discretes sont
affectées.

Entrées

Le fableau suivant illustre la configuration des enfrées par défaut pour I'IND570Dyn:

Adresse Polarité Affectation
0.1.3 + Exécution autorisée
0.1.4 + Arréter alarme

Les enfrées 1 ef 2 sont réservées aux entrées du capteur photoélectrique. Elles ne sonf pas
configurables.

METTLER TOLEDO IND9D57/Dyn-570 Manuel fechnique 3-3



3-4

L’exécution autorisée permet a I'application Dyn de passer entre les éfats d’exécution ef d'attente. Si
I"exécution autorisée est configurée, il doit y avoir une enfrée vraie logique pour que I‘application
Dyn puisse passer de I'état d’aftente @ celui d’exécution. Pour ce faire, vous devez affecter la
polarité de I'entrée @ « - ». Si I'exécution autorisée n'a aucune utilité dans le systeme, I'enirée peut
éfre supprimée de la liste.

L’option d’arréter I'alarme permet d’annuler les sorfies d’alarme ef de mefire sous silence une
alarme audible. L’entrée met sous silence la sortie mais ne force pas le conirble a effacer le

probleme.

Autres entrées fournies par le Dyn-570

Effacer I'alarme
fatale

Capteur
photoélectrique 3

Cette entrée entraine la suppression une erreur immédiatement sans devoir passer
I'exécution autorisée par un cycle ou d’arréter I'application Dyn. En outre, elle ne
nécessite pas de vider la balance ou que le champ soit libre pour les capteurs
photoélectriques.

Il s“agit du froisiéme capteur photoélectrique disponible avec Advanced Pac. Il peut
éfre configuré pour la fransmission des données a distance ou pour compter le
nombre de paquetfs passant par la balance pendant I'erreur fatale.

Pour les autres options d'entrée disponibles, voir le manuel technique IND570.

3.3.1.7.2. Sorties

Le tableau suivant illustre la configuration des sorties par défaut pour I'IND570Dyn:

Adresse Affectation
0.1.1 Marche
0.1.2 Balance vide
0.1.3 Pesée terminé
0.14 Alarme: Fatale
0.1.5 Alarme: Non-fatale
0.1.6 Non affectée

La fonction d’aftribution est comme suit:

Marche

Balance vide

Pesée ferminé

Alarme : Fatale

Indique que I'application Dyn-570 est en cours, I'exécution autorisée est vraie et la
balance a été remise & zéro au moins une fois.

Indique que la logique photoélectrique déclare que la plate-forme de la balance ne
contient pas de paquets. Toutefois, cela ne signifie pas que la balance est a zéro.

Permet d'avertir un PLC que de nouvelles données de pesée sont disponibles. Cette
sorfie est exécutée que la fransaction soit correcte ou erronée.

Une erreur erreur fatale s'est produife. Cefte sorfie reste affichée jusqu’d ce que l'une
des situations suivantes se produisent:

1. L’exécution autorisée a été désactivée.
2. L'application Dyn a été interrompue

3. L'entrée Arréter alarme a éfé exécutée
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4. L'entrée Effacer erreur fafale a été exécutée

5. L'option de suppression automatique des erreurs a été activée, la balance est au
poids zéro et les capteurs photoélectriques ont le champ libre (pas de paquets)

Alarme : Non- Une sortie temporaire qui est activée lorsqu’une erreur non fatale se produit pendant
fatale une pesée. La synchronisation est basée sur la durée définie via Application > PAC >
Affichage > Durée d’affichage.

B  Remarque: Si la durée de I'affichage est définie sur O, I'alarme: Une sortie non
fatale sera exécutée jusqu’au lancement de la prochaine pesée.

Autres sorties fournies par le Dyn-570:

Dynamique OK Une sortie temporaire indiquant que la derniére pesée s'inscrivait dans la folérance
définie par I'enregistrement actif. La durée de cefte sortie est conirblée par le
parametre Durée d'affichage dans Application > PAC > Affichage ou par la fin de la
pesée du colis précédent, la plus courfe des deux prévalant. Cette sortie est
uniquement utilisée par PAC avancé en mode de contrble de pesée.

Dynamiqu plus Une sortie temporaire indiquant que la derniére pesée était supérieure a la tolérance
définie par I'enregistrement actif. La durée de cefte sortie est conirblée par le
parametre Durée d'affichage dans Application > PAC > Affichage ou par la fin de la
pesée du colis précédent, la plus courfe des deux prévalant. Cette sortie est
uniquement utilisée par PAC avancé en mode de contrdle de pesée.

Dynamique Une sortie temporaire indiquant que la derniére pesée s'inscrivait dans la folérance

moins définie par I'enregistrement actif. La durée de cefte sortie est conirblée par le
parametre Durée d'affichage dans Application > PAC > Affichage ou par la fin de la
pesée du colis précédent, la plus courfe des deux prévalant. Cette sortie est
uniquement utilisée par PAC avancé en mode de contrdle de pesée.

ID1 mis a jour Une sortie temporaire indiquant que I'IDT ou I'lD2 a recu de nouvelles données de sa
connexion de communication configurée. La synchronisation n’est pas associée au

ID2 mis & jour parameétre de la durée d’affichage.

Rejeter la sortie Avec la version avancée de I'application en mode de contirble de pesée, cette sortie
est activée lorsque la pesée est hors tolérance. Le délai depuis la fin de la pesée et la
durée sont configurés via la branche de menus Application > PAC > Tableau Cible
Dyn.

Pour les autres options de sorties disponibles avec I'IND570, voir le manuel technique IND570.
Application > PAC: Fonctions de base

Systéme

Les parametres disponibles sur cet écran sont les suivants:

Type de systeme Contrble du poids, PE aléatoire*

Contréle du poids - Utilise des cellules photoéleciriques pour le mode de
contréle  frois zones.

PE aléatoire — Se sert des capteurs photoélectriques en mode de pesage de
paquets aléatoire.
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Désactivé*, activé
Transmefter PE3 Avec le type de pesée aléatoire-PE ou Contrdle du poids, choisissez I'option de
tfransmission en utilisant PE3 (cellule phofoélectrique 3)

0* secondes

Délai de transmission . ) . ) .
Regle la durée avant que le terminal fransmefte les données de poids

Désactivé*, activé

[RS?J'I'G\;pe:Contréloe de poids] Uniqu_e_mlenT pour le type Conirble du poids ; activez ce réglage si un vérin de rejet
est utilisé.

Port Permet de sélectionner d’'un port série disponible auquel la source de I'entrée

[si Type = ASCII aléatoire] ASCII est connectée.

3.3.2.2. Affichage

Les parametres ef les fonctions disponibles sur cet écran sont les suivants:

0* - 9,9 secs.
L'intervalle pendant lequel le poids traité est affiché sur le terminal IND570dyn
une fois la pesée terminée. Lorsque le femps alloué a la Durée de I'affichage est
écoulée, le poids actuel s’affiche.
S'il est défini sur O, le poids traité s’affiche jusqu’a la prochaine pesée et lorsque
I'affichage du poids actuel est désactivé.

ID1, ID2, littéral*, Transaction
Définit les informations qui s’affichent sur la ligne inférieure de I'affichage une
fois que la pesée est terminée.

ID1/ID2 — Les premiere et deuxieme enirées d’ID du ferminal. Uniquement
Informations sur disponible si le type de systéme = PE aléatoire.

I'affichage Littéral — La chaine saisie dans Afficher littéral, ci-dessous.
Description de la cible - Description associée @ la cible actuelle

Valeur cible - Valeur pondérale associée a la cible actuelle Transaction —
L'IND570dyn atiribue un numéro de transaction a chaque pesée. Uniquement
disponible si le type de systeme = PE aléatoire.

Durée de I'affichage

Affichage littéral «Poids fraité »

[si Informations sur Une chaine de 20 caracteres alphanumeériques saisis par un opérafeur qui
Vaffichage = Lifteral] s'affiche lorsque le littéral est sélectionné dans Informations affichage.
3.3.2.3. Capteurs photoélectriques

Cefte branche de I'arborescence de configuration est uniquement disponible lorsque I'option PE
aléatoire est sélectionnée dans Systeme | Type. Les parametres disponibles sur cef écran sont les
suivanfs:

Définit I'intervalle pendant lequel le premier faisceau du capteur
photoélectrique doit &tre rompu pour établir qu'un paquet est arrivé

Compteur PE 1 150 ms*  sur la balance. Garantit que les bréves interruptions ne sont pas
confondues avec des paquets.

La plage est enfre 25 ef 999 mS.
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Définit I'intervalle pendant lequel le deuxieme faisceau du capteur
photoélectrique doit rester rompu pour établir qu'un paquet est en

Compteur PE 2 50 mS* train de quitter la balance. Garantit que les bréves inferruptions ne
sont pas confondues avec des paquefs.

La plage est entre 25 ef 999 mS.

Définit la durée maximum pendant laquelle un paquet est autorisé
rester sur la balance, mesuré entre I'espace ou le faisceau de PE1
. . est non rompu apres I'enirée jusqu'a la rupture du faisceau PE2.
Compfeur PET G PE2 3 Sec Cette mesure permet de détecter les paquets encore sur la balance.
La plage est entre 0,0 ef 9,9 secondes. Un parametre de 0,0
seconde désactive ce conirble.
Définit I'intervalle maximum le faisceau de I'un ou I'auire des
faisceaux du capteur photoélecirique peut rester rompu (& savoir,
PE1 et PE2 maximum 5 Sec* inferrompu par un paquet) avant qu’une erreur ne soit générée).

La plage est entre 0,0 ef 9,9 secondes. Un parametre de 0,0
seconde désactive ce controle.

Durée de pesé et auto réglage

La durée de pesée et I'aufo réglage permettent d’établir un femps d'acquisition optimal des données
tandis que les paquets passent sur la balance.

Les parametres et les fonctions disponibles sur cet écran sont les suivants:

300 mS*, 100-999 mS
Champ destiné a une saisie manuelle d'une valeur femporelle.

B Pour obtenir I'approbation NTEP, cefte valeur doit éire égale ou supérieure a 300
ms.
Un message s’affiche indiquant « Appuyez sur DEMARRER pour lancer la séquence
DEMARRER <>  d‘aufo réglage » - il s‘agit d’une séquence d‘invites définissant la procédure pour le
réglage automatique du parametre Durée de pesée.

Durée de pesé

Pour la séquence d’auto réglage, I'opérateur doit passer le paquet le plus long par la balance.
L’application dyn-570 calcule la durée de pesage maximum et actualise le parametre Durée de
pesée en conséquence. Si le paquet test produit une valeur inférieure @ 150 mS, une erreur s’affiche
ef la valeur existante est conservée.

Conseil: Avec la fonction de réglage automatique, il est recommandé de soustraire 50 mS du
temps indiqué du test. Cela permet de fenir compfe des erreurs de synchronisation
causeées par des situations telles que les paquets qui ne seraient pas parfaitement
paralléles au convoyeur. Une erreur de -9910 peut provenir de la spécification de la
durée de pesée qui serait trop éfroite.

Réglage dynamique

Le réglage dynamique est une autre fonction d'auto réglage. Il est destiné  compenser les
décalages de poids générés par une opération rapide du convoyeur. Il n‘est pas recommandé pour
les vitesses de convoyeur inférieures a 200 p/m (pied par minute).

Les parametres ef les fonctions disponibles sur cet écran sont les suivants:

Réglage dynamique Désactive*, Activé
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Si I'option est activée, un message s'affiche: « Appuyez sur DEMARRER pour
lancer le réglage dynamique »

DEMARRER 4) Lance le processus du réglage dynamique.

Pour la séquence de réglage dynamique, I'opérafeur doit passer le paquet le plus long et le paquet
le plus court par la balance. Les statistiques temporelles sonf rassemblées pendant ce processus.
Les facteurs de correction sont ensuite calculés pour la plage de tailles des paquets.

Lorsque I‘opérateur appuie sur la fouche programmable DEMARRER <, un message s'affiche
indiquant I'exécution du paquet le plus long 5 fois puis le paquet le plus court 5 fois. Il doit ensuite
arréter le convoyeur et peser le paquet le plus long puis le paquet le plus court. Une fois le
processus terminé, I'application dyn-570 affiche les calculs de réglage dynamique ainsi que les
stafistiques qu'il utilisera pour calculer le facteur de correction.

3.3.2.6. Configuration des erreurs

Cet écran contrdle I'affichage des erreurs pour la sortie de la fransaction, soit sous forme d'un code
d'erreur soit sous forme d'une chaine personnalisée.

Désactive*, Activé

Erreurs journal Si cette option est activée, I'IND570dyn enregistre les 500 erreurs les plus récents
dans un journal d’erreurs accessible via FTP (FIFO).

Désactive*, Activé
Si cefte option est activée, lorsque I'erreur se produit au cours d‘une transaction, le
code d‘erreur est fransmis & la place des données du poids traitées. Pour de plus
amples informations sur les codes d’erreur, voir le chapitre 4.0, Service et
maintenance. Toutefois, lorsqu’un code d’erreur est fransmis, la position de la
décimale est conservée, par ex. une erreur -9910 sera envoyée comme -99.10 Ib.
Le signe moins ajouté indique que la fransmission est un code d’erreur et non une
pesée.

Si cefte option est désactivée, lorsque I'erreur se produit au cours d’une fransaction,
le texte défini dans la chaine d’erreur est transmis a la place des données du poids

Envoyer code
erreur

fraitées.
<Vide>*
o Définit le fexte (longueur maximale de 8 caracteres) a envoyer 4 la place des

Chaine d'erreur données du poids fraitées lorsqu’une erreur survient.

[Avec Envoyer code o i L 3 Lo

derreur = Désactivé] Si l'option Envoyer code erreur est désactivée, il est recommandé de définir une
chaine d'erreur pour indiquer clairement qu'une erreur est survenue. Sinon,
uniquement une chaine vide est envoyée en cas d'erreur.

3.3.2.7. Entrées ID1 et ID2

Les options d’entrée ID1 ef ID2 sont identiques. Pour des raisons pratiques, les fonctions ef
parametres decrits ici font référence a I'ID1. Pour les entrées d’ID depuis les scanners de codes a
barres, les systemes de calcul des dimensions des paquets et fout auire équipement externe, la
carte d’options Ethernet/série doivent étre installés —voir le chapitre 5.0, Pieces et accessoires).

Ces entrées sont utilisées par les options d‘affichage (ci-dessus, sur la page 45 RIRE X . )
ef dans les modeles de sortie — voir la section Modeles de I’Annexe B, Parametres par défaut.
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Aucun*, ID1, ID cible DYN
Aucun — ID1 inufilisé.

I'entrée de I'ID1 est utilisé comme un littéral disponible pour les modeles de sortie et
les options d’affichage. Pour I'entrée ID externe, une connexion doit étre configurée
dans la configuration via Communication > Connexions.

ID cible DYN — ID de la cible actuelle.

Type données

1*. Chaine numérique
Définit la position dans la chaine d’entrée qui représente le début de la chaine ID1.

Par ex. “*Hello World*”, si le 1°caractere = 1, IDT commence par “**. Si le 1°
caractere = 2, IDT commence par “H”.

1¢ caractere
[Si Type données =

Aucun]
Le premier caractére doit se frouver entre 1 et 40 caracteres depuis le début de la
chaine d’entrée.
1-40 caractéres. 20*
Longueur Définit la longueur maximum de I'ID1 capturé de la chaine d’entrée.
[Si Type données = Atitre d’exemple, si la chaine “*The hounds of spring are on winter’s traces*” est
Aucun] enirée, le 1" caractére = 2 et la Longueur = 20, I'ID1 serait capturé sous “The
hounds of spring”.
Utiliser précédent*, Supprimer/Remplir, Requis/Remplir
Utiliser précédent — Toutes les transactions apres la premiére chaine d’entrée
utiliseront le méme ID1, jusqu’a ce qu’une nouvelle chaine d’entrée soit regue.
Mode Supprimer/Remplir — Si aucune nouvelle chaine n'est entrée avant la fin de la
[Si Type données = fransaction, la chaine ID1 est rempli par un Caractere de remplissage défini ci-
Aucun] dessous

Requis/Remplir — Si aucune nouvelle chaine n‘est entrée avant la fin de la
transaction, la chaine ID1 est rempli par un Caractere de remplissage défini ci-
dessous Dans ce cas, une erreur non fatale est rapportée pour la fransaction.

<CR>*, autres caractéres de commande standard (voir le manuel fechnique de
IIND570, Annexe G, Caracteres standard et de commande ASCII).

Si le caractére de fin est regu dans la chaine d’entrée, la capture de I'ID1 est
terminée avant la Longueur configurée (voir ci-dessus).

Caractere de fin

Caractere de Ce caractére est répété entre 1 et 40 fois, fel que défini dans la Longueur et saisi
[gmnggisogﬁiser comme I'ID1 par défaut, si le Mode n’est pas Aucun et qu‘aucune chaine n’est entrée
* ' .
précédent] avant la fin de la transaction.
3.3.2.8. Sorties d’alarme

Les parametres de la sortie d’alarme confrolent le comportement de I'IND570dyn lorsque des
alarmes sont générées. Ces options sont disponibles uniquement lorsque le systéeme est configuré
correctement sur les alarmes de sortie, dans la configuration via Application > E/S discrétes >
Sorties.

Voir les interprétations des alarmes fafales ef non fatales dans la section portant sur les alarmes du
chapitre 4.0, Service et maintenance.

Désactive*, Activé
Activée — Permet I'occurrence d’une alarme fatale pour activer une sortie
Sortie d’alarme fatale numérique (par ex. via un indicateur lumineux). Une sortie numérique doit
éfre affectée a cette fonction dans la configuration via in Application > E/S
discretes > Sorties.
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Désactivé*, Activé
ctivée — Permet I'occurrence d’une alarme non fatale a activer une sortie

Sortie d’alarme non- . . o X . s .
numérique (par ex. via un indicafeur lumineux). Une sortie numérique doit

fatal

aiaie éfre affectée @ cette fonction dans la configuration via in Application > E/S
discretes > Sorties.

Désactivé*, Activé

Auto suppression des Activée — Les alarmes seront supprimées automatiquement lorsque la

alarmes balance revient & zéro ef le champ des deux capteurs photoélectriques est
libre.

3.3.2.9. Recherche d'une cible Dyn

Cet écran ouvre une boite de dialogue de recherche standard qui peut étre utilisée pour effectuer une
recherche dans le tableau des cibles Dyn par champ, par opérafeur (=, >=, >, <>, < <=) et par
chaine de donnees.

3.3.2.10. Affecter E/S
Cet écran affiche un message :

AVERTISSEMENT ! Toutes les E/S sont affectées aux fonctions dynamiques
Continuer ?

Appuyez sur la touche programmable oK pour réinitialiser les affectations des E/S discretes aux
valeurs par défaut Dyn-570, ou appuyez sur la touche programmable ECHAP pour revenir a
I'arborescence du menu sans effectuer de réinitialisation. Toutefois cette fonction réinitialisé
uniquement au niveau des ports locaux de I'IND570; les ports ARM100 doivent éfre reinitialisés
individuellement.

E Le fonction Affecter E/S attribue automatiquement les sorties fafale et non fatale aux LOCAL OUT
4 et LOCAL OUT 5

L'aftribution des E/S ne fonctionne que si une carte d'E/S 5/8 est installée. Si votre systeme utilise
une carte E/S 2/56 avec un ARM100, les E/S doivent étre configurées avec les affributions notées au

Tableau 3-2.
Tableau 3-1 : Valeurs E/S par défaut, pour la carte 5/8 E/S
Entrée/Sortie E/S du contréleur IND570
Capteur photoélectrique 1 (entrée) LOCALIN 1
Capteur photoélectrique 2 (sortie) LOCAL IN 2
Exécution auforisée LOCAL IN 3
Arréter alarme LOCAL IN 4
Exécution sortie Nof assigned
Balance vide LOCAL OUT 1
Pesage terminé LOCAL OUT 2
Alarme: Sorfie fatale LOCAL OUT 3
Alarme: Sortie non fatale LOCAL OUT4
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Entrée/Sortie E/S du contrdleur IND570

Disponible pour la sortie de rejet LOCAL OUT5
(sélectionnée par utilisateur)

LOCAL OUT 6
LOCAL OUT 7
Tableau 3-2 : Valeurs E/S par défaut, pour la carte 2/5 E/S avec ARM100
Input/Output IND570 controller
I/0
PE1 LOCALIN T
PE2 LOCAL IN2
Fonctionnement LOCAL OUT 1
Balance vide LOCAL OUT 2
Processus de pésage complete LOCAL OUT 3
Alarme: Sortie fatale LOCAL OUT 4
Alarme: Sortie non fatale LOCAL OUT 5
Etnrée/Sortie ARM100
Run Permissive REMOTE IN 1
Silence Alarme REMOTE IN 2
Défini par ['ufilisateur REMOTE IN 3
Défini par I'ufilisateur REMOTE IN 4
Sortie rejet REMQOTE OUT 1
Sélectionnable par I'utilisateur REMOTE OUT 2
Sélectionnable par I'utilisateur REMOTE OUT 3
Sélectionnable par I'utilisateur REMOTE OUT 4
Sélectionnable par I'utilisateur REMOTE OUT 5
Sélectionnable par I'utilisateur REMOTE OUT 6
3.3.3. Application > PAC: ExpressCheck®: Fonctionnalité avancée

Cefte section deétaille les options de configuration disponibles uniquement dans la version avancée
(ExpressCheck®) de I'IND570dyn. Uniquement les options spécifiques & ExpressCheck sont
indiqueées ici, pour la fonctionnalité de base (ExpressWeigh®), voir la section qui commence a la
page 3-2.
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3.3.3.1.

3.3.3.2.

3.3.3.3.
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Systeme
Les parametres avanceés disponibles sur cet écran sont les suivants:

PE aléatoire*, Pesage de conirble
PE aléatoire — Se sert des capfeurs photoélectriques en mode de pesage de
paquets aléatoire.
Type systeme ASCII aléafoire — Se sert de I'entrée ASCII sur un port COM disponible en mode
de pesage de paquefs aléatoire.
Pesage de conirble — Sélectionne le mode ExpressCheck™ avec les capteurs
photoélectriques, les cibles et les folérances.

Aucun*, Erreur, Transmission

Erreur — Le terminal calcule le nombre de fois que le faisceau du capteur
photoélectrique a été rompu pour générer le nombre de paquets ayant fraversé
la balance pendant la condition de I'erreur fatale.

PE3 Transmission — Les informations de la transaction ne sont pas transmises fant
[Si Type = PE aleatoire] que le capteur photoélectrique 3, en aval, est défaillant. Un total de
99 transaction maximum est enregistré dans un tableau temporaire qui sera
extrait (FIFO) lorsque le faisceau du capfeur photoélectrique 3 est rompu. Si le
total maximum de 99 entrées dans le tableau temporaire est dépassé, une
erreur fatale est générée.

0*-9,9 secs.
Délai de transmission Définit le délai entre la fin de la transaction et la fransmission de la sortie. O
signifie sans délai.

Affichage

Les options supplémentaires suivantes sont disponibles dans la version avancée de I'application:

ID1, ID2, Littéral*, Desc. cible, Valeur cible, Transaction,

Définit les informations qui s’affichent sur la ligne inférieure de I'affichage une
fois que la pesée est terminée.

ID1/ID2 — Les premiéere et deuxiéme entrées d’ID du terminal. Uniquement
disponible si le type de systéme = PE aléatoire.

Littéral — La chaine saisie dans Afficher littéral, ci-dessous.
Desc cible — La chaine affecté au champ de description des enregistrements

Informations sur

I'affichage > .
actifs dans le Tableau Cible dyn
Valeur cible - Il s’agit de la valeur du poids cible de I'enregistrement actif de la
fransaction
Transaction — L'IND570dyn atfribue un numéro de fransaction & chaque pesée. .
Uniguement disponible si le type de systéme = PE aléafoire ou Pesage de
controle.

Entrée ID1

Les parametres avancés disponibles sur cet écran sont les suivants:

Aucun*, ID1,ID cible Dyn
ID cible — Si Type systéme = Pesage de conirble ef qu’un tableau
cible est utilisé, IID1 de I'entrée peut étre utilisé a fitre consultatif
pour I'enregistrement cible de la transaction actuelle. Dans ce cas,

Type données



la chaine de I'ID doit étre numérique. Elle est en outre limitée @
8 chiffres.

3.3.3.4. Tableau Cible dynamique

Ce fableau est uniquement disponible dans la version avancée de Dyn-570. Il sfocke jusqu'a 99
enregistrements de données cibles ufilisées par la fonction de pesage de controle.

L’écran de configuration initial dispose de parameétres de recherche dans le fableau standard et
d’une touche programmable AFFICHER TABLEAU m Appuyez sur cette fouche programmable
pour afficher I'écran VUE DU TABLEAU DYN, qui vous permet de modifier, ajouter ou supprimer des
enregistrements cibles et imprimer la vue - soit fout le tableau soit un sous-ensemble défini par les
parametres de recherche.

Le tableau inclut les colonnes pour I'ID, Description, Valeur cible, Unités cibles, Tolérances
positives ef négatives, n (nombre de fois que la cible a été utilisée), Tofal (somme des pesées
effectuées @ I'aide de cette cible), Délai de rejet et Durée du rejet

E Les unités ufilisées dans le Tableau cible DYN doivent correspondre aux unités configurées via
Balance > Capacité et Incrément > Unités primaires ef Balance > Unités > Deuxieme unité et
Troisiéme unité. En cas de non correspondance, une boite confextuelle s’affiche indiquant la
non correspondance unité. En conséquence, I'enregistrement ne sera pas sélectionné dans le
Tableau Cible Dyn.

E Toute modification apportée au fableau cible Dyn doit étre configurée sur une ID active en
choisissant a nouveau I'ID avec la touche programmable Tableau cible.

3.3.3.4.1. Compteur de rejet

Le délai de rejet et la durée de rejet definissent le délai avant I'activation de I'option Rejeter sortie
(plus ou moins) sur la sortie discrete configuree ef la durée de la sortie activee, respectivement.
Pour que I'option Rejeter sortie puisse fonctionner le délai ef la durée doivent éire non zéro.
Assurez-vous de définir une sortie discréte comme Rejeter sortie.

3.3.4. Communication
3.34.1. Opfions PLC

Les ferminaux IND570dyn et IND9D56 peuvent étre équipés d’un des plusieurs interfaces PLC pour
faciliter la communication avec I'application. Elles incluent :

EtherNet/IP PROFIBUS PROFINET

Voir le Manuel de l'interface PLC de I'IND570 pour de plus amples informations sur ces opfions,
leur installation ef leur configuration.

3.3.4.2. Connexions

Sorfie sur demande  Une sortie sur demande est semblable @ celle de 'IND570 sauf pour la sélection du
déclencheur qui est une nouvelle fonction. Pds moy (Poids moyen). Cette opfion
permet @ la balance de sortir les informations & I‘aide du modéle de sortie
sélectionnée lorsqu’une pesée en mouvement est ferminée. Le poids moyen doit étre
sélectionné pour déclencher la sortie de demande avec I'application Dyn-570.
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Rapports La configuration de I'IND570dyn/INDOD56 pour I'impression des rapports est la
méme que celle de I'IND570. Le Tableau Cible Dyn, Journal d’erreurs, Tableau Tare
et Journal fransaction peuvent étre visualisés et/ou imprimés. Le Tableau Cible est
indiqué comme opfion mais il n‘est pas utilisé dans I'application Dyn-570.

Entrée ASCII Cette connexion peut étre utilisée pour capturer les caracteres ASCIl d’un chaine de
communication @ utiliser comme une commande. Voir la Guide de I'utilisateur de
I'IND570 pour de plus amples informations sur cette fonction.

Entrée ID1/ Entrée Cetfe option permet & une voie de communication de fournir une chaine pouvant

ID2 étre analysée dans la chaine ID (1 ou 2 respectivement) ufilisée par le logiciel Dyn-
570.
Inpuf ID1 & ID2 Cetfe option permet un seul canal de communication pour les informations

provenant de ID1 et ID2 de passer par une seule voie de communication en méme
temps. ID1 et ID sont paramétrés dans la configuration via Application > PAC > ID1
/1D2.
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Service et maintenance

Ce chapitre confient des procédures pour le dépannage et des informations détaillées sur les codes
d'erreur et les messages de I'IND570dyn.

4.1.

Codes d’erreur et message d’erreur

4.1.1. Codes d’erreur et réponses
B Nofez que les codes d'erreur -99xx répertoriés ci-dessous sont seulement affichés/transmis,
sans éfre ajoutés au journal des erreurs du terminal.
Code Type Interprétation Cause Réponse
-9901 Fatale | Durée de pesée maximale |La durée entre PET et PE2 | Saisissez I'option de
dépassée dépasse la valeur définie suppression d’alarme fatale
via Application > PAC > pour réinitialiser et enlever
Capteurs photoélectriques > | le paquet afin que la
Compteur PE1 & PE2 balance puisse revenir &
z6ro
-9902 Fatale | Erreur d’espacement Le terminal détecte que Activez I'option de
plusieurs paquets sont sur | suppression d’alarme fatale
la balance pour réinitialiser et enlever
le paquet afin que la
balance puisse revenir &
zéro
-9903 Fafale | Poids des paquefs inférieur | Probleme avec la plate- Vérifiez la balance et les
a zéro forme de la balance connexions de la balance
-9904 Fatale | Nouvelle impression de Imprimante incapable de Augmentez I'infervalle entre
pesée demandée avant que | gérer le flux de données les pesées
I'impression précédente ne
soit terminée
-9905 Fafale |PET ef PE2 blogqués plus Indique qu’un paquet est Enlevez le paquet
longtemps que les valeurs | bloqué au niveau du
définies via Application > | capteur photoélectrique
PAC > Capfeurs d’entrée ou de sortie
photoélectriques > PE1 et
PE2 maximum
-9906 Fatale | Dépassement file La file d’attente comprend | Echec PE3, longueur du
tfransmission PE3 plus de 99 pesées convoyeur entre la balance
ef, PE3 accepfe frop de
paquets
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Code Type Interprétation Cause Réponse
-9910 | Non-Fatale | Durée pesée court Le paquet est trop long pour | Réduisez la vitesse de la
bénéficier d'une mesure courroie. Assurez-vous que
précise @ la vitesse actuelle |les paquets sont conformes
de la courroie a la longueur maximum.
Exécutez & nouveau
I"utilitaire de réglage
dynamique
-9911 | Non-Fatale | Charge excessive balance | Paquet frop lourd Assurez-vous que les poids
du paquet s’inscrivent dans
la capacité de la balance
-9912 | Non-Fatale | Pas d'ID en mode ID Pas de saisie d'ID Assurez-vous que la source
requis/remplir des données pour I'ID est
connectée et fonctionne
correctement
-9913 | Non-Fatale | ID non valide en mode ID | L'ID regu avant ou pendant | Assurez-vous que le
requis/remplir la pesée ne correspond pas | Tableau Cible dynamique
a une entrée dans le contient I'lD de I'arficle dont
Tableau Cible dynamigue | le poids est contr6lé

4.1.2.

Messages d’erreur

Message

Interprétation

Parametre incorrecte

Cela se produit en mode de pesage de contrdle et lorsqu’il N’y a pas
d'enregistrement chargé.

Pas de sortfie sur demande

Une connexion d'impression sur demande a été créé mais le déclencheur
est défini pour quelque chose d’autre que Poids moyen.

Erreurs de cas de messa

ges contextuels

Message

Interprétation

ID>0

Une fentafive de sauvegarder un enregistrement avec un ID null (vide) dans
le Tableau Cible DYN. Assurez-vous que I'ID pour I'enregistrement cible
dispose d‘au moins d’un caractéere unique.

Enregistrement existe déja

Une tentative de sauvegarder un enregistrement avec un ID double dans le
Tableau Cible DYN. Assurez-vous que la cible dispose d’un ID unique.
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Défaut de clé d’application

iButton a été supprimé, modifié ou endommage.

Ligne O: Echec du
lancement de I"application

Le programme TE est corrompu ou supprimé de la mémoire flash. Confacter
le service clientele.
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5 Pieces et accessoires

Ce chapitre énumere les pieces et les accessoires qui peuvent éire commandés de METTLER
TOLEDO pour I IND570dyn et I'IND9D56.

Description de piéce Référence
Kit de pieces de rechange, IND9D57 30394504
Alimentation 24 VCC, 2A, pour montage sur rail DIN 64066179
Paquet de 5 fusibles, 3A, 250V 64084737
5.1.1. Module de relais E/S a distance ARM100

Description de piéce Référence
Module ARM100 71209352
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5.1.2. Interface Ethernet TCP/IP

5.1.3. Interface APl EtherNet/IP — Modbus TCP

Description de piéece Référence

Interface Ethernet TCP/IP 30113538
Description de piéce Référence
Interface API EtherNet/IP — Modbus TCP 30116112

5.1.4. PROFIBUS (enceinte pour environnmement hostile)
Description de piéce Référence
PROFIBUS, enceinfe pour environnement hostile 30113590
30451701 1D
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5.1.5. PROFIBUS (enceinte pour montage sur tableau)

Description de piéce Référence

PROFIBUS, enceinte pour montage sur tableau 30113589

5.1.6. Interface API PROFINET
Cette option n’est pas disponible pour I'IND570xx.

Description de piéce Référence
Interface API PROFINET 30260484
5.1.7. E/S discrétes de relais, 5 entrées, 8 sorties

Description de piéce Référence

E/S discretes de relais, 5 enfrées, 8 sorties

30113540
E  Non certifié pour une ufilisation dans IND570xx
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5.1.8. E/S discrétes de relais, 2 entrées, 5 sorties/COM2/COM3

Description de piéce Référence

E/S discretes de relais, 2 entrées, 3 sorties/COM2/COM3
B Non certifié pour une utilisation dans IND570xx

30113542
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A.1.

A.1.1.

A.2.

A.2.1.

A2.1.1.
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Installation

Conditions spéciales applicables au logiciel et
au matériel

Version micrologicielle requise

L'application Dyn-570 a été créée a I'aide de TaskExpert™. Pour lancer une application
TaskExpert, I''ND570 doit disposer de la version micrologicielle 2.00.0036 ou ultérieure.

Installation Notes

Si un terminal IND570dyn complet est commande, tous les fichiers nécessaires @ I'exécution de
I'application Dyn seront chargés pendant la production, et ce chapitre peut étre ignoré. Si
I'application Dyn-570 est commandée en tant que kit sépare, les fichiers d'application Dyn-570
doivent étre chargés sur le terminal avant que I'application puisse étre exécutée.

Les fichiers requis sont disponibles au téléchargement sur www.mt.com/IND570.

Méthode d’installation

La procédure suivante déecrit la méthode d'installation de la micrologicielle de I'application Dyn-
570.

Chargement via USB

1. Assurez-vous que le port USB a été activé pour les fonctions de lecture et d'écriture lors de la
configuration dans Communication > Acces/Sécurité > USB.

2. Transférez les fichiers téléchargés sur www.mf.com/IND570 vers une clé USB dans un dossier
TaskExpert avec le chemin d'acces suivant. Les dossiers doivent étre exactement denommeés
comme indiqué:

(Clé USB)\IND570\(N° de série du terminal)\TaskExpert

Insérez la clée USB dans le port USB de I'IND570.

Entrez dans la configurafion ef naviguez jusqu'a Maintenance > Exécution > Restauration
depuis USB.

5. Sélectionnez TaskExpert dans la boite de sélection Restaurer.

6. Appuyez sur la touche programmable DEMARRER @ pour lancer le processus de chargement.
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7. Lorsque tous les fichiers ont été chargés, un message indiquant une restauration reussie
s'affiche.

8. Quittez la configuration et refirez la clé USB.
9. L'applicafion est maintenant préte pour la programmation.
A2.1.2. Chargement via une connexion FTP ou via une connexion série
Les fichiers d'application peuvent également étre charges via FTP par le port Ethernet optionnel, ou
par transfert série des fichiers via le port série COM1. Reportez-vous @ I'annexe C, Communication,

dans le Guide de I'utilisateur de I''ND570 pour des détails sur le fransfert de fichiers vers I'ND570
par FTP ou sur le fransfert série des fichiers.

A.3. Montage du boitier emballé

L'INDOD56 est congue pour étre montée sur une surface plane, verticalement ou horizontalement..
Le matériel pour montfer le terminal sur sa surface de montage n'est pas inclus avec le terminal ef
doit &tre fourni localement. Assurez-vous que le matériel de montage est capable de supporter le
poids du terminal d'environ 40 Ib (18 kg).

Utilisez I'ensemble du boitier comme gabarit pour marquer la position des trous de montage sur la
surface de montfage. Une fois les positions de percage établies, percez des trous dans la surface de
montage qui correspondront au type de quincaillerie du montage impliqué dans I'application.
Ensuite, en ufilisant le matériel de montage fourni localement, fixez le boitier a la surface de
montage.

A.4. Installation des cdbles et des connexions
A4.1. Provided Cable Glands

La Figure A-1 présente une disposition typique des presse-étoupes pour un IND570dyn emballé
ainsi que la fonction prévue de chacun.

[

~ | Cdable Home
Run

Cable de s cellules
photoélectriques

USB ou
Alimentation Ethernet*

CA

| Cable E/S

Figure A-1: Presse-étoupes de I'IND570dyn

* Notez que le passe-cable fendu nécessaire au presse-étoupe USB ou Ethernet sera inclus avec la
documentation fournie avec I'appareil.
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A.4.2.

A.43.
A4.3.1.

A4.3.2.

A.4.3.3.

A.S.
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Connexions de cables pour I'alimentation de I'instrument

Toutes les configurations IND9D956 sont accompagnées de provisions pour fournir I‘alimentation
au terminal IND570 et I'alimentation a 24VCC. Les bornes de cable d‘alimentation sonf tourjours
éfiquetées L, N et GND.

e L estpour ligne
e N est pour neutre

e GND est pour le conducteur de mise @ la terre de I'équipement ou la connexion de terre de
protection (PE)

Pour en optimiser la performance, I'alimentation @ I'instrument doit &tre connectée vers un circuit de
dérivation CA dédié, sans parasite ni brouillage. Ne pas acheminer les lignes d’alimentation dans
une conduite qui transporte également des lignes vers un équipement CA « bruyant » tels que
moteurs, soudeuses ef solénoides.

L est protégé par un fusible a fusion lente de 3,15 A, 250 VCA. Aprés avoir connecté X1 au fusible,
I'étiquette passe a X1A pour signaler que le circuit est protégé.

Pour optimiser la performance, ne pas ajouter d’aufres charges CA a I'alimentation de I'instrument.
Connexions de cabldge pour les options d’E/S numériques
Entrées ef sorfies de 24 VCC

L'appareil est livré avec 4 borniers permettant la fixation des cellules photoélectriques d'entrée. Ces
borniers sont marqués 24 V, 0V, I-1 et |I-2. Les connexions 24 V et O V permettent d'alimenter les
cellules photoélectriques en 24 V CC, et les connexions I-1 et I-2 sont les lignes de signaux
d'entrée.

Pour les appareils équipés du logiciel ExpressCheck ou Dynamic Advanced, un bornier est fourni
pour connecter la sortie d'un mecanisme de rejet. Ce bornier sera toujours étiqueté REJ.

Line Voltage Outputs

Comme pour ceux ufilisant des sorties 24 V CC, les appareils utilisant des sorties de ligne en
tension et qui utilisent également le logiciel ExpressCheck ou Dynamic Advanced, seront munis
d'un bornier étiqueté REJ pour connecter la sortie afin de contréler un mécanisme de rejet.

ARM100 Connections

Lorsqu'un ARM100 optionnel est commandé avec I'appareil, les points d'E/S se connecteront
directement aux borniers de I'ARM100. Consultez le manuel fechnique ARM100 pour de plus
amples informations.

Fermeture du boitier

Pour garantir que I'IND9D56 fournisse une protection systématique contre I'humidite et la
poussiere, suivez soigneusement les étapes suivantes:
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Assurez-vous que les dispositifs d’atfache du cordon sont appropriés au diametre externe du
cable ufilisé. Si I'intervalle est trop grand, remplacez le dispositif d’aftache par une plage
appropriée.

Si vous n’utilisez pas de dispositif d’aftache, installez un cache pour éviter que les débris ne
pénétrent le boitier.

Lorsque vous ajoutez des entrées de cables, ne les placez pas sur la surface supérieure du
boitier. Dans la mesure du possible, I'emplacement recommandé pour les entrées de cable est
la partie inférieure du boitier. Les cotés sont la deuxieme opfion.

Assurez-vous que le loquet d’un quart de four est entierement engage lorsque la porfe du boitier
est fermée. Faites atfention au céblage installeé sur site pouvant se prendre dans les joints de la
porte. Le fil peut en éfre la cause et impacter I'étanchéité laissant I'humidité et les débris
pénétrer le boitier.
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Parametres par déefaut

Valeurs de configuration de défaut

Le Tableau B-1 affiche les valeurs pour tous les parametres qui spécifiques a I'IND570dyn ou
differentes de celles de I'IND570 standard. Les parametres par défaut pour la fonctionnalité de base
de I'IND570 sont indiqués dans I’Annexe A, Parametres par défaut de la Guide de I'utilisateur de
I'IND570. Cerfains parametres sont uniquement disponibles dans la version avancée
(ExpressCheck®) de I'application (voir le tableau ci-dessous).

Tableau B-1: Paramétres par defaut du Dyn-570 Default Settings

Fonction de configuration Valeur par défaut

Application — Pac — Systeme

Type systeme PE aléatoire
Port [Si le Type = ASCII aléatoire] COM1
Transmetter PE3 [Si le Type = Pesage de controle] Désactivé
Délai de fransmission [Si le Type = Pesage de controle]] 0

Application — Pac — Affichage

Durée de I'affichage 0
Informations sur I'affichage Libellé
Afficher le littéral [Si Informations sur I'affichage = Littéral] <chaine vide>

Application — Pac — Capteurs photoélectriques

Compteur PE 1 150 mS
Compteur PE 2 50 mS
Compteur PE 1 a PE 2 3 Sec
PE 1 et PE 2 maximum 5 Sec

Application — Pac — Durée de pesé et auto réglage

Durée de pesee 300 mS

Application — Pac — Réglage dynamique

Réglage dynamique Désactive
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Fonction de configuration

Valeur par défaut

Application — Pac — Configuration des erreurs

Erreurs journal

Désactivé

Envoyer code erreur

Désactivé

Chaine d’erreur [Si Envoyer code erreur = Désactivé]

<Chaine vide>

Application — Pac — Entrées ID1

Type données Aucun
1¢ caractére [Si Type données = Aucun] 1
Length [Si Type données = Aucun] 20

Mode [Si Type données = Aucun]

Utiliser précédent

Caractere de fin

<CR>

Caractére de remplissage [Si Mode = Utiliser précédent]

Tout caractere alphanumérique

Application — Pac — Sorties de I'alarme [Uniquement quand Sorties discrétes configure pour les alarmes]

Sortie alarme fafale Désactivé
Sortie alarme non-fatale Désactivé
Auto suppression des alarmes Désactivé

Application — Pac — Tableau Cible dynamique

Tableau Cible dynamique

<fableau vide>
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Communication

Mode sortie sur demande

Déclencheur

Pour que le logiciel de I'IND570dyn puisse fonctionner correctement, une sortie sur demande doit
éfre configurée avec Poids moyen comme déclencheur. La sortie sur demande doit étre configurée
mais il est inutile de la connecter physiquement sur un périphérique de communication tant que le
controle du flux est désactiveé.

B Remarque: Une sortie sur demande additionnelle doit éfre configurée avec Poids moyen
comme déclencheur.

Modeéles de sortie

Les modeles de sortie 1, 2 et 5 sont configurés comme pour la version de fonctionnalité de base de
I'IND570. Le modele de sortie 3 est configuré pour les fonctions ExpressWeigh et le modéle de
sortie 4 pour I'application ExpressCheck. Les modeles sont décrits ci-dessous.

Pour de plus amples informations sur la création et la modification des modéles de sortie, voir
I’Annexe C, Communications, de la Guide de I'ufilisateur IND570.

Modele de sortie 3

Le modele de sortie 3 est configuré pour fournir un enregistrement aux fransactions de I'application
ExpressWeigh de Dyn-570. Tableau C-1 détaille les élements présents dans ce modéle.
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Tableau C-1: Définition du modeéle de sortie 3

Element Explication

iw0104 Poids moyen ftraité
wi0103 Unités affichées
CR/LF Refour de chariot/passage @ la ligne

C.1.2.1.1. Output Template 4

Le modele de sortie 4 est configuré pour fournir un enregistrement aux fransactions avec
I‘application avancée (ExpressCheck). Tableau C-2 détaille les éléments présents
dans le modéle de sortie 4.

Tableau C-2: Définition du modeéle de sortie 4

Element Explication

iw0104 Poids moyen ftraité
wt0103 Unités affichées
"<SP>" 1 éspace

ak0118 Classification de la pesée

CR/LF Retour de chariot/passage @ la ligne

C.2. E/S discretes a distance (ARM100)

Pour configurer un ARM100 dans le systeme, créez une connexion avec une aftribution « E/S
discrefes @ distance ». Toutefois, pour prendre en charge le RS-485, le port COM sélectionné doit
éfre soit COM1 soit COM3. Sélectionnez ensuite le nombre de nceuds a connecter. Trois ARM100
maximum peuvent étre pris en charge. Pour exécuter la connexion, assurez-vous de definir
correctement les commutateurs DIP d’adresse sur I'ARM100. Consultez le Manuel fechnique
ARMT00 pour de plus amples informations.

C.3. Options PLC

Pour de plus amples informations sur la configuration d'une connexion PLC, voir le Manuel de
I'interface API de I'IND570.

C.4. Entrée ASCII

Les commandes ASCII suivantes sont utilisées par 'IND570dyn.
<S>  Demande de stafut — Renvoie une erreur du ferminal

Tableau des erreurs:

00 Pas de condition d’erreur
03 Poids brut inférieur a zéro
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10 Impossible de fraiter la commande en raison de I'insuffisance des données de poids (indique
en principe que la durée de pesée est trop courte)

1T La balance est en condition de surcharge
20 A/N défectueux (panne interne)
21 Commande non reconnue (provient en principe d'un probleme de communication)

<W>  Envoyer des données de poids — Renvoie le poids courant instantanément

Format de réponse:

Wsddddddduu s = Statut de balance  <éspace> - Poids stable, non zéro
<Z> - Centre de zéro
<M> - La balance est en mouvement

ddddddd Pesée alignée a droite, y compris le point décimal
uu Unités “Ib”
g’

<B>  Lancer la mesure de la pesée dynamique — renvoie <ACK> (0x06)

<E>  Terminer la mesure de la pesée dynamique - renvoie le poids traite lancé par la derniere
commande <B>

Format de réponse — Pas d’erreur:

Esddddddduu s = Stafut de balance  <éspace>

ddddddd Pesée alignée a droite, y compris le point décimal
uu Unités “Ib”
I/kgll

Format de réponse — Condition d’erreur

03 — Poids brut inférieur a zéro

10 — Impossible de traiter la
commande en raison de
I'insuffisance de données de
pesée

11 - La balance est en condition de
surcharge

20 — A/N défectueux (panne interne)

21 — Commande non recommandée

</>  Regler zéro — Met la balance a zéro et renvoie un <ACK>
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C.5.

Variables de données partagées

Le tableau suivant présente les variables de données parfagées utilisées par I‘application Dyn-570.
Certaines variables sont ufilisées uniquement par la version avancée (ExpressCheck®) de

I‘application Dyn-570.

Tableau C-1: Variables de donnée pour I'application standard Dyn

Nom de
Fonction la

variable
Type systeme ax0101
Transmettre PE3 ax0111
Délai de fransmission ay0103
Rejeter ax0109
Port ax0132
Durée de I'affichage ay0104
Informations sur I'affichage ax0112
Afficher le littéral az0102
Compteur PE1 ax0107
Compteur PE2 ax0108
Compteur PE1 & PE2 ay0102
PE1 et PE2 maximum ay0105
Durée de pesée ax0110
Pole du filire ax0129
Fréquence de filter ay0106
Réglage dynamique ax0128
Durée maximum du réglage ax0130
Durée minimum du réglage ax0131
Ecart maximum du réglage ay0108
Ecart minimum du réglage ay0109
Journal erreurs ax0105
Enoyer le code d’erreur ax0106
Chaine d'erreur az0101
Type données ID1 ax0113
Caracteére 1¢ID1 ax0117
Longueur ID1 ax0119
Mode ID1 ax0121
Caractéere remplissage ID1 ax0123
Caractere de fin ID1 ax0125
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Nom de
Fonction la

variable
Type données ID2 ax0114
Caractere 1¢1D2 ax0118
Longueur ID2 ax0120
Mode ID2 ax0122
Caractére remplissage ID2 ax0124
Caractere de fin ID2 ax0126
Sortie de I'alarme fatal ax0103
Sortie de I'alarme non-fatale ax0104
Auto suppression de I'alarme ax0102
Entrées discretes:
Exécution autorisées ac0101
Arréter alarme ac0102
Capteur photoélectrique 3 ac0103
Supprimer alarme ac0104
Discrefe output:
Marche as0101
Alarm fatale as0102
Balance vide as0103
Rejeter la sortie as0104
Pesée terminée as0105
Alarme non-Fatal as0106
Mise @ jour ID1 as0107
Mise & jour ID2 as0108
Dynamique plus as0109
Dynamique OK as0110
Dynamique moins as0111
Mélange
Délai sortie terminé ay0110
Délai de la sortie d'ID ayo111
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Réponse ID1 ak0110
Réponse ID2 akOT111
Poids traité iw0104

Poids traité en format spécial
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(5 zéros de féte de la chaine de ak0117
position, pas de décimale)
Classification de la pesée ak0118

(chaine)
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METTLER TOLEDO Service

Pour protéger votre produit a I'avenir :

Félicitations pour votre choix de la qualité et de la
précision METTLER TOLEDO. Une ufilisation
adéquate conformément a ces instructions et un
éfalonnage régulier ainsi qu'une maintenance par
nos équipes d'entretien formées en usine assurent
un fonctionnement précis et fiable, ce qui protege
votre investissement. Veuillez nous contacter pour
un contrat d'entretien adapté a vos besoins et @
votre budget.

Nous vous invitons a enregistrer votre produit sur
www.mt.com/productregistration pour que nous
puissions vous confacter lors d'améliorafions, de
mises a jour et d'importantes notifications
concernant votre produit.

www.mt.com/IND570

Pour plus d’informations

Mettler-Toledo, LLC

1900 Polaris Parkway
Columbus, OH 43240
© 2023 Mettler-Toledo, LLC
30451701 Rev.D, 11/2023
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