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Bezpecnost a Ucel pristroje

(? Pozndmka: Privodce rychlym nastavenim je struény ndvod k obsluze prevodniku M400.

Prevodnik M400 smi monfovat, pfipojovat, uvddét do provozu a udrZovat pouze kvalifikovany
persondl, jako napt. elektrotechnik, v souladu s pokyny uvedenymi v fomto privodci rychlym
nastavenim, platnymi normami a pravnimi predpisy.

Technik se musi sezndmit s obsahem tohoto privodce rychlym nastavenim a je povinen
dodrzovat v ném uvedené pokyny. V pfipadé nejasnosti ohledné jakékoli ¢dsti obsahu fohoto
privodce je nutné sezndmit se s obsahem ndvodu k obsluze (doddvdn na CD-ROM).
V ndvodu k obsluze jsou uvedeny podrobné informace o pfistroji.

Prevodnik M400 smi pouZzivat vyhradné persondl sezndmeny s principy jeho provozu
a disponujici ndlezifou kvalifikaci.

Ugel pristroje

M400 je ¢tyfvodicovy prevodnik uréeny k provadéni analyfickych méfeni s vystupnim
signdlem v rozpéti 4(0) aZz 20 mA s vyuzitim komunikaéniho rozhrani HART nebo FOUNDATION
Fieldbus. Jako viceparamefrovy pfevodnik M400 umoZriuje provadét méfeni uvedend v
privodci nastavenim parametrd nize.

Prevodnik M400 je urgen k pouziti ve zpracovatelském priimysiu.



Priivodce nastavenim parametrii M400

M400 Typ 1I1SM M400 Typ 2 ISM
pH/ORP . .
pH/pNa . .
UniCond 2-e/4-e . .
Kondukfivita 2-e - -
Kondukfivita 4-e . .
Amp. rozpustény kyslik ppm/ - o/ol)/_
ppb/stopové mnozstvi
Opt. rozpustény kyslik ppm/ppb - o/oD
Amp. plynny kyslik ppm/ppb/ - —-/-/-
stopové mnozstvi
Opt. plynny kyslik ppm - -
Rozpustény ozon - .
Rozpustény oxid uhliCity - .

CO hi (tepelnd vodivost) - _
GPro™ 500 TDL - _

1)  Thornton vysoce vykonny rozpustény kyslik a €istd voda pouze pro optické senzory.

2 Technické tdaje a dalSi informace

Nejdlezitéj$i technické Udaje, jako napf. napdjeci napéti, jsou uvedeny na typovém stitku
na vngjsi nebo vnitfni strané krytu pfevodniku. Dalsi technické Udaje, jako napf. presnost,
jsou uvedeny v ndvodu k obsluze. Tento dokument, ndvod k obsluze a software jsou dodavany
na CD-ROM. Dokumentaci Ize také stahnout z internetu: ,www.mt.com/M400”.



3 Montaz

Prevodnik M40Q0 je k dispozici ve verzi 2 DIN.
Montdzni vykresy jsou pfiloZeny k nédvodu k obsluze.

A NEBEZPECi! Nebezpedi smrtelnych nebo vaznych drazii elektrickym proudem: Maximdlini
hloubka zavitu v montdznich otvorech krytu €ini 12 mm. Tuto hodnotu nepfekracuijte.

1. Pouze pro ¥ DIN: Na kryt namontujte doddvané kabelové priichodky.
2. Namontujte pfevodnik. Mdte ndsledujici moznosti:
— montdZ na panel, na sténu nebo potrubi

4 Elektrické pfipojeni

/\ NEBEZPECI! Nebezpeéi smrtelnych drazd elektrickym proudem: Bshem pripojovani pistroj
odpojte.
1. Vypnéte napgjeni.
2. Pfipojte napdjeni ke svorkam L, N a L (uzemnéni).
3. Pripojte senzor ke svorkovnici TB3.
4. Pripojte analogovy vystup, analogovy vstup a digitalni vstupy signdlu ke
svorkovnici TB2.
Pipojte vystup signdld relé ke svorkovnici TB1.
6. Pripojte modem HART k AO1+ / HART+ a AO1- / HART- pro komunikaci s vyuzitim
rozhrani HART (komunikagni zatizeni 230-500 ohmdl). Enujte pozornost polarité.
7. Pro komunikaci pfes sbérnici FF pfipojte rozhrani FOUNDATION ke svorkdm FF+ a FF—.
\Vénujte pozornost polarité.

o

Definice svorek jsou uvedeny v ndvodu k obsluze.

Toto zafizeni vyuziva 4 vodice s akfivnim analogovym vystupem 4-20 mA.

Zajistéte, aby nebyly napdjeny termindly analogovych vystupl. Ctyfvodicovy prevodnik M400
ve verzi FF nemd Zadné analogové vystupy.

/\ VAROVANi! Neodpojujte interni zemnici vodié mezi pfednim a zadnim modulem.
Zemnici vodi¢ pevné piiSroubujte do vnitfni uzemiovaci svorky se Sroubem.
Prlifez uzemiiovaciho vodice musi byt vétsi nez 0,8 mm (18 AWG).

cs 6



5 Struktura menu

Menu Screen
M400

ISM * L~ o
Cusfom Key Calibration Configuration
— iMonitor — Default: Favorite — Calibrate Sensor — Measurement
—Messages — Depending — Calibrate Electronics —Analog Outputs
— ISM Diagnostics on setting — Calibrate — Sef Points
— Calibration Data Analog Outputs —ISM Setup
— Sensor Info — Calibrate — General Alarm
—HW/SW Version Analog Inputs — ISM/Sensor Alarm
— Maintenance —Clean
—Pharma Waters — Display Setup
Verify - Digital Inputs
— System
— PID Controller
- Service

— User Management
— Reset
— Custom Key Setup
— HART
- USB
— USB Data Logging
— Configuration

via USB

cs



6 Mistni provoz
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Mezsages

15M Diagnostics

Calibration Data

Sengor Info

Uvodni obrazovka (pFiklad)

1. fadek, standardni konfigurace

2. Yddek, standardni konfigurace

3. fadek, zavisi na konfiguraci

4. Yadek, zavisi na konfiguraci

Softwarové tlagitko s funkcemi uvedenymi na obrazovce

Kurzor oznaguje akfudini polozku ovliddanou softwarovym tlacitkem
Obrazovka menu (pfiklad)

Obrazovka menu ISM™



Provozni prvek

Popis

Vstup do menu hléSeni

Vstup na obrazovku menu

D%@

Vstup na tvodni obrazovku

7
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Vstup do menu ISM

Vstup do menu oblibenych

Vstup do kalibraéniho menu

Vstup do menu konfigurace

N@vrat na obrazovku menu

iMonitor, HiéSeni nebo Diagnostika ISM

Navrat do vySSi Grovné menu

Navigacni menu pro ovldddni softwarového tlagitka

LT VE: % R *

Zadejte vybrané menu nebo polozku pro ovladani
softwarovym tlagitkem




7 Obecné nastaveni
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Konfiguraci pfevodniku M400 Ize provddét pfimo na misté, pfipadné prostfednictvim konfigu-
racniho ndstroje, ndstroje pro spravu nebo pomoci ruéniho termindlu.

Obecné nastaveni pro komunikaci pres rozhrani HART je zobrazeno niZe. Pokyny k nastaveni
komunikace pres sbémici FOUNDATION Fieldbus naleznete v privodci programem
FOUNDATION Fieldbus.

Podminka: Prevodnik M400 a senzor musi byt nainstalované a pfipojené k napdjeni.

Zapnéte funkci HART na pfevodniku M400.
Cesta: Configuration > HART > HART Mode.

Konfiguraéni ndstroj nebo ndstroj pro spravu
(? Pozndmka: Popis zafizeni (DD) pro konfiguraéni ndstroje PDM a AMS jsou obsaZeny
na dodaném CD-ROMu. Soubor DD Ize také stdhnout z internetu: ,www.mt.com/M400”.

Informace o krocich 1 aZ 5 a 13 naleznete v dokumentaci pfislusného ndstroje.

ook~ wN =

Nainstalujte konfiguraéni néstroj, jako napf. PDM nebo AMS.

Nainstalujte soubor DD pro rozhrani HART.

Provedte upgrade kafalogu zafizeni.

Provedte pfipojeni. Podle potfeby zkontrolujte nastaveni portu COM.

Nactéte konfiguraci ze zafizeni.

Nastavte Tag (Tag) a/nebo Long Tag (Dlouhy tag).

Cesta: Device Setup > HART Setfup.

Nastavte Date (Datum) a Time (€as). Cas nastavte ve 24hodinovém formdtu.

Formdt ¢asu nelze zménit. Cesta: Device Setup > System.

Nastavte rozsah analogového vystupniho signdlu.

Cesta: Detailed setup > Analog output.

—URV (Upper Range Value/Horni hranice rozsahu) a LRV (Lower Range Value/Dolni
hranice rozsahu): Hodnoty Ize ménit podle aktudiniho méficiho rozsahu. Musi ovsem
byt v limitu méfeni senzoru.

—USL (Upper Sensor Limit/Horni limit senzoru) a LSL (Lower Sensor Limit/DolIni limit
senzoru): Limity zdvisi na daném senzoru a nelze je ménit.



9. Definujte procesni proménné PV, SV, TV a QV.

Cesta: Device Setup > Measurements > Unit Sefup.

10. Provedte kalibraci senzoru. Cesta: Device Setup > Sensor Calibration.
11. Provedte dal$i nastaveni. Viz ndvod k obsluze pfevodniku M400.
12. Konfiguraci uloZte do zafizeni.

Ruéni termindl HART

(? Pozndmka: Popis zafizeni (DD) ,008E8E700101.hhd” naleznete na dodaném CD-ROMu.
Soubor DD Ize také stéhnout z internetu: ,www.mt.com/M400”.

Informace o kroku 1 naleznefe v dokumentaci ru¢niho termindlu HART.

1.

@

Zkontrolujte, zda je na ruénim fermindlu HART jiz nainstalovdn soubor DD prevodniku
M400. V pripadé potfeby provedte jeho instalaci.

Komunikace bude navdzdna aufomaticky.

Nactéte konfiguraci ze zafizeni. Cesta: Device Sefup > Detailed Setup.

Nastavte Tag (Tag) a/nebo Long Tag (Dlouhy tag).

Cesta: Device Setup > HART Setup.

Nastavte Date (Datum) a Time (Cas). Cas nastavte ve 24hodinovém formdtu.

Format ¢asu nelze zménit. Cesta: Device Setup > System.

Nastavte rozsah analogového vystupniho signdlu.

Cesta: Detailed setup > Analog output.

— URV (Upper Range Value/Horni hranice rozsahu) a LRV (Lower Range Value/Dolni hra-
nice rozsahu): Hodnoty Ize ménit podle aktudiniho méficiho rozsahu. Musi ovSem byt v
limitu méfeni senzoru.

—USL (Upper Sensor Limit/Horni limit senzoru) a LSL (Lower Sensor Limit/Dolni limit
senzoru): Limity zavisi na daném senzoru a nelze je ménit.

Definujte procesni proménné PV, SV, TV a QV.
Cesta: Device Setup > Measurements > Unit Sefup.

Provedte kalibraci senzoru. Cesta: Device Sefup > Sensor Calibratfion.
Provedte dalSi nastaveni. Viz navod k obsluze pfevodniku M400.

11 ¢s



8 Kalibrace senzori
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(? Pozndmka: Nejlepsich vysledk kalibrace dosdhnete pfi dodrzeni ndsledujicich pokynd. Odbér
vzork( provddgjte co moznd nejblize k senzoru. Vizorek méfte za procesni feploty.

12

Podrobny popis kalibracnich postupl ,Process” (Proces), ,1-point” (1bodovd) a ,2-point”
(2bodovd) naleznete v ndvodu k obsluze pfevodniku M400. Lze pfipojit i pfedem kalibrované
senzory, jejichZ kalibrace byla provedena pomoci softwaru iSense.

Po spusténi kalibrace jiz nelze spustit Zadnou jinou kalibraci.

Menu kalibrace senzorii L~

Po kazdé Uspésné kalibraci jsou k dispozici rizné moznosti. V pfipadé vybéru moznosti
LAdjust” (Upravit) nebo ,Calibrate” (Kalibrovat) se zobrazi zprava ,Calibration saved
successfully! Reinstall sensor” (Kalibrace UspéSné uloZenal Znovu nainstalujte senzor).
Stisknéte ,Done” (Hotovo).

Moznost

Senzory ISM (digitdIni)

Adjust (Upravit)

Kalibra€ni hodnoty jsou uloZeny v senzoru a pouZity pfi méfeni. Zaroveri
jsou uloZeny v historii kalibraci.

Calibrate (Kalibrovat)

Kalibra€ni hodnoty jsou uloZeny v historii kalibraci pro potfeby dokumen-
tace, nikoli méfeni. Kalibracni hodnoty z posledni platné kalibrace se ddle
vyuZivaji k méfeni.

Cancel (Zrusit)

Kalibragni hodnoty jsou zruSeny.




9 Udrzba
Prevodnik nevyZaduje zddnou Udrzbu.
Povrchy prevodniku Cistéte mékkou vihkou utérkou a peclivé je osuste.

10 Ochrana Zivotniho prostredi

Odpadni elekirickd zafizeni by neméla byt likvidovana spoleéné se smésnym odp
adem. Vlyrobek predejte

|
11 ES prohlaseni o shodé

ES prohldSeni o shodg je soucasti doddvky pristroje.

GPro a ISM jsou ochranné znamky skupiny METTLER TOLEDO.
VeSkeré ostatni ochranné zndmky jsou majetkem jejich piislugnych viastnikd.

13 ¢s
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1

Sikkerhed og tilsigtet anvendelse

@ Bemeerk: Denne lynvejledning giver en kort betjeningsvejledning til M40O-tfransmitteren.

M400 -transmitteren mad kun installeres, tilsluttes, idriftscettes og vedligeholdes af kvalificeret
og uddannet personale sGsom elekrikere i fuld overensstemmelse med insfruktionerne i denne

lynvejledning samt alle gaeldende regler og love.

Det uddannede personale skal have leest og forstdet denne Iynvejledning og skal
fglge de instruktioner, den indeholder. Hvis du ikke er sikker pd, at du har forstGet alle
dele af denne lynvejledning, skal du Icese betjeningsvejledningen (medfglger p& cd-rom).

Betjeningsvejledningen indeholder detaljerede oplysninger om apparatet.

M400-transmitteren md kun betjenes af personer, der har kendskab fil fransmitteren, og som

er kvalificeret fil af udfgre dette arbejde.

Tilsigtet anvendelse

M400 er en 4-trGdet transmitter til analytiske mdlinger med et udgangssignal pd 4(0) fil
20 mA og HART- eller FOUNDATION Fieldbus-kommunikation. M40O er en flerparameterirans-
mitter og understgtter de mdlinger, der er angivet i nedenstdende vejledning til parametertilpas-

ning. M400-transmitteren er beregnet fil brug i forarbejdningsindustrien.

15 da



Vejledning til tilpasning af M400-parametre

M400 Type 1ISM M400 Type 2 ISM

pH/ORP . .
pH/pNa . .
UniCond 2-e/4-e . .
Ledningsevne 2-e - -
Ledningsevne 4-e . .
Amp. DO ppm/ppb/sporing - o/eD/~
Opt. DO ppm/ppb - o/oh
Amp. O,-gas ppm/ppb/sporing - —/=/-
Opt. O,-gas ppm - -
Oplgst ozon - .
Oplgst kuldioxid - .

CO, hgj (varmeledningsevne) - -
GPro™ 500 TDL - -

1) Kun hgjtydende optiske sensorer til oplgst ilt og rent vand fra Thornfon

2 Tekniske data og yderligere information

da
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De vigtigste fekniske data sdsom forsyningsspeending er angivet pd typeskiltet enten
pd eller i fransmitterens kabinet. Yderligere tekniske data sdsom ngjagtighed kan findes
i betjeningsvejledningen. Deffe dokument, betjeningsvejledningen og softwaren findes
alle p& den medfglgende cd-rom. Du kan ogsa downloade dokumentationen via internettet:
“www.mt.com/M400”.



3 Montering

M400-transmitteren findes som %2 DIN-version.
Installationstegninger kan findes i betjeningsvejledningen.

/\ FARE! Livsfare ved elekrisk stgd eller risiko for elekirisk stgd: Den maksimale indskrunings-
dybde for monteringshullerne i kabinettet er 12 mm. Overskrid ikke indskruningsdybden.

1.
2.

Kun Y2 DIN: Monter de medfglgende kabelforskruninger pd kabinettet.
Monter transmitteren. Du har fglgende muligheder:
— Panelmontering, vaegmontering eller rgrmontering

4 Eltilslutning

/\ FARE! Livsfare ved elektrisk stgd: Apparatet skal veere slukket, nér det filsluttes
strgmforsyningen.

1.

o

Sluk forsyningsspcendingen.

2. Tilslut strgmforsyning fil terminalerne L, N og L (jord).
3.
4. Tilslut analoge udgangs- og indgangssignaler samt digitale indgangssignaler

Tilslut sensor fil terminalblok TB3.

il terminal TB2.

Tilslut relceudgangssignaler il terminal TB1.

Tilslut HART-modemmet til AO1+/HART+ og AO1—/HART- til HART-kommunikation
(kommunikationsbelastning 230-500 ohm). Veer opmaerksom pd polariteten.
Tilslut FOUNDATION fieldbus fil FF+ og FF- for at oprette FF-kommunikation. Vieer op-
maerksom pd polariteten.

Terminaldefinitioner kan findes i betjeningsvejledningen.

Dette er et 4-trddet produkt med en aktiv 4-20 mA analog udgang. Tilslut ikke strgm
il de analoge udgangsklemmer. M400 4-trddet FF-version har ingen analoge udgange.

A ADVARSEL! Afbryd ikke det interne jordkabel mellem for- og bagmodulerne.

Fastger et jordkabel fil den inferne PE-skrueklemme (Profective Earth; beskyttelsesjording).
Tveersnittet af PE-ledningen skal vaere over 18 AWG (0,8 mm).

17 da



5 Menustruktur

Menu Screen
M400

da 18

ISM * L~ o
Custom Key Calibration Configuration
— iMonitor — Default: Favorite — Calibrate Sensor — Measurement
— Messages — Depending — Calibrate Electronics — Analog Outputs
— ISM Diagnostics on setting — Calibrate — Set Points
— Calibration Data Analog Outputs —ISM Setup
—Sensor Info — Calibrate — General Alarm
—HW/SW Version Analog Inputs — ISM/Sensor Alarm
— Mainfenance —Clean
—Pharma Waters — Display Setup
Verify — Digital Inputs
— Sysfem
— PID Controller
— Service

— User Management
— Reset
— Custom Key Setup
— HART
-UsB
— USB Data Logging
— Configurafion

via USB




6 Betjening pa stedet
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Calibration Data

Sengor Info

Startskeerm (eksempel)

1. linje, standardkonfiguration

2. linje, sfandardkonfiguration

3. linje, afhcenger af konfigurationen

4. linje, afheenger af konfigurationen

Funktionstast med angivne funkfioner pa skcermen

Markgr, angiver det akfuelle element for funkfionstastbetjening
Menuskeerm (eksempel)

ISM™.-menuskerm

19 da
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Betjeningselement

Beskrivelse

Abn menuen Beskeder

Abn skeermen Menu

m%@

Abn skeermen Start

»n
=

Abn menuen ISM

Abn menuen Favorit

Abn menuen Kalibrering

Abn menuen Konfiguration

Vend filbage il skeermen Menu

Abn neeste lavere menuniveau, her f.eks. iMonitor, Beskeder
eller ISM-diagnostik

Vend filbage il neeste hgjere menuniveau

Navigationsmenu for funkfionstastbetjening

LT VE: % R *

Indfast valgt menu eller element for funktionstastbetjening




7 Generel opscetning

Ud over betjening pd stedet kan du konfigurere M400-transmitteren enten via et konfigurations-
veerkigj, et Asset Management-veerkigj eller via en hdndholdt terminal.

Generel opsaetning af HART-kommunikation er vist nedenfor. Se FOUNDATION fieldbus-pro-
grammeringsguiden for opsaetning af FOUNDATION fieldbus-kommunikation.

Forudscetning: M400-fransmitteren og sensoren skal vaere monferet og have strgmforsyning.
Aktivér HART-funktionaliteten i M40O-transmitteren via fransmitfer.
Menusti: Configuration > HART > HART Mode

Konfigurationsveerktgj eller Asset Management-veerkigj
Bemeerk: DD for konfigurationsveerkigjerne PDM og AMS findes pd den medfglgende cd-rom.
Du kan ogsd downloade DD via internettet: “www.mt.com/M400°.

Se veerkigjets dokumentation for at fd flere oplysninger om frin 1 fil 5 og trin 13.

Installer konfigurationsveerkigj, f.eks. PDM eller AMS.

Installer DD for HART-greenseflade.

Opdater enhedskatalog.

Etabler filslutning. Kontrollér om ngdvendigt COM-portindstillinger.

Indlces konfiguration fra enhed.

Angiv Tag (Tag) og/eller Long Tag (Langt tag).

Menusti: Device Setup > HART Setup

7. Angiv Date (Dato) og Time (Klokkesleet). Angiv klokkeslcet i 24 timers-format. Formatet

for klokkeslcet kan ikke cendres. Menusti: Device Setup > System

8. Angiv omrddet for det analoge udgangssignal.

Menusti: Detailed setup > Analog output

— URV (Upper Range Value/Veerdi for gvre omrdde) og LRV (Lower Range Value/cerdi for
nedre omrdde): Veerdierne kan cendres til det aktuelle maleomrdde. Vierdierne skal veere
inden for sensorens malegreenser.

—USL (Upper Sensor Limit/@vre sensorgreense) og LSL (Lower Sensor Limit/Nedre
sensorgreense): Greenserne defineres af sensoren og kan ikke cendres.

A

21 da
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9.

Definer procesvariablerne PV, SV, TV og @V
Menusti: Device Setup > Measurements > Unif Sefup

10. Kalibrer sensor. Menusti: Device Setup > Sensor Calibration
11. Udfgr gvrige indstillinger. Se betjeningsvejledningen fil M400-fransmitteren.
12. Gem konfigurationen pd enheden.

Handholdt HART-terminal

= Bemark: DD “008E8E700101.hhd” findes pd den medfglgende cd-rom. Du kan ogsG
downloade DD via internettef: “www.mt.com/M400”

Se dokumentationen il den handholdfe HART-terminal for at fG flere oplysninger om frin 1.

1.

@

Kontrollér, om DD til M40O-transmitteren allerede er installeret p& den hdndholdte HART-
ferminal. Installer om ngdvendigt DD.

Kommunikationen efableres automatisk.

Indlees konfiguration fra enhed. Menusti: Device Setup > Defailed Setup

Angiv Tag (Tag) og/eller Long Tag (Langt tag).

Menusti: Device Setup > HART Setup

Angiv Date (Dato) og Time (Klokkeslcet). Angiv klokkeslcet i 24 timers-format. Formatet
for klokkeslcet kan ikke cendres. Menusti: Device Setup > Sysfem

Angiv omrédet for det analoge udgangssignal.
Menusti: Detailed setup > Analog output

— URV (Upper Range Value/Vcerdi for gvre omrdde) og LRV (Lower Range Value/Veerdi for
nedre omrdde): Vicerdierne kan cendres il det aktuelle mdleomrdde. Vicerdierne skal veere
inden for sensorens malegraenser.

—USL (Upper Sensor Limit/@vre sensorgreense) og LSL (Lower Sensor Limit/Nedre
sensorgreense): Greenserne defineres af sensoren og kan ikke cendres.

Definer procesvariablerne PV, SV, TV og @V
Menusti: Device Setup > Measurements > Unit Setup

Kalibrer sensor. Menusti: Device Setup > Sensor Calibration
Udfer gvrige indstillinger. Se betjeningsvejledningen fil M400-fransmitteren.



8 Sensorkalibrering

@ Bemeerk: Ver opmaerksom pd fglgende punkter for at opnd de bedste proceskalibrerings-
resultater. Tag prgver sd teet som muligt pd sensorens mdlepunkt. Mal prgven ved proces-
femperaturen.

Der er angivet en defaljeret beskrivelse af kalibreringsmefoderne “Process” (Proceskalibrering)
samt “1-Point” (1-punkiskalibrering) og “2-Point” (2-punkiskalibrering) i befjeningsvejlednin-
gen til M400-tfransmitteren. Det er ogs@ muligt af tilslutte forkalibrerede sensorer kalibreret ved
hjeelp af iSense-softwaren.

NGr kalibreringen er i gang, kan der ikke sfartes en anden kalibrering.

Sensorkalibreringsmenu L.~

Efter en korrekt gennemfgrt kalibrering er der forskellige muligheder. Hvis der veelges “Adjust’
(Juster) eller “Calibrate” (Kalibrer), vises beskeden “Calibration saved successfully! Reinstall
sensor” (Kalibrering er blevet gemt! Geninstaller sensor). Tryk pd “Done” (Feerdig).

Tilvalg ISM-sensorer (digitale)

Adjust (Juster) Kalibreringsveerdier gemmes i sensoren og bruges til malingen.
Kalibreringsveerdierne gemmes desuden i kalibreringshistorikken.

Calibrate (Kalibrer) | Kalibreringsveerdier gemmes i kalibreringshistorikken med henblik pd doku-
mentation, men bruges ikke til mdlingen. Kalibreringsveerdieme fra sidste
gyldige justering anvendes til mdlingen.

Cancel (Annuller) Kalibreringsveerdierne slettes.
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9 Vedligeholdelse

Transmitteren kraever ingen vedligeholdelse.

Renggr overfladerne med en blgd, fugtig klud, og t@r dem omhyggeligt af med en fgr klud.

10 Miljgbeskyttelse

Elekiriske affaldsprodukter md ikke bortskaffes med husholdningsaffald. Send ven-
ligst fil genbrug, hvor disse faciliteter findes. Spgrg de lokale myndigheder eller din
forhandler om r&d vedrgrende genbrug.

11 EF-overensstemmelseserkieering

EF-overensstemmelseserkiceringen er en del af leveringen.

GPro og ISM er varemcerker filhgrende METTLER TOLEDO Gruppe.
Alle andre varemcerker tilhgrer deres respekfive ejere.
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1 Sicherheit und bestimmungsgemdBe Verwendung

(? Hinweis: Dieser Quick-Setup-Leitfaden ist eine Bedienungsanleitung fiir den Transmitter M400

de 26

in Kurzform.

Der Transmitter M400 darf nur durch ausgebildetes Fachpersonal installiert, angeschlossen, in
Befrieb genommen und gewartet werden, z. B. Elekirotechniker. Dabei sind die Anweisungen
dieses Quick-Setup-Leitfadens, die anwendbaren Normen und gesefzlichen Vorschriften
einzuhalten.

Der vorliegende Quick-Setup-Leitfaden muss deshalb vor Beginn der Arbeiten von der
befreffenden Person gelesen und verstanden werden. Bei inhaltlichen Unklarheiten bezlglich
des Quick Setup-Leiffadens muss die Bedienungsanleitung konsultiert werden (auf der
mitgelieferten CD-ROM enthalten). Die Bedienungsanleitung enthdlt detailliertere Informationen
zum Gerdt.

Der Transmitter M40O0 darf nur von Personen installiert und betfrieben werden, die sich mit dem
Transmitter auskennen und die fur solche Arbeiten enfsprechend qualifiziert sind.

BestimmungsgemiBe Verwendung

Der M400 ist ein 4-Leiter-Transmitter fiir analytische Messungen mit 4(0) bis 20 mA
Ausgangssignal und HART- oder FOUNDATION-Feldbus-Kommunikationsfunkfionen. Der
Transmitter M40O ist ein Multi-Parameter-Transmitter, der die in der Kompatibilitdtstabelle
unten aufgefihrten Parameter unfersttitzt.

Der Transmitter M400 wurde flir den Einsatz in der Prozessindustrie konzipiert.



M400 Einsatzmdglichkeiten nach Parametern

M400 Typ 1I1SM M400 Typ 2 ISM

pH/Redox o .
pH/pNa J ]
UniCond 2-Pol/4-Pol . .
Leitfahigkeit 2-Pol - -
Leitfahigkeit 4-e . .
Amp. geldster Sauerstoff ppm/ppb/Spuren - o/eD/~
Opt. gel6ster Sauerstoff ppm/ppb - o/eD
Amp. gasférmiger Sauerstoff ppm/ppb/Spuren - -/=1-
Opt. gasférmiger Sauerstoff ppm - -
Geldstes Ozon - ]
Geldstes CO, - .

CO, hi (thermische Leitféihigkeif) - -
GPro™ 500 TDL - -

1) Nur hochleistungsftihige optische Sensoren von Thornton zur Bestimmung von gelésfem Sauerstoff in Reinstwasser.

2 Technische Daten und weitere Informationen

Die wichfigsten fechnischen Daten wie etwa die Versorgungsspannung sind auBen oder innen
am Transmittergehduse auf dem Typenschild angegeben. Weitere fechnischen Daten wie
Genauigkeit siehe Bedienungsanleitung. Das vorliegende Dokument, die Bedienungsanleitung
und die Software sind auf der mitgelieferfen CD-ROM enthalten. Sie kdnnen die Dokumentation
auch Uber das Internet herunterladen, unter , www.mt.com/M400”.
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3 Montage

Der Transmitter M40O ist als 2-DIN-Ausfuhrung erhdltlich.
Einbauzeichnungen siehe Bedienungsanleitung.

A GEFAHR! Lebensgefahr durch Stromschlag oder Gefahr eines elektrischen Schlags:
Die maximale Einschraubtiefe der Bohrungen im Gehduse befrdgt 12 mm (0,47 Zoll).
Die Einschraubtiefe darf keinesfalls iberschritten werden.

1.
2.

Nur 2 DIN: Montieren Sie die mitgelieferfen Kabelverschraubungen am Gehduse.
Transmitter montieren. Sie haben die folgenden Méglichkeiten:
— Schalttafel-, Wand- oder Rohrmontfage

4 Elektrischer Anschluss
/\ GEFAHR! Lebensgefahr durch Stromschlag: Bei Arbeiten am Gertit ist das Gerdt auszuschalten.

de 28

1.

o

Die Stromversorgung frennen.

2. SchlieBen Sie die Stromversorgung an die Klemmen L, N, und L (Masse) an.
3.
4. Analoge Ausgangssignale sowie analoge und digitale Eingangssignale an

Sensor an Anschlussleiste TB3 anschlieBen.

Anschlussleiste TB2 anschlieBen.

Die Relaisausgangssignale an Anschlussleiste TB1 anschlieBen.

Das HART-Modem fiir die HART-Kommunikation an die Anschliisse AO1+ / HART+ und
AO1-/ HART- anschlieBen (Kommunikationslast 230 — 500 Ohm). Polaritét beachten!
Verbinden Sie den FOUNDATION-Feldbus mit FF+ und FF- fur die FF-Kommunikation.
Polaritét beachten!

Zur Anschlussbelegung siehe die Bedienungsanleitung.

Dieses Gerdt verfiigt Gber einen 4-Leiter-Anschluss mit spannungsfiihrendem Analogausgang
mit 4 — 20 mA. An die Analogausgangsklemmen darf keine Stromversorgung angeschlossen
werden. M400 4-Leiter FF-Modell hat keine analogen Ausgdinge.

WARNUNG! Den internen Massedraht zwischen vorderem und hinterem Modul nicht durch-
trennen.

Einen Erdleiter an die Schraubklemme der internen Schutzerde (PE) anschlieBen und fest
verschrauben. Der Schufzleiter muss einen Leitungsquerschnitt von mindestens 0,8 mm?
(18 AWG) aufweisen.



5 Meniistruktur

Meniianzeige
M400

ISM . e o
Frei konfigurierbare Kalibrierung CONFIG
— iMonitor —Voreinstellung: — Sensor justieren —Messung
— Meldungen Favorit — Elektronik justieren — Analogausgdnge
— ISM Diagnose — Je nach Einstellung — Analogausgdnge - Sollwerte
— Justierdaten justieren —ISM Einstellung
— Sensorinformationen - Analogeinginge — Genereller Alarm
—HW / SW Version justieren —ISM Sensoralarm
— Wartung — Reinigen
— Pharmwasser — Sefup Anzeige
prifen - Digitaleingang
— System
— PID Regler
- Service
— Benutzer-
management
— Reset

— Einrichten der frei
konfig. Taste

— HART

—-USB

— USB-Messdatener
fassung

— Konfiguration
(iber USB

29
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6 Betrieb vor Ort
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OWO O WN —=>

Startbildschirm (Beispiel)

Erste Zeile, Standardkonfiguration
Zweite Zeile, Standardkonfiguration
Dritte Zeile, konfigurationsabhdngig
Vierte Zeile, konfigurationsabhdingig

CHAN_1

513 o

00

170 mv
—r

15M Diagnostics

Calibration Data

Sengor Info

Bildschirmtaste mit auf dem Bildschirm angezeigten Funktionen
Cursor, zeigt das aktuell fir Softkey-Bedienung ausgewdhlite Element an

Meniianzeige (Beispiel)
ISM™ Meniianzeige



Bedienung

Beschreibung

Menu Meldungen

Meni Eingabe

D%@

Startbildschirm

7
=

ISM-Menul

Menu Favoriten

Men Kalibrierung

Menu Konfiguration

Zuruck zur Mentansicht

Weiter zum néchsten Punkt im Untermend, hier z. B. iMonitor,
Meldungen oder ISM-Diagnose

Zurtick zum vorangegangenen Punkt im Unferment

Navigation zu Meniipunkten fur Softkey-Bedienung

LT VE: % R *

Auswahl des MenUpunkis fiir Softkey-Bedienung
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7 Aligemeine Einstellungen
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Der Transmitter M40O I@sst sich Uber ein Konfigurationstool, ein Asset-Management-Tool oder
Uber ein Handterminal konfigurieren.

Die allgemeine Konfiguration der HART-Kommunikation ist nachfolgend dargestellt. Fur die
Konfiguration der FOUNDATION Feldbus-Kommunikation siehe den FOUNDATION Feldbus Pro-
grammierleitfaden.

Voraussetzung: Der Transmitter M400 und der Sensor sind montfiert und elekirisch ange-
schlossen. Die HART-Funktion des Transmitters M40O0 Uber den Transmitter
einschalten. Mentipfad: Configuration > HART > HART Mode

Konfigurationstool oder Asset-Management-Tool

Hinweis: Der Gerdtetreiber flr die Konfigurationstools PDM und AMS befindet sich auf der
beiliegenden CD-ROM. Der Gerdtetreiber kann auch von der Internetseite , www.mt.com/M400”
heruntergeladen werden.

Zu den Schritfen 1 bis 5 sowie zu Schrift 13 siehe die Tool-Dokumentation.

Konfigurationstool installieren, z. B. PDM oder AMS.

Gerdtefreiber fur HART-Schnittstelle insfallieren.

Gerdtekatalog aktualisieren.

Verbindung aufbauen. Ggf. die COM-Port-Einstellungen tberpriifen.

Die Konfiguration vom Gerdt laden.

Tag (Tag) und/oder Long Tag (Langes Tag) einstellen.

Menupfad: Device Setup > HART Setup

7. Date (Datum) und Time (Uhrzeit) einstellen. Die Uhrzeit im 24-Stunden-Format

einstellen. Das Zeitformat ist nicht verédnderbar. Menupfad: Device Setup > System

8. Den Bereich des Analogausgangssignals einstellen.

Menupfad: Detailed sefup > Analog Output

—URV (Upper Range Value/Endwerf) und LRV (Lower Range Value/Anfangswert):
Die Werte kdnnen an den akfuellen Messbereich angepasst werden. Die Werte mUissen
innerhalb der Messgrenzen des Sensors liegen.

—USL (Upper Sensor Limit/obere Sensorgrenze) und LSL (Lower Sensor Limit/untere
Sensorgrenze): Die Messgrenzen sind vom Sensor vorgegeben und nichf dnderbar.

ook wN =



9. Prozessvariablen PV, SV, TV und QV festlegen.

MenUpfad: Device Setup > Measuremenfs > Unit Setup

10. Sensor kalibrieren. Mentipfad: Device Setup > Sensor Calibration
11. Weitere Einstellungen vornehmen. Siehe die Bedienungsanleitung des Transmitters

M400.

12. Konfiguration auf Gerdt abspeichern.

HART-Handterminal

(? Hinweis: Der Gerdtefreiber ,008E8E700101.hhd” befindet sich auf der beiliegenden CD-ROM.
Der Gerdtetreiber kann auch von der Infernefseite ,www.mt.com/M400” heruntergeladen
werden.

Zu Schritt 1 siehe die Dokumentation des HART-Handterminals.

1.

w

Uberpriifen, ob der Gerdtetreiber des Transmitters M400 bereits auf dem HART-Handfermi-
nal installiert ist. Den Gerétetreiber ggf. installieren.

Die Datenverbindung wird automatisch aufgebaut.

Die Konfiguration vom Gerdt laden. Menupfad: Device Setup > Detailed Setup

Tag (Tag) und/oder Long Tag (Langes Tag) einstellen.

Menipfad: Device Setup > HART Setup

Date (Datum) und Time (Uhrzeit) einstellen. Die Uhrzeit im 24-Stunden-Format einstel-

len. Das Zeitformat ist nicht veréinderbar. Mentpfad: Device Sefup > System

Den Bereich des Analogausgangssignals einstellen.

Menupfad: Detailed setup > Analog Output

—URV (Upper Range Value/Endwerf) und LRV (Lower Range Value/Anfangswert):
Die Werte kdnnen an den akiuellen Messbereich angepasst werden. Die Werfe miissen
innerhalb der Messgrenzen des Sensors liegen.

—USL (Upper Sensor Limit/obere Sensorgrenze) und LSL (Lower Sensor Limit/untere
Sensorgrenze): Die Messgrenzen sind vom Sensor vorgegeben und nicht dnderbar.

Prozessvariablen PV, SV, TV und @V festlegen.

Menupfad: Device Setup > Measurements > Unit Setup

Sensor kalibrieren. Men(pfad: Device Setup > Sensor Calibration

\Weitere Einstellungen vornehmen. Siehe die Bedienungsanleitung des Transmitters

M400.
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8 Sensorkalibrierung
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Hinweis: Fir eine optimale Prozesskalibrierung bitte Folgendes beachten: Stichproben még-
lichst nahe an der Messstelle des Sensors nehmen. Die Probe bei Prozesstemperatur messen.

Detaillierte Beschreibungen der Kalibriermethoden ,Process” (Prozesskalibrierung), , 1-Point”
(Einpunktkalibrierung) und ,2-Point” (Zweipunktkalibrierung) finden Sie in der Bedienungs-
anleitung des Transmitters M400. Es kénnen auch mit der Software iSense vorkalibrierte
Sensoren angeschlossen werden.

Sobald die Kalibrierung 1&uft, kann keine weitere Kalibrierung gestartet werden.

Menii Sensorkalibrierung L~

Nach jeder erfolgreichen Kalibrierung stehen verschiedene Optionen zur Wahl: Wurden ,Adjust”
(Justieren) oder ,Calibrate” (Kalibrieren) ausgewdhlt, wird ,Calibration saved successfully!
Reinstall sensor” (Kalibrierung erfolgreich gespeichert! Sensor wieder einbauen) angezeigt.
Driicken Sie ,Done” (Fertig).

Option ISM (digitale) Sensoren

Adjust (Justieren) Die Kalibrierwerte werden im Sensor gespeichert und fir die Messung
verwendet. Zusdizlich werden die Kalibrierwerfe in der calibration
history gespeichert.

Calibrate (Kalibrieren) | Die Kalibrierwerte werden in der Kalibrierhistorie zur Dokumentation
gespeichert, aber nicht fiir die Messung verwendet. Die Kalibrierwerte der
letzten giiltigen Kalibrierung werden fir die Messung verwendet.

Cancel (Abbrechen) Die Kalibrierwerte werden verworfen.




9 Wartung

Der Transmitter ist wartungsfrei.

Reinigen Sie die Oberfldchen mit einem weichen, feuchfen Tuch und anschlieBend mit einem
frockenen Tuch.

10 Umweltschutz

Elekiroaltgerafe dirfen nicht zusammen mit dem Hausmiill entsorgt werden. Bitte
fuhren Sie diese mdglichst Einrichtungen zur Wiederverwerfung zu. Wenden Sie ﬁ
sich an Ihre zustdndige Behorde oder Ihren Fachhdndler, um Hinweise zur Wieder-

verwertung zu erhalfen. L

11 EG-Konformitttshescheinigung

Die EG-Konformitdtsbescheinigung wird mitgeliefert.

GPro und ISM sind Markenzeichen der METTLER TOLEDO Gruppe.
Alle anderen Markenzeichen sind Eigentum ihrer jeweiligen Inhaber.
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1

Safety and Intended Use

@ Note: This Quick Setup Guide provides brief operating instructions for the M40O0 fransmitter.

The M400 transmitter must only be installed, connected, commissioned, and maintained by
qualified specialists e.g. electrical technicians, in full compliance with the instructions in this
Quick Setup Guide, the applicable norms and legal regulations.

The specialist must have read and understood this Quick Setup Guide and must follow the
instructions it contains. If you are unclear on anything in this Quick Setup Guide, you must read
the Operation Manual (supplied on CD-ROM). The Operation Manual provides detailed infor-
mation on the instrument.

The M400 fransmitter should be operated only by personnel familiar with the fransmitter and
who are qualified for such work.

Intended Use

The M400 is a 4-wire fransmitter, with 4(0) to 20 mA output signal and HART or FOUNDATION
Fieldbus communication capabilities, for analytical measurements. The M400 is a multi-pa-
rameter fransmitter and supports the measurements listed in the parameter fit guide below.
The M400 transmitter is designed for use in the process industries.
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M400 parameter fit guide

M400 Type 1 ISM M400 Type 2 ISM

pH/ORP . .
pH/pNa . .
UniCond 2-e/4-e . 3
Conductivity 2-e - -
Conductivity 4-e . .
Amp. DO ppm/ppb/irace - o/eD/~
Opt. DO ppm/ppb - o/oh
Amp. O, gas ppm/ppb/irace - —/=/-
Opt. O, gas ppm - -
Dissolved Ozone - J
Dissolved Carbon Dioxide - .

CO, hi (Thermal Conductivity) - -
GPro™ 500 TDL - -

1) Thornton high performance dissolved oxygen and pure water optical sensors only.

2 Technical Data and Further Information

The most important fechnical dafa such as supply voltage are given on the name plate either
outside or inside the transmitfer enclosure. For further technical data such as accuracy refer to
the Operation Manual. This document, the Operation Manual and software are on the supplied
CD-ROM. You can also download the documentation via the internet: “www.mt.com/M400”.
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3 Mounting

A

The M400 transmitter is available as Y2DIN version.
For installation drawings refer fo the Operation Manual.

DANGER! Mortal danger by electric shock or risk of electrical shock: The maximum screw-
in depth of the mounting holes in the housing is 12 mm (0.47 inch). Do not exceed maximum
screw-in depth.

1. %2DIN only: Mount the supplied cable glands af the enclosure.
2. Mount the fransmitter. You have the following possibilities:
— Panel mounting, wall mounting or pipe mounting

4 Electrical Connection

A

DANGER! Mortal danger by electric shock: Power off insfrument during electrical connection.
1. Switch off supply voltage.

Connect mains supply fo the terminals L, N, and L (Ground).

Connect sensor to ferminal block TB3.

Connect analog output, analog input and digital input signals to terminal block TB2.
Connect relay oufput signals fo terminal block TB1.

Connect the HART modem fo AO1+/HART+ and AO1-/HART- for HART communication
(communication load 230—-500 ohm). Notice polarity.
7. Connect FOUNDATION fieldbus to FF+ and FF—for FF communication. Notice polarity.

S e

For terminal definitions refer fo the Operation Manual.

This is a 4-wire-product with an active 4—20 mA analog output. Do not supply power fo the
analog output terminals. M400 4-wire FF version has no analog outputs.

WARNING! Do not disconnect the internal ground wire between the front and back modules.

Tightly secure an earth wire fo the infernal PE (Protective Earth) screw terminal.
The cross-section of the PE wire must be above 18 AWG (0.8 mm).
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5 Menu Structure

Menu Screen
M400

ISM * L~ o
Custom Key Calibration Configuration
— iMonitor — Default: Favorite — Calibrate Sensor — Measurement
— Messages — Depending — Calibrate Electronics — Analog Outputs
— ISM Diagnostics on setting — Calibrate — Set Points
— Calibration Data Analog Outputs —ISM Setup
—Sensor Info — Calibrate — General Alarm
—HW/SW Version Analog Inputs — ISM/Sensor Alarm
— Mainfenance —Clean
—Pharma Waters — Display Setup
Verify — Digital Inputs
— Sysfem
— PID Controller
— Service
— User Management
— Reset
— Custom Key Setup
— HART
-UsB
— USB Data Logging
— Configurafion
via USB
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6 Operation On-Site

OWOOTA~WN — >

Start screen (example)
1st line, standard configuration

2nd line, standard configuration

3rd line, depends on configuration

4th line, depends on configuration

Soft key with indicated functions on the screen

CHAN1

513

00

150 Dhagrostics

Calibration Data

Sengor Info

Cursor, indicates the current item for soft key operation

Menu screen (example)
ISM™ Menu screen

41
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Operating element

Description

Enter Messages menu

Enter Menu screen

m%@

Enter Start screen

»n
=

Enfer ISM menu

Enter Favorite menu

Enter Calibration menu

Enter Configuration menu

Return fo Menu screen

Enter next-lower menu level, here e.g. iMonitor, Messages or ISM
Diagnostics

Return fo next-higher menu level

Navigate menu for soft key operation

LT VE: % R *

Enter selected menu or item for soft key operation




7 General Setup

Besides the on-site operation you can configure the M400 transmitter either via a configuration
fool, an asset-management-tool or via a handheld ferminal.

General setup for HART communication is shown below. See FOUNDATION fieldbus program
guide for the setup of FOUNDATION fieldbus communication.

Prerequisite: The M400 transmitter and the sensor are mountfed and electrically connected.
Turn on HART functionality of M40O fransmitter via fransmitter.
Menu path: Configuration > HART > HART Mode

Configuration tool or asset-management tool
Note: The DD for configuration tools PDM and AMS is on the supplied CD-ROM. You can also
download the DD via the infernet: “www.mt.com/M400”.

For steps 1 fo 5 and step 13 refer to the documentation of the tool.

Install configuration fool e.g. PDM or AMS.

Install DD for HART interface.

Update device catalog.

Build up connection. Check COM port seftings if necessary.

Load configuration from device.

Set Tag or/and Long Tag.

Menu path: Device Sefup > HART Setup

7. Set Date and Time. Sef the time in the 24 hour format. The time format cannot be

changed. Menu path: Device Setup > Sysfem

8. Set range of the analog output signal.

Menu path: Detailed sefup > Analog Output

— URV (Upper Range Value) and LRV (Lower Range Value): The values can be changed to
the current measurement range. The values have to be within the measurement limits of
the sensor.

— USL (Upper Sensor Limit) and LSL (Lower Sensor Limit): The limits are defined by the
sensor and cannot be changed.

A
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9.

Define the process variables PV, SV, TV and @V
Menu path: Device Setup > Measurements > Unit Setup

10. Calibrafe sensor. Menu path: Device Sefup > Sensor Calibrafion
11. Perform further seftings. See Operation Manual of the M400 transmitter.
12. Store configuration to device.

HART handheld terminal

(? Note: The DD “008E8E700101.hhd” is on the supplied CD-ROM. You can also download the
DD via the infernet: “www.mt.com/M400”.

For step 1 refer fo the documentation of the HART handheld ferminal.

1.

@

Check if the DD of the M40O fransmitter has already been installed on the HART handheld

ferminal. Install the DD if necessary.

The communication is built up aufomatically.

Load configuration from device. Menu path: Device Sefup > Detailed Sefup

Set Tag or/and Long Tag.

Menu path: Device Setup > HART Setup

Set Date and Time. Set the time in the 24 hour format. The time format cannot be

changed. Menu path: Device Setup > System

Set range of the analog output signal.

Menu path: Detailed setup > Analog Output

— URV (Upper Range Value) and LRV (Lower Range Value): The values can be changed fo
the current measurement range. The values have to be within the measurement limits of
the sensor.

— USL (Upper Sensor Limit) and LSL (Lower Sensor Limif): The limits are defined by the
sensor and cannot be changed.

Define the process variables PV, SV, TV and @V

Menu path: Device Setup > Measurements > Unit Setup

Calibrate sensor. Menu path: Device Setup > Sensor Calibration

Perform further seftings. See Operation Manual of the M40O0 fransmitter.
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8 Sensor Calibration

@ Note: For best process calibration results observe the following points. Take grab sample as

close as possible fo the measurement point of the sensor. Measure the sample at process
femperature.

For a defailed descripfion of the “Process”, “1-Point” and “2-Point” calibration methods see
Operation Manual of the M40O transmitter. It is also possible fo connect pre-calibrated sensors,
calibrated via iSense software.

As soon as the calibration is in progress no other calibration can be starfed.

Sensor Calibration Menu L=~
Affer every successful calibration different options are available. If “Adjust” or “Calibrafe” is
chosen, the message “Calibration saved successfully! Reinstall sensor” is displayed. Press

“Done”.

Option ISM (digital) sensors

Adjust Calibration values are stored in the sensor and used for the measurement.
Additionally, the calibration values are stored in the calibration history.

Calibrate Calibration values are stored in the calibration history for documentation,
but not used for the measurement. The calibration values from the last valid
adjustment are used for the measurement.

Cancel Calibration values are discarded.
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9 Maintenance

The transmitter requires no mainfenance.

Clean the surfaces with a soft damp cloth and dry the surfaces with a cloth carefully.

10 Environmental protection

Waste electrical products should not be disposed of with household waste. Please
recycle where facilities exist. Check with your Local Authority or refailer for recycling E
advice.

_—

11 EC-Declaration of Conformity

The EC-Declaration of conformity is part of the delivery.

GPro and ISM are frademarks of the METTLER TOLEDO Group.
All other trademarks are the property of their respective holders.
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1 Seguridad y uso previsto

(? Aviso: Esta guia de configuracion rapida proporciona instrucciones de manejo concisas para

es 48

el fransmisor M400.

Las tareas de insfalacion, conexion, puesta en marcha y mantenimiento del fransmisor M400
Unicamente podrdn correr a cargo de especialistas cualificados (por ejemplo, técnicos
electricistas) en absoluta conformidad con las instrucciones de esta Guia de configuracion
rdpida, asi como con los reglamentos y las normativas legales aplicables.

El especialista debe haber leido y comprendido esta Guia de configuracion rdpida, ademads
de seguir las instrucciones que contiene. Si no fiene claro algin aspecto de esta Guia de
configuracion rapida, consulte el Manual de instrucciones (suministrado en CD-ROM).
El Manual de instrucciones proporciona informacion detallada acerca del instrumento.

El transmisor M400 unicamente podrd manejarlo el personal familiarizado con este dispositivo
Yy que esté cualificado para ello.

Uso previsto

EI M400 es un transmisor de 4 hilos, con una sefial de salida de 4(0) a 20 mA y funciones
de comunicacion HART o bus de campo FOUNDATION, para mediciones analiticas. EI M400
es un transmisor multiparamétrico compatible con las mediciones incluidas en la guia de
ajuste de pardmetros que figura mds abajo.

El fransmisor M400 se ha concebido para su uso en las industrias de procesos.



Guia de ajuste de pardmetros del transmisor M400

M400 Tipo 1 ISM M400 Tipo 2 ISM

pH/Redox . .
pH/pNa . .
UniCond 2-e/4-e . .
Conductividad 2-e - -
Conductividad 4-e . .
0D amp. ppm/ppb/irazas - o/o/~
0D 6pt. ppm/ppb - o/eh
0, amp. en gas ppm/ppb/irazas - —-/-1-
0, 6pt. en gas ppm - -
0Ozono disuelto - J
Di6xido de carbono disuelto - J

CO, alto conductividad térmica) - -
GPro™ 500 con TDL - _

1) Solo para sensores 6pticos de oxigeno disuelfo y agua pura de Thornton de alto rendimiento.

2 Datos técnicos e informacion adicional

Los datos técnicos mds importantes, como la fensién de suministro, aparecen indicados en la
placa de caracferisticas situada en el exterior o en el interior de la carcasa del fransmisor. Para
el resto de dafos técnicos, como el nivel de precision, consulte el Manual de instrucciones. Este
documento, el Manual de instrucciones y el software se encuentran en el CD-ROM suministrado.
La documentacion estd asimismo disponible para su descarga a fravés de Infernet en www.
mt.com/M400.
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3 Montaje

A

El fransmisor M400 estd disponible en versién %2 DIN.
Para ver los esquemas de insfalacion, consulte el Manual de insfrucciones.

iPELIGRO! Peligro mortal por electrocucion o riesgo de electrocucion: la profundidad
maxima de roscado de los orificios de montaje de la carcasa es de 12 mm (0,47 pulgadas).
No supere la profundidad de roscado mdxima.

1.
2.

Solo para Y2 DIN: monte los prensaestopas suministrados en la carcasa.
Monte el transmisor. Cuenfa con esfas posibilidades:
— Montaje en panel, en pared o en tuberia

4 Conexion eléctrica

A iPELIGRO! Peligro mortal por electrocucion: apague el instrumento para realizar su conexion
eléctrica.

es 50

1.
2. Conecte el suministro eléctrico de red a los ferminales L, N y L1 (masa).

3.

4. Conecte la salida analégica y las sefiales de enfrada analdgica y enfrada digifal

o

Desactive la tension de suministro.

Conecte el sensor al bloque de terminales TB3.

al bloque de ferminales TB2.

Conecte las sefiales de salida de relés al bloque de ferminales TB1.

Conecte el médem HART a AO1+ / HART+ y AO1-/ HART- para la comunicacion
HART (carga de comunicacion: 230-500 ohmios). Respefe la polaridad.

Conecte el bus de campo FOUNDATION a FF+ y FF- para comunicacion FF. Respete la
polaridad.

Para las definiciones de los terminales, consulte el Manual de instrucciones.

Este es un producto de cuatro hilos con una salida analégica activa de 4-20 mA.
No conecte los terminales de salida analégica a la alimentacion eléctrica. La version M400
de 4 hilos no tiene salidas analégicas.



/\ ADVERTENCIA: No desconecte el cable de tierra interno situado entre los médulos delan-
tero y trasero.
Fije firmemente un cable de tierra al ferminal del tornillo PE (fierra protector) inferno.
La seccion fransversal del cable PE debe ser mayor de 18 AWG (0,8 mm).

5 Estructura de menis

Pantalla de mend
M400

ISM * L= o
Tecla personalizada Calibracion Configuracion
— iMonitor — Predeterminado: — Calibrar sensor — Medicion
— Mensajes Favorifo — Calibrar elecfronica — Salidas de Corriente
— Diagnostico ISM — Depende de — Calibrar sel analog. — Set Points
— Datos de calibracion| la configuracion — Calibrar sal analog. — Configuracién ISM
—Sensor Info — Manfenimiento — Alarma general
— HW/SW Version — Compr. aguas farm. —ISM / alarma
del sensor
— Limpieza
— Pantalla

— Enfradas digitales

— Sistema

— Control PID

— Servicio

— Control de usuario

— Reset

— Config. fecla
personalizada

—HART

-USB

— Registro de
datos USB

— Configuracién
mediante USB
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6 Funcionamiento in situ
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15M Diagnostics

Calibration Data

Sengor Info

Pantalla de inicio (ejemplo)

1.% linea, configuracion estandar

2.% linea, configuracion estandar

3.% linea, en funcion de la configuracion

4.%linea, en funcién de la configuracion

Tecla de funcion cuyas utilidades se indican en pantalla

Cursor, indica el elemento actual para usar las feclas de funcion
Pantalla de mend (ejemplo)

Pantalla de mend ISM™



Elemento de funcionamiento

Descripcion

Acceder al menu Mensajes

Acceder a la pantalla del mend

D%@

Acceder a la panfalla de inicio

7
=

Acceder al menu ISM

Acceder al menu Favorito

Acceder al menu Calibracion

Acceder al menu Configuracion

Volver a la pantalla del mend

Acceder al nivel de menu siguiente inferior, en este caso,
por ejemplo, iMonifor, Mensajes o Diagnéstico ISM

Volver al nivel de menu siguiente superior

Navegar por el menG para usar las teclas de funcion

LT VE: % R *

Entrar en el mend o el elemento seleccionado al usar
las teclas de funcién
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7 Configuracion general
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Ademds del funcionamiento in situ, puede configurar el M400 fransmisor a través de una
herramienta de configuracion, una herramienta de gestion de activos o a fravés del un terminal
portatil.

En la parte inferior se muestra la configuracion general para la comunicacién HART. Consulte
la guia de programa del bus de campo FOUNDATION para la configuracion de la comunica-
cién de bus de campo FOUNDATION.

Requisito previo: EI transmisor M400 y el sensor deben estar montados y conectados

elécfricamente. Active las funciones HART del fransmisor M400 a fravés
del fransmisor. Ruta del mend: Configuracion > HART > Modo HART

Herramienta de configuracion o herramienta de gestion de activos

(? Aviso: La DD para las herramientas de configuracién PDM y AMS se encuentra en el CD-ROM
suministrado. También puede descargar la DD a través de Internet en www.mt.com/M400.

Para obtener més informacion acerca de los pasos 1 a 5, asi como del paso 13, consulte
la documentacién de la herramienta.

ook wWwN —

Instale la herramienta de configuracion: por ejemplo, PDM o AMS.

Instale la DD para la interfaz HART.

Actualice el catdlogo del dispositivo.

Establezca la conexion. En caso necesario, compruebe la configuracion del puerfo COM.
Cargue la configuracion del disposiivo.

Defina los parametros Tag (Etiqueta) y/o Long Tag (Etiqueta larga).

Ruta del mend: Device Setup > HART Setup

Defina los parametros Date (Fecha) y Time (Hora). El formato configurado para la hora
es de 24 horas. No se puede modificar. Ruta del menu: Device Setup > System

Defina el rango de la sefial de salida analdgica.

Ruta del mend: Detailed setup > Analog Output

— URV (Upper Range Value / Valor de rango superior) y LRV (Lower Range Value / Valor
de rango inferior): estos valores se pueden modificar segun el rango de medicién actual,
si bien se deberdn situar dentro de los limites de medicion del sensor.



— USL (Upper Sensor Limit / Limite de sensor superior) y LSL (Lower Sensor Limit / Limite
de sensor inferior): estos limites son definidos por el sensor y no se pueden modificar.

9. Defina las variables de proceso PV, SV, TV y @QV.

Ruta del menu: Device Setup > Measurements > Unit Sefup

10. Calibre el sensor. Rufa del menu: Device Setup > Sensor Calibration
11. Efectde configuraciones adicionales. Consulte el Manual de instrucciones

del fransmisor M400.

12. Guarde la configuracion en el dispositivo.

Terminal HART portdtil

(C? Aviso: La DD «008E8E700101.hhd» se encuentra en el CD-ROM suministrado. También
puede descargar la DD a fravés de Infernet en www.mt.com/M400.

Para obtener mds informacién acerca del paso 1, consulte la documentacion del terminal
HART portdfil.

1.

<

Compruebe si la DD del transmisor M400 ya se encuentra instalada en el terminal HART
portdtil. En caso necesario, insfale dicha DD.

La comunicacion se establece automdticamente.

Cargue la configuracion del dispositivo. Ruta del mend: Device Setup > Detailed Setup

Defina los parametros Tag (Etiqueta) y/o Long Tag (Etiqueta larga).

Ruta del menu: Device Setup > HART Sefup

Defina los parametros Date (Fecha) y Time (Hora). El formato configurado para la hora

es de 24 horas. No se puede modificar. Ruta del menu: Device Setup > System

Defina el rango de la sefial de salida analégica.

Ruta del menu: Detailed setup > Analog Output

— URV (Upper Range Value / Valor de rango superior) y LRV (Lower Range Value / Valor
de rango inferior): estos valores se pueden modificar segun el rango de medicién actual,
si bien se deberdn situar dentro de los limites de medicién del sensor.

— USL (Upper Sensor Limit / Limite de sensor superior) y LSL (Lower Sensor Limit / Limite
de sensor inferior): estos limites son definidos por el sensor y no se pueden modificar.

Defina las variables de proceso PV, SV, TV y QV.

Ruta del mend: Device Setup > Measurements > Unit Sefup

Calibre el sensor. Ruta del menu: Device Setup > Sensor Calibration
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9. Efectte configuraciones adicionales. Consulte el Manual de instrucciones
del fransmisor M400.

8 Calibracion del sensor

(?Aviso: Para obfener los mejores resultados de calibracion del proceso posibles, fenga

es 56

en cuenta los siguientes factores. Efectie un muestreo simple lo mas cerca posible del punto
de medicion del sensor. Mida la muestra a la temperatura de proceso.

Para conocer una descripcion detallada de los métodos de calibracion «Process» (Proceso),
«1-Point» (1 punto) y «2-Point» (2 puntos), consulte el Manual de instrucciones del fransmisor
M400. También es posible conectar sensores previamente calibrados con el software iSense.

Mientras se esté ejecutando una calibracion, no serd posible iniciar ninguna ofra.

Menu de calibracién de sensores L=~

Después de una calibracién safisfactoria, hay varias opciones disponibles. Si selecciona
«Adjust» (Ajustar) o «Calibrafe» (Calibrar), en la pantalla aparecerd el mensaje «Calibration
saved successfully! Reinstall sensor» (Calibracion guardada correctamente. Reinstale el
sensor). Pulse «Done» (Finalizado).

Opcion Sensores ISM (digitales)

Adjust (Ajustar) Los valores de calibracion se guardan en el sensor y se ufilizan para la
medicion. Ademds, los valores de calibracién se almacenan en el historial
de calibracion.

Calibrate (Calibrar) | Los valores de calibracion se guardan en el historial de calibracién como
documentacion, pero no se ufilizan para la medicion. Para la medicion

se emplean los valores de calibracién del dltimo ajuste valido.

Cancel (Cancelar) Los valores de calibracién se cancelan.




9 Mantenimiento

El fransmisor no requiere mantenimiento.

Limpie las superficies con un pafio suave humedecido y séquelas cuidadosamente con
ofro pafno.

10 Proteccion medioambiental
Los residuos de los productos eléctricos no se deben eliminar junfo con los resi-
duos domésticos. Lleve estos productos a los cenfros de reciclaje existentes. Pén-
_—

gase en confacto con las autoridades locales o con su distribuidor para obfener
asesoramiento sobre reciclaje.

11 Declaracion de conformidad CE

La declaracién de conformidad CE forma parte de los elementos que se suministran.

GPro e ISM son marcas del Grupo METTLER TOLEDO.
El resto de las marcas registradas son propiedad de sus respectivos fitulares.
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1 Turvallisuus ja kéyttotarkoitus

@ Huomautus: Tdssd pika-asetusoppaassa on M400-IGhettimen lyhyet kdyttoohjeet.

M400-Idhettimen saa asentaa, kytked, offaa kdyttdon ja huoltaa vain pdteva asiantuntija, ku-
fen sahkdasentaja noudattaen taydellisesti tdmdn pika-asetusoppaan ohjeita, soveltuvia nor-
meja ja saddoksid.

Asiantuntijan on luetfava ja sisdistettva pika-asefusopas ja noudatettava sen sisdlfamid
ohjeita. Jos jokin kohta pika-asetusoppaassa ei ole féysin selvd, lue kdyttdohje (toimitetaan
CD-ROM-levylld). Kdyttdohjeessa on yksityiskohtaiset tiedot laitteesta.

M400-Idhetin fulee antaa ainoastaan sellaisten henkildiden kayttoon, jotka funtevat Idhettimen
ja ovat pdtevid ndihin feht@viin.

Kiyttotarkoitus

M400 on analyyftisiin mittauksiin farkoiteftu 4-johtiminen Idhefin, joka tuotfaa 4(0)-20 mA:n
lahtésignaalin ja joka on yhteensopiva HART tai FOUNDATION-kenttdvayldtietoliikenteen
kanssa. M400 on moniparametrildhetin, joka tukee seuraavassa parametrioppaassa
mainittuja mittauksia.

M400-Idhetin on suunniteltu kéytettdvaksi prosessiteollisuudessa.
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M400 Parametriopas

M400 Tyyppi 1 ISM M400 Tyyppi 2 ISM

pH/ORP . .
pH/pNa . .
UniCond 2-e/4-e . .
Johtavuus 2-e - _
Johtavuus 4-e . .
Amp. liuennut happi ppm/ppb/jadma - o/oh/~
Opt. liuennut happi ppm/ppb - o/oD
Amp. O,-kaasu ppm/ppb/jadma - —/=/-
Opt. O,-kaasu ppm - -
Liuennut otsoni - .
Liuennut hiilidioksidi - .

CO, hi (Iampdjohtavuus) - -
GPro™ 500 TDL - -

1) Vain Thornfonin suurfehoinen liuenneen hapen ja puhtaan veden optinen anturi.

2 Tekniset tiedot ja lisdtietoja

Tarkeimmat tekniset tiedot, kufen sy6itojannite, on Kirjafiu laitekilpeen Iahettimen kofelon
sis@- fai ulkopuolella. Tarkemmat fekniset tiedot, kufen farkkuusarvot, 10ytyvdt kéyttoohjeesta.
Tdma asiakirja, kayttoohje ja ohjelmisto toimitetaan CD-ROM-levylld. Voit myds ladata
dokumentaation Infernetistd: www.mt.com/M400.
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3 Asentaminen

M400-Idhetin on saatavana %2 DIN -versiona.
Katso asennuspiirustukset kéyttéohjeesta.

/A VAARA! Siihkdiskun aiheuttama hengenvaara tai séihkdiskun vaara: Koteloiden asennusrei-
kien suurin ruuvaussyvyys on 12 mm. Ald ylitd suurinta ruuvaussyvyyttd.

1. Vain Y2 DIN: Asenna toimitetut kaapelildpiviennit koteloon.
2. Asenna Idhetin. Asennusvaihtoehdot:
— Paneeliasennus, seindasennus fai putkiasennus:

4 Sdhkoliitdntd

A VAARA! Siihkdiskun aiheuttama hengenvaara: Kytke virta pois laiffeesta sahkéliitdntojen
ajaksi.

Katkaise syéttéjénnite.

Kytke verkkovirran syotto liittimiin L, N ja L (Maa).

Kytke anturi TB3-riviliittimeen.

Kytke analoginen Idht6, analoginen tulo ja digitaaliset tulosignaalit riviliittimeen TB2.

Kytke releldhtdsignaalit TB1-riviliittimeen.

Kytke HART-modeemi AO1+ / HART+- ja AO1-/ HART--liitént6ihin HART-tiedonsiirfoa

varten (fiedonsiirron kuorma 230-500 ohmia). Huomaa napaisuus.

7. Kytke FOUNDATION-kenttdvdyla FF-tiedonsiirfoa varten liittimiin FF+ ja FF—.
Huomaa napaisuus.

IS

Katso muut mdadritykset kéyttéohjeesta.

Témd on 4-johtiminen tuote, jossa on akfiivinen 4-20 mA:n analoginen lahtd. Ald syotd virtaa
analogisiin I&ht6liittimiin. Nelijohtimisessa M400 FF -versiossa ei ole analogisia Iaht6jd.

/\ VAROITUS! Alii kytke etu- ja takamoduulin viilistd sisdistd maadoitusjohtoa irti.

Kiristd maadoitusjohto huolellisesti sisdiseen PE-ruuviliittimeen (suojamaadoitus).
Suojamaadoitusjohtimen poikkileikkauksen on oltava véhintddn 18 AWG (0,8 mm).
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5 Valikkorakenne

Menu Screen
M400

ISM * L~ o
Custom Key Calibration Configuration
— iMonitor — Default: Favorite — Calibrate Sensor — Measurement
— Messages — Depending — Calibrate Electronics — Analog Outputs
— ISM Diagnostics on setting — Calibrate — Set Points
— Calibration Data Analog Outputs —ISM Setup
—Sensor Info — Calibrate — General Alarm
—HW/SW Version Analog Inputs — ISM/Sensor Alarm
— Mainfenance —Clean
—Pharma Waters — Display Setup
Verify — Digital Inputs
— Sysfem
— PID Controller
— Service
— User Management
— Reset
— Custom Key Setup
— HART
-UsB
— USB Data Logging
— Configurafion
via USB
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6 Kdyttiminen
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150 Dhagrostics

Calibration Data

Sengor Info

Aloitusndyttd (esimerkki)

1. rivi, vakiomd&aritys

2. rivi, vakiomadritys

3. rivi, riippuu madrityksistd

4. rivi, riippuu médrityksistd

Naytténappdin, jonka toiminnot ilmaistaan néytossa

Kohdistin, ilmaisee ndytténéppdimen nykyisen toiminnon kohteen
Valikkondytto (esimerkki)

ISM™.valikkondytto
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Kdyttoelementti

Kuvaus

>4

Siirry viestivalikkoon

y

Siirry valikkondytélle

o

Siirry kdynnistysndytélle

ISM

Siirry ISM-néytélle

Siirry suosikkivalikkoon

Siirry kalibrointivalikkoon

Siirry madritysvalikkoon

Palaa valikkondyttéon

Siirry seuraavalle alemmalle valikkotasolle, tissé esim.
iMonifor-valvonta, Viestit, tai ISM-diagnostiikka

Palaa seuraavalle ylemmadile valikkotasolle

Naytténappdimen toiminnon navigointivalikko

LT VE: % R *

Sy6ta ndytténdppdimen foiminnon valittu valikko tai kohde




Yleiset asetukset

Paikalliskayton liséksi voit madrittdd M400 -Idheftimen joko madritystydkalun, laitehallinta-
fy6kalun tai HART-kdsipadatteen avulla.

Seuraavassa  kuvataan  HART-fiefoliikenteen  yleiset asefukset. Katso  FOUNDATION-
kenttdvayldn tietoliikenteen asetukset FOUNDATION-kentt@vdyldn ohjelmointioppaasta.

Edellytykset: M40O-I&hetin ja anturi on asenneftu ja sdhkdkytkenndt on fehty.
Ofa M400-I&hettimen HART-foiminnallisuus kéyttodn Iéhettimen kautta.
Valikkopolku: Configuration > HART > HART Mode

Mddritystyokalu tai laitehallintatydkalu
Huomautus: PDM- ja AMS-mddritystyékalujen DD (laitekuvaus) on laitteen mukana toimite-
fulla CD-ROM-levylld. Vioit my&s ladata DD:n Internefistd: www.mt.com/M400.

Katso vaiheiden 1-5 ja 13 lisétiedot tydkalun dokumentaatiosta.

Asenna madritystydkalu, esimerkiksi PDM tai AMS.

Asenna HART-liitdnndn DD.

Pdivita laiteluettelo.

Muodosta yhteys. Tarkista COM-portin asetukset tarvittaessa.

Lataa madritys laitteesta.

Aseta Tag (Tunniste) fai/ja Long Tag (Pitkd tunniste).

Valikkopolku: Device Sefup > HART Sefup

7. Asefa Date (Pdiviys) ja Time (Aika). Aseta aika 24 tunnin muodossa. Ajan muotoa ei

voi muuftaa. Valikkopolku: Device Setup > Sysfem

8. Aseta analogisen Idhtésignaalin alue.

Valikkopolku: Detailed setup > Analog Output

— URV (Upper Range Value (Loppuarvo)) ja LRV (Lower Range Value (Alkuarvo)): Namd
arvot voi muuttaa kullekin mittausalueelle sopiviksi. Arvojen on olfava anturin mittausra-
jojen sisdpuolella.

— USL (Upper Sensor Limit (Anturin yldraja)) ja LSL (Lower Sensor Limit (Anturin alaraja)):
Anturi madrittad ndma rajat eikd niitd voi muuttaa.

A
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9.

Mé&arita prosessimuuttujat PV, SV, TV ja QV:
Valikkopolku: Device Sefup > Measurements > Unit Setup

10. Kalibroi anturi. Valikkopolku: Device Setup > Sensor Calibration
11. Tee muut asetustoimet. Katso M400-IGhettimen kdyttoohje.
12. Tallenna m&adritys laitteeseen.

HART-kidsipdite
(? Huomautus: DD (laitekuvaus) “008E8E700101.hhd” on laifteen mukana foimitefulla CD-
ROM-levylld. Voit myds ladata DD:n Internetistd: www.mt.com/M400.

Katso vaiheen 1 lisdtiedot HART-kdsipddtteen dokumentaatiosta.

1.

@

Tarkista, onko M400-Idheftimen DD jo asennettu HART-kdsipddtteeseen.

Asenna DD farvittaessa.

Tiedonsiirtoyhfeys muodostetaan automaattisesti.

Lataa mdadritys laitteesta. Valikkopolku: Device Setup > Defailed Setup

Aseta Tag (Tunniste) fai/ja Long Tag (Pitkd tunniste).

Valikkopolku: Device Setup > HART Setup

Aseta Date (Pdiviiys) ja Time (Aika). Aseta aika 24 tunnin muodossa. Ajan muotfoa
ei voi muuftaa. Valikkopolku: Device Setup > System

Aseta analogisen lahtésignaalin alue.

Valikkopolku: Detailed setup > Analog Output

—URV (Upper Range Value/Loppuarvo) ja LRV (Lower Range Value/Alkuarvo): Némd
arvot voi muuttaa kullekin mittausalueelle sopiviksi. Arvojen on oltava anturin mittausra-
jojen sisépuolella.

— USL (Upper Sensor Limit/Anturin yléraja) ja LSL (Lower Sensor Limit/Anturin alaraja):
Anturi madrittdd ndma rajat eikd niitd voi muuttaa.

Maaritd prosessimuuttujat PV, SV, TV ja QV:
Valikkopolku: Device Setup > Measurements > Unit Setup

Kalibroi anturi. Valikkopolku: Device Setup > Sensor Calibration
Tee muut asetustoimet. Katso M400-Idhetftimen kéyttoohje.



8 Anturin kalibrointi

@ Huomautus: Saat parhaat prosessikalibrointitulokset oftamalla huomioon seuraavat seikat. Ota
ndyte mahdollisimman I@heltd anturin mittauspistettd. Mittaa ndyte prosessilémpofilassa.

Tarkat tiedot Process (Prosessi)-, 1-Point (Yksipiste)- ja 2-Point (Kaksipiste) -kalibrointita-
voista 16ytyvdt M400-Ihettimen kdyttoohjeesta. Myds iSense-ohjelmistolla esikalibroitujen
anturien kytkeminen on mahdollista.

Kun kalibrointi on kdynnissd, muita kalibrointeja ei voi kéynnistad.

Anturien kalibrointivalikko L=~

Onnistuneen kalibroinnin jalkeen valittavana on eri vaihtoehtoja. Jos valitaan Adjust (sadda)
tai Calibrate (kalibroi), ndkyviin tulee viesti Calibration saved successfully! Reinstall sensor
(Kalibroinnin tallennus onnistui! Asenna anturi uudelleen). Paina Done (valmis).

Vaihtoehto ISM-anturit (digitaaliset)

Adjust (Sdddd) Kalibrointiarvot tallennefaan anturiin ja niitd kdytetddn mittaukseen.
Lisdksi kalibrointiarvot tallennetaan kalibrointihistoriaan.

Calibrate (Kalibroi) | Kalibrointiarvot tallennetaan kalibrointihistoriaan dokumentointia varten,

mutta niitd ei kaytetd mittaukseen. Edellisen hyvaksytyn sdadon kalibroin-
fiarvoja kaytetddn mittaukseen.

Cancel (peruuta) Kalibrointiarvot hylataan.
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9 VYlldpito

Ldhefin ei tarvitse huoltoa.

Puhdista pinnat pehmedlld, kostealla kankaalla ja kuivaa pinnat huolellisesti kankaalla.

10 Ympiristonsuojelu

Sdhkolaitteita ei saa havittad kofitalousjdtteen mukana. Kierréitd asianmukaisesti.
Lisdtietoja kierratyksestd saat paikallisilta viranomaisilta ja jdteyhtidilid.

[ ]
11 EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus

EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus kuuluu toimitukseen.

GPro ja ISM ovat METTLER TOLEDO Groupin tavaramerkkejd.
Kaikki muut tuotemerkit ovat niiden omistajien omaisuutta.
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Sécurité et usage prévu

70

Remarque : ce Guide de paramétrage rapide est le mode d’emploi abrégé du transmet-
feur M400.

Le transmetteur M400 doit éfre exclusivement installé, connecté, mis en service et entrefenu
par des spécialistes qualifiés tels que des électrotechniciens, dans le strict respect des
instructions du présent Guide de paramétrage rapide, des normes et des réglementations
en vigueur.

Le spécialiste doit avoir lu et compris ce Guide de paramétrage rapide et doit se conformer aux
instructions qu’il contient. En cas de doute sur son contenu, le Mode d’emploi (fourni
sur CD-ROM) doit étre consulté. Le Mode d’emploi contient des informations détaillées
sur I'instrument.

Le transmetteur M40O doit uniquement étre exploité par du personnel familiarisé avec ce type
d’équipement et qualifié pour ce fravail.

Utilisation prévue

Le M400 est un fransmetteur 4 fils qui permet de réaliser des mesures analytiques grace a
un signal de sortie de 4 (0) @ 20 mA et aux fonctionnalités de communication HART ou
FOUNDATION Fieldbus. Le M400 est un transmetteur multiparametres qui prend en charge les
mesures reprises dans le guide de sélection de parametres ci-dessous.

Le fransmetteur M40O est destiné a étre utilisé dans les industries de procédé.



Guide de sélection des paramétres M400

M400 Type 1 ISM M400 Type 2 ISM

pH/redox o o
pH/pNa . .
UniCond 2-e/4-e o .
Conductivité 2-e - -
Conductivité 4-e . .
Oxygene dissous amp. ppm/ppb/traces - o/eD/~
Oxygene dissous opfique ppm/ppb - o/oh
Oxygene gazeux amp. ppm/ppb/iraces - —/=/-
Oxygene gazeux optique ppm - -
0Ozone dissous - .
CO, dissous - .

CO, hi (conductivité thermique) - -
GPro™ 500 TDL - -

1)  Sondes optiques a oxygéne dissous pour eau pure hautes performances Thornton uniquement.

2 Données techniques et autres informations

Les caractéristiques techniques essentielles, comme la fension d’alimentation, sont indiquées
sur la plaque signalétique, a I'extérieur ou @ I'intérieur du boftier du fransmetteur. Pour consulter
foutes les caractéristiques techniques du transmefteur, comme la précision, veuillez vous
reporter au Mode d’emploi. Ce document, le Mode d’emploi et le logiciel se trouvent
sur le CD-ROM fourni. Vious pouvez également télécharger la documentation sur Internet :
www.mt.com/M400.
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3 Montage

A

Le transmetteur M400 est disponible en modele %2 DIN.
Pour consulfer les schémas d'insfallation, veuillez vous reporter au Mode d’emploi.

DANGER ! Danger de mort par électrocution ou risque d‘électrocution : la profondeur
maximale de vissage des orifices de fixation sur le boftier est de 12 mm (0,47 pouce). Ne pas
dépasser cette indication.

1.
2.

Y2 DIN uniquement : montez les presse-éfoupes fournis sur le boftier.
Montez le fransmetteur. Les possibilités sont les suivantes :
— montage sur panneau, mur ou conduite

4 Raccordement électrique

fr

/\ DANGER ! Danger de mort par électrocution : éeignez I'instrument lors du raccordement
électrique.

72

1.

o

Coupez I'alimentation.

2. Branchez I'alimentation sur les bornes L, N et L (terre).
3.
4. Branchez les signaux de sortie analogique, d’enfrée analogique ef d’enfrée numérique

Branchez la sonde sur le bornier TB3.

sur le bornier TB2.

Branchez les signaux de sortie relais sur le bornier TB1.

Branchez le modem HART sur les bornes AO1+ / HART+ et AO1—/ HART- pour profiter
des fonctionnalités de communication HART (charge de communication 230 —

500 ohms). Localisez la polarité.

Branchez le FOUNDATION Fieldbus sur les bornes FF+ et FF— pour profiter des fonction-
nalités du bus de communication FF. Localisez les reperes de polarité.

Pour identifier les borniers, reportez-vous au Mode d’emploi.

Il s’agit d’un fransmetteur 4 fils équipé d’une sortie analogique active de 4 — 20 mA. Ne bran-
chez pas les bornes de sortie analogique. Le modele FF 4 fils du M400 n’est pas équipé de
sorfies analogiques.



A AVERTISSEMENT ! Ne débranchez pas le fil de terre interne qui relie les modules avant

et arriére.

Connectez un fil de terre sur le bornier @ vis de ferre inferne.
La section fransversale du fil de ferre doit &fre supérieure @ 18 AWG (0,8 mm).

5 Structure du menu

Fenétre de menu
M400

ISM * L=~ o
Touche personnalisée Cal. Config

— iMonitor — Défaut : Favori — Calibrer capteur — Mesure
— Messages —Selon les - Cal. électronique - Sorties ana.
— Diagnostics ISM parametres — Calibrer sorties ana. —\Vals de consigne
— Données cal. — Calibrer entrées ana. - Config. ISM
— Info capteur — Maintenance — Alarme générale
— Version logiciels — Vérif eaux pharma — Alarme ISM/capteur

— Neftoyage

- Config. affichage

— Entrées num.

- Systeme

— Controleur PID

- Service

— Gestion utilisateur

—-RAZ

— Config. touche
personnalisée

— HART

-USB

— Enr. données USB

— Config. via USB
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6 Utilisation sur site

fr
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OWO O WN —=>

Ecran d’accueil (exemple)
1re ligne, configuration standard
2e ligne, configuration standard

3e ligne, dépend de la configuration
4e ligne, dépend de la configuration

CHAN_1

513 o

00

170 mv
—r

Hnﬂ‘lor@

Mezsages

15M Diagnostics

Calibration Data

Sengor Info

Touche programmable (fonctions indiquées & I'écran)
Curseur (indique I'action sélectionnée de la touche programmable)

Ecran de menu (exemple)
Ecran de menu ISM™



m
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Iément de commande

Désignation

Acces au menu Messages

Acces & I'écran de menu

D%@

Acces a I'écran d’accueil

7
=

Acces au menu ISM

Acceés au menu Favoris

Accés au menu Efalonnage

Accés au menu Configuration

Retour @ I'écran de menu

Acceés au niveau de menu inférieur, par exemple
ici iMonifor, Messages ou Diagnostiques ISM

Refour au niveau de menu supérieur

Navigation dans le menu pour sélectionner
une fonction

LT VE: % R *

Accés au menu ou @ I'élément sélectionné
de la fouche programmable
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7 Paramétrage général

fr
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Vlous pouvez configurer le fransmetteur M400 sur sife, via un outil de configuration, un outil de
gestion des ressources ou un terminal porfable.

Pour paramétrer le protocole de communication HART, suivez la procédure ci-dessous. Pour
configurer le bus de communication FOUNDATION Fieldbus, reporfez-vous au guide de pro-
grammation correspondant.

Condition préalable : le transmetteur M400 et la sonde doivent &tre montés et branchés

électriquement. Activez la fonctionnalité HART du fransmetteur M400
via le fransmetteur.
Chemin d’acces : Configuration > HART > HART Mode

Outil de configuration ou outil de gestion des ressources
Remarque : la DD des outils de configuration PDM et AMS se frouve sur le CD-ROM fourni.
Vlous pouvez également la télécharger sur Infernet : www.mt.com/M400.

Pour les étapes 1 a 5 et I'étape 13, consultez la documentation de Ioutil.

ook wWwN —

Installez I'outil de configuration, par ex. PDM ou AMS.

Installez la DD de I'inferface HART.

Mettez & jour le catalogue du dispositif.

Etablissez la connexion. \Vérifiez les paramétres du port COM si nécessaire.

Importfez la configuration depuis le dispositif.

Définissez Tag (nom) ef/ou Long Tag (long nom).

Chemin d’accés : Device Setup > HART Setup

Définissez Date (date) et Time (heure). Définissez |'heure au format 24 heures.

Le format de I'heure ne peut pas étre modifié. Chemin d’acces : Device Setup > System

Définissez la plage du signal de sortie analogique.

Chemin d’acces : Detailed setup > Analog Output

— URV (Upper Range Value/NValeur maximale) et LRV (Lower Range Value/Valeur mini-
male) : les valeurs peuvent éfre modifiées selon la plage de mesure en cours. Elles
doivent se frouver dans les limites de mesure de la sonde.



— USL (Upper Sensor Limit/Limite supérieure de la sonde) ef LSL (Lower Sensor Limit/
Limite inférieure de la sonde) : les limites sont définies par la sonde et ne peuvent pas
étre modifiées.

9. Définissez les variables de procédé PV, SV, TV ef @V

Chemin d’acces : Device Sefup > Measurements > Unit Sefup

10. Etalonnez la sonde. Chemin d‘accés : Device Setup > Sensor Calibration
11. Réalisez des réglages supplémentaires. Reportez-vous au Mode d’emploi

du transmetteur M400.

12. Sauvegardez la configuration sur le dispositif.

Bornier portable HART

C? Remarque : la DD « O0O8E8E700101.hhd » se frouve sur le CD-ROM fourni. Vous pouvez
également la télécharger sur Internet : www.mt.com/M400.

Pour I'étape 1, consultez la documentation du bornier portable HART.

1.

Vérifiez que la DD du fransmetteur M40O0 a déja été installée sur le bornier porfable HART.

Installez la DD si nécessaire.

La communication est automatiquement établie.

Importez la configuration depuis le dispositif.

Chemin d’acces : Device Sefup > Detailed Setup

Définissez Tag (nom) ef/ou Long Tag (long nom).

Chemin d’acces : Device Sefup > HART Sefup

Définissez Date (date) et Time (heure). Définissez I'heure au format 24 heures.

Le format de I'heure ne peut pas étre modifié. Chemin d’acces : Device Sefup > System

Définissez la plage du signal de sortie analogique.

Chemin d’acces : Detailed setup > Analog Output

—URV (Upper Range Value/NValeur maximale) et LRV (Lower Range Value/Valeur
minimale) : les valeurs peuvent étre modifiées selon la plage de mesure en cours. Elles
doivent se frouver dans les limites de mesure de la sonde.

— USL (Upper Sensor Limit/Limite supérieure de la sonde) ef LSL (Lower Sensor Limit/
Limite inférieure de la sonde) : les limites sont définies par la sonde et ne peuvent pas
étre modifiées.
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7. Définissez les variables de procédé PV, SV, TV et @V
Chemin d‘acces : Device Sefup > Measurements > Unit Setup

8. FEtalonnez la sonde. Chemin d‘accés : Device Setup > Sensor Calibration

9. Réalisez des réglages supplémentaires. Reportez-vous au Mode d’emploi
du fransmetteur M400.

8 Etalonnage de la sonde

fr
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Remarque : pour de meilleurs résultafs d’éfalonnage procédé, respectez les poinfs suivants.
Rapprochez I'échantillonnage le plus possible du point de mesure de la sonde. Mesurez
I’échantillon & la température de procédé.

Pour en savoir plus sur les méthodes d‘étalonnage « Process » (Procédé), « 1-Point »
(1-point) et « 2-Point » (2-points), reportez-vous au Mode d’emploi du fransmetteur M400.
Il est également possible de brancher des sondes pré-étalonnées, étalonnées via le logi-
ciel iSense.

Une fois I'étalonnage en cours, il n‘est pas possible de lancer un autre étalonnage.

Menu d’étalonnage de la sonde L=~

Apres chaque éfalonnage réussi, plusieurs options sont disponibles. Si vous sélectionnez
« Adjust » (Ajuster) ou « Calibrate » (Calibrer), le message « Calibration Saved Successfully!
Reinstall sensor » (Cal. enregisirée ! Réinstaller le capteur) apparait. Appuyez sur « Done »
(Fait).

Option Sondes ISM (numériques)

Adjust (Ajuster) Les valeurs d’étalonnage sont enregistrées dans la sonde et sont ufilisées
pour la mesure. Elles sont également enregistrées dans I'historique
d’étalonnage.

Calibrate (Calibrer) | Les valeurs d'étalonnage sont enregisirées dans I'historique d'étalonnage &
fitre de référence, mais elles ne sont pas ufilisées pour la mesure. Les valeurs
d’étalonnage du dernier ajustement valable sont utilisées pour la mesure.

Cancel (Annuler) | Les valeurs d'éfalonnage sont effacées.




9 Maintenance

Le fransmetteur ne demande aucune maintenance.
Nettoyez les surfaces avec un chiffon doux humide et séchez-les soigneusement.

10 Protection de I‘environnement

Les produits élecfriques usagés ne devraient pas éfre jetés avec les déchefs ména-

gers. Merci de les déposer dans les points de collecte afin qu’ils soient recyclés.

Contacfez vos autorités locales ou votre vendeur pour obtenir des conseils en
matiere de recyclage.

11 Déclaration de conformité CE

La déclaration de conformité CE est fournie avec I'instrument.

GPro et ISM sont des marques du groupe METTLER TOLEDO.
Les autres marques sont la propriété de leurs détenteurs respectifs.

=i
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1

Biztonsdg és rendeltetésszerii hasznalat

@ Megjegyzés: A jelen Gyorsbedllitdsi Gtmutaté az M40O0 tavadoé révid haszndlati Gtmutatéja.

Az M400 tavadét csak szakképzett specialistak, példaul elekironikai szakemberek szerelhetik
be, csatlakoztathatjdk, helyezhetik Gzembe és tarthatjék karban, befartva a jelen Gyorsbeallitdsi
(tmutaté utasit@sait, valamint a vonatkozé normdkat és jogszabdlyokat.

A specialistanak el kell olvasnia a jelen Gyorsbedllitdsi Utmutatét, meg kell értenie azt,
és kovetnie kell a benne foglalt ufasftdsokat. Ha valami nem vilagos a Gyorsbedllitasi
Utmutatéban, olvassa el a Felhaszndléi kézikonyvet (CD-ROM-on biztositva). A Felhaszndloi
kézikbnyvben részlefes informdcidkat olvashat az eszkézzel kapcsolatban.

Az M400-as favadét csak a tvaddt jol ismer6 és a megfeleld képesitéssel rendelkez6 szemé-
lyek kezelhefik.

A miiszer rendeltetése

Az M400 egy analitikai mérésekhez haszndlhat6 4 vezetékes tavado, 4 (0)-20 mA kimenefi
jellel és HART vagy FOUNDATION Fieldbus kommunikdcios funkcidkkal. Az M400 egy
foébbparaméteres tavado, mely a lentebb Idthaté paraméter-ttmutatéban felsorolt mérésekhez
haszndlhato.

Az M400 tavadét feldolgozdipari haszndlatra fervezték.
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M400 paraméter-utmutato

M400 1. tipus ISM M400 2. tipus ISM

pH/ORP . .
pH/pNa . .
UniCond 2-e/4-e . .
VezetGképesség 2-e - -
Vezet6képesség 4-e . .
Amp. Oldoft oxigén ppm/ppb/nyomokban - o/oh/~
Opt. oldoft oxigén ppm/ppb - o/eh
Amp. O, gaz, ppm/ppb/nyomokban - -/-1-
Opt. O, gaz, ppm - -
Oldott 6zon - .
Oldott szén-dioxid - .

€O, magas (hévezetés) - _
GPro™ 500 TDL - _

1) Csak Thornton nagy teljesitmény( oldott oxigén és tisztitott vizes optikai szenzorok

2 Miiszaki adatok és tovdbbi informdciok

hu 82

A legfontosabb miszaki adafok, mint példaul a tapfesziiltség, a névitablan talalhatoak, mely
a tvadé boritdsan vagy a készulék belsejében taldlhato. A fovabbi miszaki adatokat, példaul
a pontossdgot ldsd a Felhaszndldi kézikdnyvben. A jelen dokumentum, a Felhaszndloi
kézikonyv és a szoftver megtaldlhaté a mellékelt CD-ROM-on. A dokumentumokat az infernetrél
is letoltheti: ,www.mt.com/M400".



3 Rogzités

A

Az M400 tavadé Y2 DIN vdltozatban kaphatd.
A beszerelési rajzok a Felnaszndldi kézikényvben talalhatok.

VESZELY! Eletveszély dramiités miatt vagy Gramiités kockdzata: A boritdsban a régzitéfuratok
maximalis becsavardsi mélysége 12 mm (0,47 hivelyk). Ne Iépje tul a maximdlis becsavardsi
mélységet.
1. Csak Y2 DIN: Szerelje a mellékelt kdbeltémszelencét a boritasra.
2. Rogzitse a tavadot. Az aldbbi lehetéségek kdzll valaszthat:

— Panel-, fali és csére szerelési leheféség

4 Elektromos csatlakozds

A

VESZELY! Eletveszély dramiités miatt: Az elekiromos csatlakoztatés kézben kapcsolja

ki a berendezést.

1. Kapcsolja ki a tépfesziltséget.

2. Csatlakoztassa a halozati Gramforrast az L, N és L (Talaj) kijelz6kre.

3. Csatlakoztassa az érzékel6t a TB3 sorkapocshoz.

4. Csatlakoztassa az analég kimeneti, analég bemeneti és digitdlis bemeneti jeleket

a TB2 sorkapocshoz.

Csatlakoztassa a relé kimeneti jeleit a TB1 sorkapocshoz.

6. A HART kommunikdciéhoz csatlakozfassa a HART modemet az AO1+ / HART+ és AO1-/
HART- érintkez6kh6z (kommunikacios terhelés: 230 — 500 ohm). Ugyeljen a polaritdsra.

7. Csatlakoztassa a FOUNDATION fieldbus-t az FF+-hoz és az FF—hoz az FF
kommunikaciéhoz. Ugyeljen a polaritasra.

A kijelz6 definicioit 1Gsd a Felhasznadloi kézikonyvben.

Ez egy négyeres termék, aktiv 4-20 mA-es analdg kimenettel. Ne csatlakoztasson tapfeszult-

séget az analég kimeneti érintkezOkre. Az M400 4 vezetékes FF verzidja nem rendelkezik

analdg kimenettel.

o

VIGYAZAT! Ne vdlassza le az elsé és hdtsé modult dsszekotd belsd foldelgvezetéket.
Kdssdn egy foldeld vezetéket szorosan a PE (védéfold) csavarhoz.
A foldelévezeték atmérdjének legaldbb 18 AWG-nek (0,8 mm) kell lennie.
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5 Meniistruktira

Menu Screen
M400

ISM * L~ o
Custom Key Calibration Configuration
— iMonitor — Default: Favorite — Calibrate Sensor — Measurement
— Messages — Depending — Calibrate Electronics — Analog Outputs
— ISM Diagnostics on setting — Calibrate — Set Points
— Calibration Data Analog Outputs —ISM Setup
—Sensor Info — Calibrate — General Alarm
—HW/SW Version Analog Inputs — ISM/Sensor Alarm
— Mainfenance —Clean
—Pharma Waters — Display Setup
Verify — Digital Inputs
— Sysfem
— PID Controller
— Service
— User Management
— Reset
— Custom Key Setup
— HART
-UsB
— USB Data Logging
— Configurafion
via USB
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6 Helyi miikodtetés

OWOOTA~WN — >

CHAN1
513

00

150 Dhagrostics

Calibration Data

Sengor Info

Induldsi képerny6 (példa)

1. vonal, standard konfigurdcio

2. vonal, standard konfigurdcid

3. vonal, a konfigurdciotol fugg

4. vonal, a konfigurdciétél fugg

Szoftvergomb a képernyén jelzett funkciéval
Kurzor, mely az akfudlisan kivdlasztott elemet jelzi
Meniiképernyd (példa)

ISM™ meniiképernyd
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Vez

Leirds

irja be az Uzenetek meniit

irja be a Menii képerny6t

m%@

irja be a Start képerny6t

»n
=

rja be az ISM mendit

rja be a Kedvenc meniit

irja be a Kalibralds meniit

rja be a Konfigurdlas mendit

Térjen vissza a Meni képerny6hoz

i__rju be a kévetkez6 alacsonyabb mentiszintet, itt pl. iMonitor,
Uzenetek vagy ISM diagnosztika

Térjen vissza a kovetkez6 magasabb meniszintre

Lépjen a szoftvergombok menujébe

LT VE: % R *

rja be a kivalasztott menit vagy a szoftvergomb-funkcié elemét




Altaldnos bedllitds

A helyi mikddés melleft az M400 tavadé konfigurdcios eszkdzon, eszkozkezeldn vagy kézi
fermindlon @t konfigurdlhato.

A HART kommunikdcié dltaldnos bedllitsai az alabbiakban talélhatok. Lasd a FOUNDATION
fieldbus program Gtmutatéjat a FOUNDATION fieldbus kommunikacié bedllitdsahoz.

Elofeltétel: Az M40O tdvado és az érzékeld fel vannak szerelve, és elektromos bekotéstik

megtortént.
A M400 tavadon kapcsolja be a HART funkciot.
Men(utvonal: Configuration > HART > HART Mode

Konfigurdcids eszkoz vagy eszkozkezeld

@ Megjegyzés: A PDM és AMS konfigurdcios eszkozok illesztéprogramjai a mellékelt CD-ROM
lemezen faldlhatéak. Az illesztéprogramokat az infernetrél is letdltheti: ,www.mt.com/M400”.

A

Telepitsen fel egy konfigurdcios eszkozt, példaul a PDM-et vagy az AMS-t.

Telepitse fel HART inferfész illeszt6programijdt.

Frissitse az eszkdzkatalégust.

Hozzon létre egy kapcsolafot. Szilkség esetén ellenérizze a COM-port bedllitasat.

Az eszkdzr6l t6ltse be a konfigurdciot.

Allitsa be a Tag (Cimke) és/vagy a Long Tag (Hosszii cimke) opci6t.

Menudtvonal: Device Sefup > HART Setup

Allitsa be a ddtumot (Date) és az idét (Time). Az idét dliitsa 24 6rds formdtumra.

Az id6formatum nem maddosithaté. Mentdtvonal: Device Setup > System

Allitsa be az analég kimeneti jel tartomanydt.

Menuudtvonal: Detailed setup > Analog Output

— URV (Upper Range Value/Fels6 tarfomanyérték) és LRV (Lower Range Value/Als6 tarto-
manyérték): Az értékek az aktudlis mérési tartomanyokhoz dllithatéak. Az értékeknek az
érzékel6 mérési tartomany beldl kell lennitik.

— USL (Upper Sensor Limit/Erzékel6 felsé hatara) és LSL (Lower Sensor Limit/Erzékeld
also6 hatdra): A hatarértékeket az érzékel6 hatdrozza meg, nem moédosithatoak.
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9.

Adja meg a PV, SV, TV és QV folyamatvdltozokat
Men(Utvonal: Device Sefup > Measurements > Unit Setup

10. Kalibrdlja az érzékelét. Meniutvonal: Device Setup > Sensor Calibration
11. Végezze el a tovabbi bedllitasokat. Tekintse meg az M400 tavado

felhasznaloi dtmutatéjat.

12. Mentse a konfiguraciot az eszkozre.

HART kézi terminal
(? Megjegyzés: A ,008E8E700101.hhd” illesztéprogram a mellékelt CD-ROM lemezen taldlhato.
Az illeszt6éprogramot az internetrdl is letdltheti: ,www.mt.com/M400”.

Az 1. 1épéssel kapcsolatban fekintse meg a HART kézi termindl dokumentdcidjat.

1.

@

Ellendrizze, hogy az M400 tdvadé DD-je nincs-e mar felepitve a HART kézi termindira.

Szilkség esefén telepitse a DD-t.

A kapcsolat automatikusan feldll.

Az eszkdzrél toltse be a konfiguraciot. Meniutvonal: Device Setup > Detailed Setup

Allitsa be a Tag (Cimke) és/vagy a Long Tag (Hosszii cimke) opciot.

Menudtvonal: Device Setup > HART Setup

Allitsa be a ddtumot (Date) és az idét (Time). Az id6t dllitsa 24 6rds formatumra.

Az id6formdtum nem maédosithatd. Menidtvonal: Device Setup > Sysfem

Allitsa be az analég kimeneli jel fartomanyat.

MenUutvonal: Detfailed setup > Analog Output

—URV (Upper Range Value/Felsé tarfomdanyérték) és LRV (Lower Range Value/Alsd
tartomanyérték): Az értékek az aktudlis mérési tartomanyokhoz dllithatéak. Az értékeknek
az érzékel6 mérési tartomany beldl kell lennitk.

— USL (Upper Sensor Limit/Erzékel6 felsé hatara) és LSL (Lower Sensor Limit/Erzékel6
alsé hatdra): A hatarértékeket az érzékeld hatérozza meg, nem maédosithatéak.

Adja meg a PV, SV, TV és @V folyamatvdltozokat

Men(ittvonal: Device Setup > Measurements > Unit Setup

Kalibrdlja az érzékel6t. Mentdtvonal: Device Setup > Sensor Calibration

Végezze el a tovabbi bedllitdsokat. Tekintse meg az M400 tdvadd

felhasznaléi Gtmutafojdt.



8 Erzékeldkalibrdlds

@ Megjegyzés: A legjobb folyamatkalibraldsi eredményekért tfartsa be az aldbbi pontokat.
A veft mintat a lehet6 legkdzelebb tarfsa az érzékeld mérési pontjdhoz. A mintét a folyamat
hémérsékletén mérje meg.

A ,Process” (Folyamat), az ,1-Point” (1 pontos) és ,2-Point” (2 pontos)” kalibrdldsi médszer
részletes leirdsdt Idsd az M400 tavadd haszndlati utasitdsaban. Elére kalibrdlt érzékeldk is
csaflakoztathaték, amelyeket az iSense szoftverrel kalibraltak.

Amint a kalibrdlds folyamatban van, mds kalibrdlds nem indithato el.

Erzékel6kalibraldsi menii L=~
Minden sikeres kalibrdlds utdn kildnb6z6 opciok érheték el. Ha az ,Adjust” (Bedllitds) vagy a
,Calibrate” (Kalibralas) leheféséget valasztja, megjelenik a ,Calibration saved successfully!
Reinstall sensor” (Kalibrdlds sikeresen mentve. Telepitse Ujra az érzékel6i!) Gizenet. Nyomja
meg a ,Done” (Kész) gombot.

Opcio ISM (digitdlis) érzékeldk

Adjust (Bedllitds) Az érzékelBben tdrolt kalibralasi értékeket a rendszer a mérésnél haszndlja.
Ezenkivil a kalibralasi értékek a kalibraldsi elézményeknél is el vannak
farolva.

Calibrate (Kalibrdlds) | Dokumentalds céljdbol a kalibrdldsi értékek a kalibraldsi el6zményeknél
kerliinek elmentésre, de a mérésnél nem kerlinek felnaszndlasra.

A méréshez az utolsé érvényes bedllitds kalibralasi értékei kertiinek
felhaszndldsra.

Cancel (Visszavonds) | Kalibrdldsi értékek elvetve.
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9 Karbantartds

A tavadé nem igényel karbantartast.

A feluleteket puha, nedves ruhdval t6rélje le, majd a fellilefeket alaposan t6rolje szdrazra.

10 Kornyezetvédelem

Az elekfronikai hulladékot ne a haztartasi hulladékkal egyutt semmisitse meg. Kér-
juk, hasznositson Gjra, amennyiben lehet6sége van rd. Ujrahasznositési tanacso-
kért forduljon a helyi hatésaghoz vagy a viszonteladdkhoz.

11 EK megfeleloségi nyilatkozat

Az EK megfelel6ségi nyilatkozatot a berendezéssel egyditt szdllitjuk ki.

Az GPro és az ISM a METTLER TOLEDO csoport védjegye.
Minden egyéb védjegy a megfelel6 védjegyjogosultak tulajdondt képezi.
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Sicurezza e uso previsto

(? Nota: questa Guida alla configurazione rapida fornisce alcune brevi istruzioni d’'uso per

92

il funzionamento del frasmettifore M400.

Il trasmeftitore M400 deve essere installato, collegato, messo in servizio e soffoposto
a manutfenzione solo da personale specializzato e qualificato (es. elettricisti) in totale confor-
mita alle istruzioni riportate in questa Guida alla configurazione rapida, alle normative e ai
regolamenti applicabili.

Il personale specializzato deve aver letto e compreso questa Guida alla configurazione rapida
e seguire le istruzioni in essa contenute. Per ulteriori chiarimenti su qualsiasi contenuto
di questa Guida alla configurazione rapida, leggere il Manuale d'uso (fornito in CD-ROM).
Il Manuale d’uso fornisce informazioni dettagliate sullo strumento.

Il trasmettitore M400 deve essere installato e utilizzato solo da personale che dispone di una
cerfa dimestichezza con il trasmettitore e qualificato a eseguire questo lavoro.

Uso previsto

L'M400 & un trasmeftitore a 4 fili uilizzato per misure analitiche con segnale di uscita da 4(0)
a 20 mA e funzionalitd di comunicazione HART o FOUNDATION Fieldbus. L'M400 & un
frasmettitore multiparametrico e supporta le misure elencate nella guida ai parametri sotto
riportata.

Il frasmettitore M40O0 & progeftato per I'utilizzo nelle industrie di processo.



Guida alla configurazione dei parametri del’'M400

M400 Tipo 1 I1SM M400 tipo 2 ISM

pH/ORP . .
pH/pNa . .
UniCond 2-e/4-e . .
Conducibilita a 2 eleftrodi - -
Conducibilita a 4 eleftrodi . .
Amp. ossigeno disciolto ppm/ppb/iracce - o/eh/~
Sensore oftico ossigeno disciolto ppm/ppb - o/oh
Amp. O, in fase gas ppm/ppb/tracce - -/=/-
Sensore oftico O, in fase gas ppm - -
0zono disciolto - ]
Anidride carbonica disciolta - [

CO, hi (conducibilita termica) - -
GPro™ 500 TDL - -

1) Solo sensori oftici di ossigeno disciolto e acqua pura ad alte prestazioni Thomton.

2 Dati tecnici e maggiori informazioni

| dati tecnici pit importanti, quali ad esempio la tensione di alimentazione, sono indicati sulla
farghetta che si frova all’inferno o all’esterno dell’alloggiamento del trasmettitore. Per aliri dati
fecnici, quali I'accurafezza, consultare il Manuale d’uso. Questo documento, il Manuale d’uso
e il software sono disponibili nel CD-ROM fornito in dotazione. E inolire possibile scaricare
la documentazione da Internet: “www.mt.com/M400”.
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3 Montaggio

A

Il rasmeftitore M400 e disponibile in versione 2 DIN.
Per gli schemi di installazione, consultare il Manuale d'uso.

PERICOLO! Pericolo di morte: rischio di scossa elettrica o di folgorazione. La profondita
massima di avvitamenfo per i monfaggi a vife nell‘alloggiamento & di 12 mm (0,47 pollici).
Non superare la profonditd massima di avvitamento.

1. Solo per la versione Y2 DIN: montare i pressacavi in dotazione sull’alloggiamento.
2. Installare il rasmettitore. E possibile effettuare i seguenti tipi di montaggio:
— Monfaggio a pannello, a parete o a tubo.

4 Collegamento elettrico

it

A
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PERICOLO! Pericolo di morte: rischio di scossa elettrica. Spegnere lo strumento duranfe

le operazioni di allacciamento eletirico.

1. Staccare la tensione di alimentazione.

2. Collegare I'alimentazione di rete ai morsefti L, N e L (ferra).

3. Collegare il sensore alla morsettiera TB3.

4. Collegare i segnali di uscita analogica, di ingresso analogico e di ingresso digifale alla

morseftiera TB2.

Collegare i segnali di uscita relé alla morsettiera TB1.

6. Per la comunicazione HART, collegare il modem HART ai terminali AO1+ / HART+ e
AOT-/ HART- (carico di comunicazione compreso tra 230 e 500 ohm). Fare attenzione
alla polarita.

7. Collegare FOUNDATION Fieldbus a FF+ e FF- per la comunicazione FF. Fare aftenzione
alla polarita.

o

Per la deferminazione dei morsetti, consultare il Manuale d’uso.

Si fratta di un prodotto a 4 fili con uscita analogica 4-20 mA. Non alimenfare i ferminali
di uscita analogica. La versione FF del frasmettifore M40O a 4 fili non dispone di uscite ana-
logiche.

AVVERTENZA! Non scollegare il cavo di terra interno situato tra il modulo anteriore e quello
posteriore.



Fissare saldamente il cavo di ferra al ferminale a vite di messa a ferra di protezione
(PE - Protfective Earth) interno. La sezione trasversale del conduttore di messa a terra di
sicurezza deve essere superiore a 0,8 mm (18 AWG).

5 Struttura del menu

Schermata menu

M400
ISM * s *
Tasto di Taratura Configurazione

personalizzazione

— iMonitor — Imp. predefinita: —Tar. sensore — Misura
— Messaggi preferita — Taratura elettronica — Uscite analogiche
— Diagnostica ISM — A seconda — Tar. uscite analog. — Setpoint
— Dati taratura dell'impostazione — Taratura ingr. — Config. ISM
— Info sensore analog. — Allarme generale
— Versione HW/SW — Manutenzione — Allarme ISM/sensore
— Ver. acque Pharma - Pulizia
- Config. visore
—Ingr. digifali
— Sistema
— Controllo PID
— Assistenza
— Gestione ufenti
— Azzera

— Impostazione tasto
di personalizzazione

—HART

-USB

— USB per raccolta
di dafi

— Configurazione
framite USB
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6 Operazioni da eseguire in loco

CHAN_1

513 o

00

170 mv
—r

15M Diagnostics

Calibration Data

Sengor Info

Schermata di avvio (esempio)

| riga, configurazione standard

Il riga, configurazione standard

Il riga, dipende dalla configurazione

IV riga, dipende dalla configurazione

Tasto con funzioni riportate sullo schermo

Cursore: indica I'elemento corrente per |'operativita del fasfo funzione
Schermata Menu (esempio)

Schermata Menu ISM™

OWO O WN —=>
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Comando

Descrizione

Permette di accedere al menu Messaggi

Permette di accedere alla schermata Menu

D%@

Permette di accedere alla schermata Avvio

7
=

Permette di accedere al menu ISM

Permette di accedere al menu Preferiti

Permette di accedere al menu Tara

Permette di accedere al menu Configurazione

Permette di fornare alla schermata Menu

Permette di accedere al successivo menu di livello inferiore,
ad es. in questo caso iMonifor, Messaggi o Diagnostica ISM

Permeite di tornare al successivo menu di livello superiore

Permette di navigare nel menu per I'operativifta
del fasto funzione

LT VE: % R *

Permette di accedere al menu o all'elemento selezionato
per 'operativita del tasto funzione
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7 Configurazione generale
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Oltre che in loco, & anche possibile configurare il trasmettitore M400 tramite uno strumento di
configurazione, uno strumento di gestione delle risorse 0 medianfe un terminale portatile.

Di seguito € riportata la configurazione generale per la comunicazione HART. Per la configura-
zione della comunicazione FOUNDATION Fieldbus fare riferimento alla guida del programma
FOUNDATION Fieldbus.

Prerequisito: il frasmettitore M40O0 e il sensore devono essere montati e collegati

eleffricamente.
Accendere la funzionalitd HART del frasmeftitore M40O tramite il frasmeftitore.
Percorso menu: Configuration > HART > HART Mode

Strumento di configurazione o di gestione delle risorse

(? Nota: la DD per gli strumenti di configurazione PDM e ASM e contenuta nel CD-ROM fornito
in dotazione. E inolire possibile scaricare la DD da Internet: “www.mt.com/M400”.

Per le fasi da 1 a 5 e per la fase 13, consultare la documentazione dello strumento.

ook wN —

Installare lo strumento di configurazione, ad es. PDM o AMS.

Installare la DD per I'interfaccia HART.

Aggiornare il catalogo del dispositivo.

Stabilire una connessione. Controllare le imposfazioni della porta COM, se necessario.

Caricare la configurazione dal dispositivo.

Impostare Tag e/o Long Tag (Tag lungo).

Percorso menu: Device Setup > HART Sefup

Impostare Date (Data) e Time (Ora). Utilizzare il formato 24 ore. Il formato dell’ora non

& modificabile. Percorso menu: Device Setup > System

Impostare I'infervallo del segnale dell’'uscita analogica.

Percorso menu: Detailed setup > Analog Output

—URV (Upper Range Value/Valore superiore di infervallo) e LRV (Lower Range Value/
Valore inferiore di infervallo): i valori possono essere modificati secondo I'infervallo
di misura utilizzato in quel momento. | valori devono essere compresi entro i limiti
di misura del sensore.



— USL (Upper Sensor Limit/Limite superiore del sensore) e LSL (Lower Sensor Limit/Limite
inferiore del sensore): i limiti sono definiti dal sensore e non sono modificabili.

9. Definire le variabili di processo PV, SV, TV e QV

Percorso menu: Device Setup > Measurements > Unit Sefup

10. Tarare il sensore. Percorso menu: Device Setup > Sensor Calibration
11. Eseguire ulteriori impostazioni. Consultare il Manuale d’uso del trasmettitore M400.
12. Memorizzare la configurazione sul dispositivo.

Terminale portatile HART

C? Nota: la DD “008E8E700101.hhd” si trova sul CD-ROM fornito in dofazione. E inolire possibile
scaricare la DD da Infernet: “www.mt.com/M400”.

Per la fase 1 consultare la documentazione relativa al terminale portatile HART.

1.

w

Controllare se la DD del frasmeftitore M40O & gia stata insfallata sul terminale portatile
HART. Installare la DD se necessario.

La comunicazione viene effettuata automaticamente.

. Caricare la configurazione dal dispositivo. Percorso menu: Device Setup > Detailed Setup

Impostare Tag e/o Long Tag (Tag lungo).

Percorso menu: Device Setup > HART Setup

Impostare Date (Data) e Time (Ora). Utilizzare il formato 24 ore. Il formato dell’ora non

& modificabile. Percorso menu: Device Setup > System

Impostare I'infervallo del segnale dell’uscita analogica.

Percorso menu: Detailed setup > Analog Output

— URV (Upper Range Value/Valore superiore di infervallo) e LRV (Lower Range Value/
Valore inferiore di infervallo): i valori possono essere modificati secondo I'infervallo
di misura utilizzato in quel momento. | valori devono essere compresi entro i limiti
di misura del sensore.

— USL (Upper Sensor Limit/Limite superiore del sensore) e LSL (Lower Sensor Limit/Limite
inferiore del sensore): i limiti sono definiti dal sensore e non sono modificabili.

Definire le variabili di processo PV, SV, TV e @V

Percorso menu: Device Setup > Measurements > Unit Sefup

Tarare il sensore. Percorso menu: Device Sefup > Sensor Calibrafion

Eseguire ulteriori impostazioni. Consultare il Manuale d’uso del frasmettitore M400.
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8 Taratura del sensore

Nota: per oftenere i migliori risultati nella faratura di processo, osservare i punti seguenti.
Eseguire il campionamento il piu vicino possibile al punfo di misura del sensore. Misurare
il campione a femperatura di processo.

Per la descrizione deftagliata dei metodi di tarafura “Process” (di processo),’]—Poinf” (aun
punto) e “2-Point” (a due punti), consultare il Manuale d’uso del frasmettifore M400. E inoltre
possibile collegare sensori pretarati, calibrati con il software iSense.

Quando la faratura € in corso non € possibile avviare alfre operazioni di taratura.

Menu di taratura sensorel-"
Dopo ogni taratura riuscita, sono disponibili svariafe opzioni. Se si seleziona “Adjust” (Regola)

0 “Calibrate” (Tara), viene visualizzato il messaggio “Taratura salvata”. Viene visualizzato il
messaggio “Reinstfallare sensore”. Premere “Fine”.

Opzione Sensori ISM (digitali)

Adjust (Regola) | valori di faratura vengono memorizzati nel sensore e usati per la misura.
Inoltre, i valori di faratura vengono memorizzati nella calibration history.
Calibrate (Tara) || valori di faratura vengono memorizzati nella cronologia di taratura come
documentazione, ma non per essere usati per la misura. Per le misure, vengono
utilizzati i valori di taratura dell’ultima regolazione valida.

Cancel (Annulla) || valori di taratura vengono eliminati.
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9 Manutenzione

Il trasmettitore non richiede alcuna manutenzione.
Con un panno morbido e umido pulire le superfici, quindi asciugarle con cura.

10 Protezione ambientale

| rifiufi di prodotti elefirici non devono essere smaltiti insieme ai rifiuti domestici. Si
prega di effeffuare la raccolta differenziata nelle apposite strutture. Per consigli re-
lativi alla raccolta differenziata, rivolgersi all’ente locale o al rivenditore.

_—

11 Certificazione di conformita CE

La Certificazione di conformita CE & parte integrante della fornitura.

GPro e ISM sono marchi di fabbrica del gruppo METTLER TOLEDO.
Tutti gli alfri marchi sono di proprieta dei rispettivi titolari.
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M400 NS A—RBERHAF
M400 2171 I1SM  M400 #1771 ISM

pH/ORP . .
pH/pNa . o
UniCond 2-e/4-e o o
BEE 2-e - Z
e CEJ . .
Amp. 7877E£3% ppm/ppb - o/oD/
(ERBE)/ L —RA(HMEEER)

FEFIVAFERER ppm/ppb - o/oh
(ERE)

Amp. 0,73 Xppm/ppb - .
(EEE)/FL—X (HEEE)

JEFT0, gas ppm - _
BEAVY - .
BERBHA (COy) - .

CO, hi BMzEX) - -
GPro™ 500 TDL - -
1) V=Y ERERE R SR Y — 05

2 BT —2 LSRN

HHEEEGEDRLEERFM T —2Id. ZHRBOI 70— v DNEBHBHLIER
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RIBTEETEET,
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4 TEE
A\ BRIESavIIcEBETICEb3 MY . BREGRICII MEBOEREAVIC
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1. REEEAZICLTLEEL,
2. LN, BLU L (38 [cxEREREHEL TS,
3. Z—3F)L 7Ovo TBIICt U EEELET,
4, FFOGEATFOTAN BZWNETIRIVEAESE 4—SH)LT7Ovy
TB2 IiBEL £ T,
YL —HAESEE—IF)ILTOvY TB] ICEELET,
6. HART BED=8IT HART EF L% AOT+/ HART+ SETF AOT- / HART- [T
LET (FBEEE 230 - 500 ohm). iBIEIC TEELEEL,
7. FOUNDATION Fieldbus % FF+ & FF- IGEE D= LE T, BIMEICT TR
TN,
2—ZFIVDEBHICOVTILEURHBEEEBRBLTILEL,
AERIE 4-20 mA 7F 05 EHERE T 4 SROEHIET T, MA00 4 48 FF /3—
IavTETF O EADBYER A,
A\ BE: FEOET1—IVEORSEEE T LV TLIETL,
T—RIGENER PE(RET—R ) DX IBFIC LM ERELET,
PE $R0DREHAEIE 18 AWG (0.8 mm) U EICTRREHBYET,
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ISM
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BRUTAYAZ1—IEAS

RIEE—FITAS

BREAZ1—ITAD
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7 —REGEyETYT
IETDRIELIIHT MA00 ZHRBOREIS BEY — )b HEERY — LB B
INY RNV RE—ZHIVENLTTRET.
LIS HART SB{E 00— #0758 % <L & 9. FOUNDATION Fieldbus S&(E1C DL Thak
FOUNDATION Fieldbus 70195 Ly A+ RESHBLT L

AR MA00 BB B LUV OIS SNTOTERIMERIEN TLBT L,
ZHRERHS MA00 EH#:2e0D HART MR A ICLE T,
*Za1—/\XR : Configuration > HART > HART Mode
BREYV—IVEIZEEERY—IV
< 50 SEY—)L PDM & AMS @ DD & CD-ROM (Y ENTWLET.DD (&1 2 —
v Mwww.mt.com/M400" S5 A T O— R g2 EETEET
ATv 71 ~b BLURTYT 13 ICDW\WTE Y —IVICET2ERESBL T
IR
1. &EY—IL. I PDM ® AMS ZA >~ A b—ILLE T,
HART A >2—71—XRIC DD BA VA —ILLE T,
TINAZRAZOTEEHLET,
B aRI LT AEISCTCCOM R—REZEF Ty LTLIEEL,
TINAZADSHREZD—FLET,
. Tag( #%') & Long Tag( AT 25 ) £l dZDWVWIThhERELE T,
A Z2—/\X : Device Sefup > HART Setup
7. Date( Bft) & Time( B4l ) Z88E LT, 24 R CRAIZRELF T, BF
ARTHERIEER TEE A X Z21—/\X : Device Setup > System
8. 7OV HAEEDHEERELE T,
*Z2—/\X : Detailed setup > Analog Output
— URV(Upper Range Value/ EFRAE ) KT LRV(Lower Range Value/ TFRME ): fBIEIR
EORESEREICER CEX I EE Y OAERRDEFEANICHZHELH
VEY,
— USL(Upper Sensor Limit/ HIBRED LR ) &K T LSL(Lower Sensor Limit/ HIBRIED

L ECENONN
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9.

TR ): #IRMEIE > F L2 TEREIN EECET Ao
TOELREHPV.SV.TVELU QV EERLE T,
AZa1—/\X : Device Setup > Measurements > Unit Setup

10. 2 —HERELE T, X Z1—/\X : Device Setup > Sensor Calibration
11. ESICREZITVE T MA00 BHBRDBRIER — a7 IV 2 TBLIEL,
127 N\ARICREEFREFLET,

HART /\Y FAIVR2—3FIb
= 82 : DD “008EBE700101.hhd'id CD-ROM ICIRMENTLNE . DD 131> 2 —F
~www.mt.com/M400"H5 4 U O— R BT EETEEY

ATV T TIEDWTUIEHART I\ EAJIVRZ2—ZH)VICBET 28R EBSBLTE
TN,

1.

2.
3.
. Tag( %%’ ) & Long Tag( A5 425 ) £1l3ZDWIThHhERELE T,

M400 Z#:880 DD 59 TIC HART /\ FAJU R Z—ZF)UICEB TN TV SD
FrvILETHEIGECTDD 2 VA M—ILLET,
BIEIFEBNICRIIENET,

TINAADSRERED—RFLET, X =2—/\X : Device Setup > Detailed Setup

*Za2—/\X : Device Setup > HART Setup

. Date( Bt ) & Time( B%l ) ZREL &Y. 24 BTN CRAZRELE T B

ARTHRUILEE TEE A, AZ21—/VR : Device Setup > Sysfem

L TFRTBENHESOHEEERELE Y,

AZa—/\X : Detailed setup > Analog Output

— URV(Upper Range Value/ =FR{E ) 35 & T° LRV(Lower Range Value/ FRR{E ): f#i&
REDAEHHICEE CEE T, Bl Y ORERADEERNICHZHEH
HUET,

— USL(Upper Sensor Limit/ HIBRMED _EBR ) &K T LSL(Lower Sensor Limit/ fiBR{ED
TR ): HFREIEt FICL > TEBREIN BB CEE A,

. TOEREHPV.SV.TVELU QV 2 ERLE T,

X Za2—/\X : Device Sefup > Measurements > Unif Setup

. U —ERIELE Y, X Z1—/\X : Device Setup > Sensor Calibration
. ESICHREZTVE T MA00 BHBEDBRIER a7 IV 2 TBIREL,
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“Adjust” (FA%E) REBIEHIREFEEN ZhERIEICERLE T, SOILRIE
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NEE A FIEIDEM ERAEN SRIEEHNAEICERINE T,
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M400 tetolE &z 7to|=

M400 57 11ISM M400 E7F 21ISM

pH/ORP . .
pH/pNa ] J
UniCond 2-e/4-e . .
NEE 2 - -
NMET 4-e . .
Amp. 2ZE A4 ppm/ppb/EE - o/oD/—
Opt. DO ppm/ppb - o/eh
Amp. O, 7+ ppm/ppb/o| 2¢ - -/=1-
Opt. O, 72 ppm - -
BELE - °
ZE O|M5tEr L - .

CO, hi (B M=) Z -
GPro™ 500 TDL - -

1) Thornton T4& & & I &5 FH M &

A ol =
& Hlolg| & 71 HE

382 dY Z2 71 523 7|= do|e= EMAD|E QAZEEXN2 2/F L= LHF
Yol MZE U Metzel 22 F71 7|2 Ho[H e e MAUME FXFHAIR,
O] 2M, &5 MYHM W A= ES)0{= S E CD-ROMO| AEHCH QE LS E5 &
ME cezed £ A&FUCH “www.mt.com/M400
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5. HE £ A5 E Eo|d 25 TB10| AZSIMAIL.

6. HART EAIS 25l HART &2 AOT+/ HART+ % AOT—/ HART-0f| S ASIAAI(E
Al 2= 230 - 500 ohm). A Fo|stAAI2.

7. FF S412 2|3 FOUNDATION fieldbus S FF+ % FF-0fl 2 ZstalAl2, 242 R
SHAMA| 2.,

Elold Mot S MHAE ARSI,

271 $2(9| 444] HBLICE M400 444 FF {0
I HE W £ 2E Atolol] U x| 20|0jE 2alstx| oHIAIL.

| 24010{ L4 PE(E = FX|) LAl £/0]' 0| THEFSEH| DHAIZIMAIR.
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TdE 5 A=, 7 =7 At el =
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SAE AT Lot MH Y2 ofzfoll Ltet AE Lt FOUNDATION fieldbus & 21

X 22 FOUNDATION fieldbus =212 710| =& EESIHMAIL.

LFZ=2: M400 EHAD[E W M7 FEEO A2 MIHoZ AZA = 0{of &
Lot EMAD|IEE S5 M400 EHAD|IE|S| HART 7|5 S HMAIL.

o7+ Z 2. Configuration > HART > HART Mode

TY £ EE A 2| =7

(" 3 74 =7 PDM % AMSE DD= M3 & CD-ROMol| & U CH 2lE{Lllg E3HDDE
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1 ~5CtAH ¥ 13EtAHl= T7ol & BEME BZSHAIR

ZxloM g 2=8H o

1. 74 =75 AX[Fct off) PDM = AVS.

2. HART lE{H[0|AE DDE M X[ &t

3. ZX| 20 E AH 0| EFH L

4. AZFUCH 2R3 H? COM XZE MY S =l fuct
5.

6.

o+ Z 2: Device Setup > HART Setup
7. Date(&#h) % Time(AMZh2 M FLICH AIZHS 24A12F EA| Ao =2 HAFH
Ch A2 EA A2 HEE 5 & U Ch ol Z 2. Device Setup > System
8. OIZ2 £3 ASo| HE Mgt C)
|+ Z 2: Detailed setup > Analog Output
— URV(Upper Range Value/2H 9| 24) % LRV(Lower Range Value/5H2| Z4): S1Xi S8 H
2 e HAE & AFH ot 22 dAel £F shA uofl 2Aojof gt
— USL(Upper Sensor Limit/AlA{ A5ty 2! LSL(Lower Sensor Limit/AlA{ 3}8h): stA|l=
Mol ofsh Hol=o A E = gl&H Tt



9.

10.
1.
12.

S HE PV, SV, TV QVE FeolFuct

|7 Z 2. Device Setup > Measurements > Unit Setup

MAME ™t ct ol 2 2: Device Setup > Sensor Calibration
FILMEE U MA00 ERMADIE AL AHME ZHZSHA A
xlof FHE MEFLCH

o

HART & & E{o|d
(? Z3:DD “008E8E700101.hhd” = H|SEl CD-ROMO|| A& LICH 2lE{LlE E5| DDE
clezes £ AFHeh ‘www.mt.com/M400™ .

TEHAIE HART 29 E{O|d EME HESIHAIL.

1.

@

M400 EziA0|E{2| DD7} O|O] HART 2% E{o|dof| MX| = A=X| EelsttAl2.

L35t 242 DDE M|t

Sdlo| (S22 THEUSHCH

x| 82 Z=Ct ol 4 2: Device Setup > Detailed Setup

Tag(EH2) 2/== = Long Tag(Z! EN2)E M A Lt

| Z 2. Device Setup > HART Setup

Date(25) X Time(AlZHS MEFLICH AZES 24A12H EA| FAloz M- EY

Ct A2 ZA Y42 HAE 5= &Lt ol Q2. Device Setup > System

ofgz £3 AMEo| HeE M FLCh

0|4+ Z 2: Defailed sefup > Analog Output

— URV(Upper Range Value/A2| 24) %! LRV(Lower Range Value/sH2| 2b): S1Zi S5 &
9= 2te wEE = AF Ut 22 MM el £ sHAl Lol /lojof gt

— USL(Upper Sensor Limit/AlA{ Akst) 2 LSL(Lower Sensor Limit/4llA{ 3}8t): StAl=
Mol ofs Molx|od MHAE 5= gl&H

3 gi= PV, SV, TV ¥ QVE XM o|gfct.

|7+ Z 2. Device Setup > Measurements > Unit Sefup

MM E m™ L Ct ol Z 2. Device Setup > Sensor Calibration

FItA™EE HELCH MA00 ERHADIE] AL MBEME FZSHUAIL.
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1 Veiligheid en beoogd gebruik

@ Let op: Deze beknopte handleiding bevat een korte gebruiksaanwijzing voor de M400-trans-
mitter.

Installatie, aansluiting, inbedrijfstelling en onderhoud van de M400-fransmitter mogen uitslui-
fend worden uitgevoerd door bevoegde specialisten zoals elekiriciens, onder strikfe naleving
van de instructies in deze beknopte handleiding, de geldende normen en de wettelijke voor-
schriften.

De specialist moet deze beknopte handleiding hebben gelezen en begrepen en de hierin
opgenomen instructies ter harte nemen. Als iets in deze beknopte handleiding niet duidelijk is,
moet u de bedieningshandleiding (meegeleverd op cd-rom) lezen. De bedieningshandleiding
geeft gedetailleerde informatie over het instrument.

De M400-transmitter mag uitsluitend worden bediend door personeel dat bekend is met
de transmitter en bevoegd is om dergelijke werkzaamheden uit te voeren.

Beoogd gebruik

De M400 is een 4-draadstransmitter met een uitgangssignaal van 4(0) tot 20 mA en HART of
FOUNDATION Fieldbus-communicatiemogelijkheden voor analytische metingen. De M400 is
een multiparametertransmitter en ondersteunt de metingen die staan vermeld in het onder-
staande overzicht van beschikbare parameters.

De M400-transmitter is geschikt voor gebruik in de procesindustrie.
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Overzicht beschikbare M400-parameters

M400 Type 1 I1SM M400 Type 2 ISM

pH/ORP . .
pH/pNa . .
UniCond 2-e/4-e . .
Conductiviteit 2-e - _
Conductiviteit 4-e . .
Amp. DO ppm/ppb/sporen - /el /_
Opt. DO ppm/ppb - o/eD
Amp. O, gas ppm/ppb/sporen - -/=/-
Opt. O, gas ppm - _
Opgeloste ozon - .
Opgeloste kooldioxide - .

CO, hi (Thermische conductiviteit) - -
GPro™ 500 TDL - -

1) Alleen Thornton hoogwaardige optische sensoren voor opgelosfe zuurstof en zuiver water.

2 Technische gegevens en meer informatie

De belangrijkste technische gegevens, zoals de voedingsspanning, staan op het typeplaatje
aan de buitenkant of binnenkant van de fransmitterbehuizing. Raadpleeg de bedienings-
handleiding voor meer fechnische gegevens, zoals de nauwkeurigheid. Dit document,
de bedieningshandleiding en de sofiware staan op de meegeleverde cd-rom. U kunt de
documentatie ook downloaden via infernet: ‘www.mt.com/M400’.
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3 Montage

De M400-transmitter is verkrijgbaar als 1/2 DIN-versie.
Raadpleeg de bedieningshandleiding voor installatieschema’s.

/\ GEVAAR! Levensgevaar door elekirische schokken of kans op elekirische schokken:
De maximale schroefdiepte van de bevestigingsgaten in de behuizing is 12 mm (0,47 inch).
Overschrijd de maximale schroefdiepte niet.

1.

Alleen 1/2 DIN: monfeer de meegeleverde kabelwartels op de behuizing.

2. Monteer de fransmitter. U hebt de volgende mogelijkheden:

- paneelmontfage, wandmonfage of leidingmontage

4 Elektrische aansluiting

/N GEVAAR! Levensgevaar door elektrische schokken: schakel het insirument uit voordat u de
elekirische aansluiting maakt.

1.
2. Sluit de netvoeding aan op de ferminals L, N en L1 (aarding).

3.

4. Sluit analoge uitgangs-, analoge ingangs- en digitale ingangssignalen aan op ferminal-

o

Schakel de voedingsspanning uit.

Sluit de sensor aan op ferminalblok TB3.

blok TB2.

Sluit relaisuifgangssignalen aan op ferminalblok TB1.

Sluit de HART-modem als volgt aan voor HART-communicatie: AOT+ / HART+ en AO1- /
HART- (communicatiebelasting 230 — 500 ohm). Let op de polariteit.

Sluit de FOUNDATION fieldbus aan op FF+ en FF- voor FF-communicatie. Let op de pola-
riteit.

Raadpleeg voor terminaldefinities de bedieningshandleiding.

Dit is een 4-draadsproduct met een actief analoog uitgangssignaal van 4-20 mA. Voorzie niet
in sfroom naar de analoge uitgangsklemmen. M400 4-draads FF-versie heeft geen analoge
uitgangen.
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/\ WAARSCHUWING! Koppel de interne aarddraad tussen de voorste en achterste modules
niet los.
Maak een aarddraad stevig vast op de inferne PE (Protective Earth)-schroefklem.
De dwarsdoorsnede van de PE-draad moet meer dan 18 AWG (0,8 mm) bedragen.

5 Menustructuur

Menu Screen

M400
ISM * e 3
Custom Key Calibration Configuration
— iMonitor — Default: Favorite — Calibrate Sensor — Measurement
—Messages — Depending — Calibrate Electronics —Analog Outputs
—ISM Diagnostics on sefting — Calibrate — Set Points
— Calibration Data Analog Outputs —ISM Setup
—Sensor Info — Calibrate — General Alarm
—HW/SW Version Analog Inputs — ISM/Sensor Alarm
— Maintenance —Clean
— Pharma Waters — Display Setup
Verify — Digital Inputs
— Sysfem
— PID Controller
—Service
— User Management
— Reset
— Custom Key Sefup
— HART
- USB
— USB Data Logging
— Configuration
via USB
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6 Werking ter plaatse

OWOOTA~WN — >

CHAN1
513

00

150 Dhagrostics

Calibration Data

Sengor Info

Startscherm (voorbeeld)

1e regel, standaardconfiguratie

2e regel, standaardconfiguratie

3e regel, hangt af van configuratie

4e regel, hangt af van configuratie

Schermtoefs met aangegeven functies op het scherm

Cursor, duidt het item aan dat nu met de softkey kan worden bediend
Menuscherm (voorbeeld)

Scherm ISM™-menu
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Bedieningselement

Beschrijving

Ga naar menu Berichfen

Ga naar menuscherm

m%@

Ga naar startscherm

»n
=

Ga naar ISM-menu

Ga naar menu Favorieten

Ga naar menu Kalibratie

Ga naar menu Configuratie

Ga ferug naar menuscherm

Ga naar eerstvolgende lagere menuniveau, hier bv. iMonitor, Be-
richten of ISM-diagnose

Ga ferug naar het eersivolgende hogere menuniveau

Navigeer door het menu voor softkeybediening

LT VE: % R *

Ga naar het gekozen menu of item voor softkeybediening




7 Algemene instellingen

Naast de bediening fer plaatse kunt u de M40O fransmitter configureren via een configuratie-
fool, een assefmanagementtool of een mobiele terminal.

De algemene instellingen voor de HART-communicatie worden hieronder weergegeven. Zie de
FOUNDATION fieldbus-programmahandleiding voor de instelling van de FOUNDATION field-
bus-communicatie.

Vereiste: De M40O-fransmitter en de sensor zijn gemonteerd en de elekirische aansluiting
is gemaakt.
Schakel de HART-functie van de M40O0-transmitter via transmitter in.
Menupad: Configuration > HART > HART Mode
Configuratietool of asset-management-tool
Let op: De DD voor configuratiefools PDM en AMS staat op de meegeleverde cd-rom. U kunt
de DD ook downloaden via internet: “www.mf.com/M400°.
Raadpleeg de documentatie van de fool voor de stappen 1 #/m 5 en 13.

Installeer de configuratietool bv. PDM of AMS.

Installeer de DD voor de HART-interface.

Werk de apparatencatalogus bij.

Bouw de verbinding op. Controleer zo nodig de instellingen van de COM-poort.

Laad de configuratie van het apparaat.

Stel de Tag en/of de Long Tag (Lange tag) in.

Menupad: Device Setup > HART Setup

7. Stel Date (Datum) en Time (Tijd) in. Stel de fijdsindeling in op het 24-uursformaat.

De fijdsindeling kan niet worden gewijzigd. Menupad: Device Setup > System

8. Stel het bereik van het analoge-uitgangssignaal in.

Menupad: Detailed setup > Analog Output

— URV (Upper Range Value / bovenste bereikwaarde) en LRV (Lower Range Value /
onderste bereikwaarde): de waarden kunnen worden gewijzigd binnen het huidige
meetbereik. De waarden moeten binnen het meetbereik van de sensor liggen.

— USL (Upper Sensor Limit / bovenste sensorlimief) en LSL (Lower Sensor Limit / onderste
sensorlimiet): de limiefen worden bepaald door de sensor en kunnen nief worden
gewijzigd.

I
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9. Bepaal de procesvariabelen PV, SV, TV en @QV.
Menupad: Device Setup > Measuremenfs > Unit Sefup

10. Kalibreer de sensor. Menupad: Device Setup > Sensor Calibration
11. Voer andere instellingen uit. Zie de bedieningshandleiding van de M400-transmitter.
12. Sla de configuratie op in het apparaat.

Draagbare HART-terminal

(? Let op:de DD “008E8E700101.hhd” staat op de meegeleverde cd-rom. U kunt de DD ook

132

downloaden via internet: “www.mt.com/M400”.

Raadpleeg voor sfap 1 de documentatie van de draagbare HART-ferminal.

1. Confroleer of de DD van de M400-transmitter al is geinstalleerd op de draagbare HART-
ferminal. Installeer de DD zo nodig.

2. De communicatie wordt aufomatisch opgebouwd.

Laad de configuratie van het apparaat. Menupad: Device Setup > Detailed Sefup

4. Stel de Tag en/of de Long Tag (Lange tag) in.
Menupad: Device Setup > HART Setup

5. Stel Date (Datum) en Time (Tijd) in. Stel de fijdsindeling in op het 24-uursformaat.
De fijdsindeling kan niet worden gewijzigd. Menupad: Device Setup > System

6. Stel het bereik van het analoge-uitgangssignaal in.

Menupad: Detailed setup > Analog Output

— URV (Upper Range Value / bovenste bereikwaarde) en LRV (Lower Range Value /
onderste bereikwaarde): de waarden kunnen worden gewijzigd binnen het huidige
meetbereik. De waarden moeten binnen het meetbereik van de sensor liggen.

— USL (Upper Sensor Limit / bovenste sensorlimiet) en LSL (Lower Sensor Limit / onderste
sensorlimiet): de limieten worden bepaald door de sensor en kunnen niet worden
gewijzigd.

7. Bepaal de procesvariabelen PV, SV, TV en QV.
Menupad: Device Setup > Measurements > Unit Setup
8. Kalibreer de sensor. Menupad: Device Setup > Sensor Calibration
9. Voer andere instellingen uit. Zie de bedieningshandleiding van de M400-fransmitter.

@



8 Sensorkalibratie

Let op: Ga voor de beste proceskalibratieresultaten als volgt fe werk. Neem grijpmonsters zo
dicht mogelijk bij het meetpunt van de sensor. Meet het monster bij de procesfemperatuur.

Raadpleeg voor een uitgebreide beschrijving van de kalibratiemethoden ‘Proces’ (Proces-
kalibratie), “1-Point’ (1-puntskalibratie) en "2-Point’ (2-puntskalibratie) de bedieningshandlei-
ding van de M400-transmitter. Het is ook mogelijk voorgekalibreerde sensors, gekalibreerd via
iSense-software, aan fe sluiten.

Zodra de kalibratie bezig is, kan er geen andere kalibratie worden gestart.

Sensorkalibratiemenu L~

Na elke voltooide kalibratie zijn er diverse opties beschikbaar. Als ‘Adjust’ (Aanpassen) of
‘Calibrate” (Kalibreren) wordt geselecteerd, verschijnt het bericht’Calibration saved successfully!
Reinstall sensor’ (Opslaan Kkalibratie voltooid! Installeer sensor opnieuw). Druk op ‘Done’

(Gereed).
Optie ISM (digitale) sensoren
Adjust (Aanpassen) De kalibratiewaarden worden opgeslagen in de sensor en gebruikt voor de

meting. Bovendien worden de kalibratiewaarden opgeslagen in de
kalibratiegeschiedenis.

Calibrate (Kalibreren) | De kalibratiewaarden worden als naslag opgeslagen in de kalibratiege-
schiedenis, maar worden niet gebruikt voor de meting. De kalibratiewaar-
den van de laafste geldige kalibratie worden gebruikt voor de meting.
Cancel (Annuleren) De kalibratiewaarden

worden weggegooid.
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9 Onderhoud

De transmitter is onderhoudsurij.

Reinig de opperviakken met een zachte vochtige doek en droog deze opperviakken voorzichtig
mef een doek.

10 Bescherming van het milieu

Afgedankfe elekirische producten mogen niet samen met het huishoudelijk afval
worden verwijderd. Recycle indien de nodige voorzieningen voorhanden zijn. ﬁ
Raadpleeg uw gemeente of refailer voor advies over recycling.

]

11 EG-conformiteitsverklaring

De EG-conformiteitsverklaring maakt deel uit van de levering.

GPro en ISM zijn handelsmerken van de METTLER TOLEDO-groep.
Alle andere handelsmerken zijn eigendom van de respectieve eigenaren.
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Podrecznik szybkiej konfiguracji
M400 ISM Przetwornik

Spis tresci

1 Bezpieczenstwo i przeznaczenie 136
2 Dane techniczne i informacje dodatkowe 137
3 Instalacja 138
4 Podtgczenie elekiryczne 138
5 Struktura menu 139
6 Obstuga na miejscu 140
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11 Europejska deklaracja zgodnosci 145
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Bezpieczenstwo i przeznaczenie

(? Uwaga: Ten podrecznik szybkiej konfiguracji zawiera krotkg instrukcje obstugi przetwornika
M400.

136

Przetwornik M400 moze by¢ instalowany, podtgczany, oddawany do uzytku oraz poddawany
konserwacji wytqcznie przez wykwalifikowany personel, na przyktad technikéw elekirykow,
zgodnie z instrukcjami zawartymi w niniejszym Podreczniku szybkiej konfiguracji, stosownymi
normami oraz przepisami prawa.

Monter ma obowigzek przeczyta¢ ze zrozumieniem niniejszy Podrecznik szybkiej konfiguracji
przed instalacjq, a nastgpnie sfosowac sig do instrukcji w nim zawartych. Jesli jokakolwiek
kwestia w nim poruszona budzi wqtpliwosci, nalezy przeczyta¢ Instrukcje obstugi (zatgczong
na nos$niku CD-ROM). Instrukcja obstugi zawiera szczegétowe informacje dotyczgce
przyrzqdu.

Przetwornik M400 powinien by¢ obstugiwany wytqcznie przez wykwalifikowany personel
znajqey fo urzgdzenie.

Przeznaczenie

Model M400 to przetwornik 4-przewodowy do pomiaréw analitycznych o sygnale wyjsciowym
od 4 (0) do 20 mA i mozliwoscig komunikacji w protokole HART lub FOUNDATION. Przetwornik
wieloparametrowy M400 jest odpowiedni do pomiaru paramefréw wymienionych na ponizszej
liscie.

Przetwornik M400 zostat zaprojektowany z my$Iq o zastosowaniu w przemysle przetworczym.



Zastosowanie modelu M400

M400 Typ 1ISM M400 Typ 2 ISM
pH/redoks . .
pH/pNa [ J
UniCond 2-e/4-e . .
Przewodnos$¢ 2-e - -
Przewodnos$¢ 4-e . .
DO oznaczony amperomefrycznie - o/eD/~
ppm / ppb / $lad
Opc. DO ppm / ppb - o/eD
0, oznaczony amperometrycznie - -/-/-
ppm / ppb / $lad
Opc. gazowy O, ppm - -
Rozpuszczony o0zon - .
Rozpuszczony dwutlenek wegla - .
CO, wys. - -

(przewodnosc¢ cieplna)
GPro™ 500 TDL - -

1)  Wytqcznie wysokowydajne czujniki optyczne tlenu rozpuszczonego i wody czystej firmy Thornton.

2 Dane techniczne i informacje dodatkowe

Najwazniejsze dane fechniczne, takie jak napigcie zasilania, zostaty umieszczone na fabliczce
znamionowej, kiéra znajduje sig na obudowie przetwornika lub wewngtrz niej. Pozostate
informacje techniczne, takie jak doktadno$¢ pomiaru, mozna znalez¢ w Insfrukcji obstugi.
Niniejszy dokument, wspomniang Insirukcje obstugi oraz oprogramowanie zamieszczono na
dotgczonym no$niku CD-ROM. Petng dokumentfacje mozna réwniez pobra¢ przez Internet:
www.mt.com/M400.

137 pl



3

Instalacja

Przetwornik M400 dostepny jest w wersji ¥2 DIN.
Rysunki przedstawiajqce instalacje urzadzenia znajdujg sie w Instrukcji obstugi.

A NIEBEZPIECZENSTWO! Ryzyko porazenia prgdem i niebezpieczeristwo $mierci w wyniku
jego wystgpienia: maksymalna gtebokos¢ otworéw na Sruby montazowe w obudowie wynosi
12 mm (0,47 cala). Nie nalezy jej przekraczag.

1.

2.

Dotyczy tylko wersji Y2 DIN: zamontowa¢ dotgczone do zestawu dfawnice kablowe
przy obudowie.

Zainstalowa¢ przetwornik. Dosfepne sq nastepujgce mozliwosci:
— montaz panelowy, montaz nascienny, montaz na rurze

4 Podigczenie elektryczne

pl

A NIEBEZPIECZENSTWO! Niebezpieczerstwo $mierci w wyniku porazenia prgdem: Przyrzqd
musi by¢ wytgczony podczas podfgczania do sieci elekirycznej.

138

1.
2. Podtgczy¢ zasilanie sieciowe do zaciskow L, N i L (uziemienie).
3.

4. Podtgczy¢ sygnaty wyjscia analogowego, wejscia analogowego

o

Wytqczy¢ zasilanie.
podtgczy¢ czujnik do listwy zaciskowej TB3.

i wejscia cyfrowego do listwy zaciskowej TB2.

Podtqczy¢ sygnaty wyjscia przekaznika do listwy zaciskowej TBT.

Podtgczyé modem HART do ztgczy AO1+ / HART+ oraz AOT1-/ HART- w celu
umozliwienia komunikacji w profokole HART (obcigzenie komunikacyjne

230 - 500 oméw). Przestrzega¢ uktadu biegunéw.

Podtqczy¢ magistrale FOUNDATION do FF+ i FF-, aby umozliwi¢ komunikacje w protoko-
le FF. Przestrzega¢ uktadu biegundw.

Objasnienie oznaczen zaciskéw znajduje sie w Insfrukcji obstugi.

Jest fo czteroprzewodowy produkt z aktywnym wyjsciem analogowym 4 — 20 mA.
Nie podtgcza¢ zasilania do wyj$¢ analogowych. 4-przewodowa wersja M400 FF nie
posiada wyjs¢ analogowych.



A OSTRZEZENIE! Nie odtgczaé wewnetrznego przewodu uziemiajgcego pomiedzy modutami
przednim i tylnym.
Mocno przymocowa¢ przewod uziemiajgcy do wewnegtrznego ferminala PE (uziemienie
ochronne). Przewdd PE powinien mie¢ przekr6j wigkszy niz 18 AWG (0,8 mm).

5 Struktura menu

Menu Screen

M400
ISM w [~ o)
Custom Key Calibration Configuration
— iMonitor — Default: Favorite — Calibrate Sensor — Measurement
— Messages — Depending — Calibrate Electronics - Analog Outputs
— ISM Diagnostics on setting — Calibrate — Sef Points
— Calibration Data Analog Outputs —ISM Setup
—Sensor Info — Calibrate — General Alarm
—HW/SW Version Analog Inputs — ISM/Sensor Alarm
— Mainfenance —Clean
—Pharma Waters — Display Setup
Verify - Digital Inputs
— System
— PID Controller
- Service
— User Management
— Reset
— Custom Key Setup
— HART
- USB
— USB Data Logging
— Configuration
via USB
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6 Obstuga na miejscu
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OWO O WN —=>

Ekran startowy (przyktad)

pierwszy wiersz, konfiguracja sfandardowa
drugi wiersz, konfiguracja standardowa
frzeci wiersz, w zaleznosci od konfiguracji

czwarty wiersz, w zalezno$ci od konfiguracji

CHAN_1

513 o

00

170 mv
—r

Hnﬂ‘lor@

Mezsages

15M Diagnostics

Calibration Data

Sengor Info

Przycisk programowy z funkcjami zaznaczonymi na ekranie
Kursor, pokazuje biezqcy element dla przycisku programowego

Ekran menu (przyktad)
Ekran menu ,ISM™”



Element sterowania

Opis

Przejscie do menu ,Komunikaty”

Przejscie do ekranu menu

D%@

Przejscie do ekranu startowego

7
=

Przejscie do menu ,ISM”

Przejscie do menu ,Ulubione”

Przej$cie do menu ,Kalibracja”

Przejscie do menu ,Konfiguracja”

Powrét do ekranu menu

Wejscie do podmenu np. ,iMonitor”, ,Komunikaty” lub
,Diagnostyka ISM”

Powr6t do wyzszego poziomu menu

Nawigacja po menu przycisku programowego

LT VE: % R *

Otwdrz zaznaczone menu lub element dla
przycisku programowego

141

pl



7 0Ogélna konfiguracja
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Przetwornik M400 mozna obstugiwa¢ nie tylko lokalnie, lecz fakze skonfigurowa¢ przez na-
rzedzie konfiguracyjne, narzedzie do zarzgdzania zasobami lub przeno$ny ferminal.

Ponizej przedstawiono ogoing konfiguracje komunikacji HART. Informacje na temat konfigura-
cji komunikacji w protokole FOUNDATION zawiera podrecznik protokotu FOUNDATION.

Warunek wstepny: Przetwornik M40O0 oraz czujnik zostaty zainstalowane i majg zasilanie.

Przy uzyciu przetwornika wigcz funkcje HART na przetworniku M400.
Sciezka menu: Configuration > HART > HART Mode

Narzedzie konfiguracyjne lub narzedzie do zarzgdzania zasobami

(? Uwaga: Plik DD do narzedzi konfiguracyjnych PDM i AMS znajduje si¢ na dostarczonej ptycie
CD-ROM. Plik DD mozna réwniez pobraé przez Internet. “www.mf.com/M400”.

Czynnosci od 1 do 5 oraz czynnos$¢ 13 zostaty opisane w dokumentacji narzedzia.

ook wN =

Zainstaluj narzedzie konfiguracyjne, np. PDM lub AMS.

Zainstaluj plik DD do inferfejsu HART.

Zaktualizuj katalog urzqgdzenia.

Utwoérz potqczenie. W razie potrzeby sprawdz ustawienia porfu COM.

Zataduj konfiguracje z urzqdzenia.

Ustaw opcje Tag (Znacznik) i (lub) Long Tag (Dtugi znacznik).

Sciezka menu: Device Sefup > HART Sefup

Ustaw parametry Date (Data) i Time (Godzina). Ustaw dafg w formacie 24-godzinnym.

Nie mozna zmienié formatu czasu. Sciezka menu: Device Setup > System

Ustaw zakres analogowego sygnatu wyjsciowego.

Sciezka menu: Detailed setup > Analog Oufput

— URV (Upper Range Value/gérna warto$¢ zakresu) oraz LRV (Lower Range Value/dolna
warto$¢ zakresu): Wartosci mozna dosfosowa¢ do aktualnego zakresu pomiaru.
Warto$ci powinny sige miesci¢ w zakresie pomiarowym czujnika.

— USL (Upper Sensor Limit/gérny limit czujnika) oraz LSL (Lower Sensor Limit/dolny limit
czujnika): Limity zalezq od czujnika i nie mozna ich zmienic.



9.

Okresl zmienne procesu PV, SV, TV i @V
Sciezka menu: Device Setup > Measurements > Unit Sefup

10. Skalibruj czujnik. Sciezka menu: Device Sefup > Sensor Calibration
11. Wprowadz kolejne ustawienia. Patrz instrukcja obstugi przetwornika M400.
12. Zapisz konfiguracje na urzgdzeniu.

Przenosny terminal HART

(? Uwaga: Plik DD ,008E8E700101.hhd” znajduje si¢ na dostarczonym no$niku CD-ROM.
Plik DD mozna réwniez pobra¢ na stronie infernetowej www.mt.com/M400.

Informacja na femat czynnosci nr 1 znajduje sie w dokumenfacji przeno$nego ferminala HART.

1.

@

Sprawdz, czy plik DD przetwornika M400 jest juz zainstalowany w podrecznym ferminalu

HART. W razie potrzeby zainstaluj plik DD.

Komunikacja zostanie nawigzana automatycznie.

Zataduj konfiguracjg z urzgdzenia. Sciezka menu: Device Setup > Defailed Sefup

Ustaw opcje Tag (Znacznik) i (lub) Long Tag (Dtugi znacznik).

Sciezka menu: Device Setup > HART Setup

Ustaw parametry Date (Data) i Time (Godzina). Usfaw datg w formacie 24-godzinnym.

Nie mozna zmieni¢ formatu czasu. Sciezka menu: Device Setup > System

Ustaw zakres analogowego sygnatu wyjsciowego.

Sciezka menu: Detailed setup > Analog Output

— URV (Upper Range Value/gérna warto$¢ zakresu) oraz LRV (Lower Range Value/dolna
warto$¢ zakresu): Wartosci mozna dostosowac do aktualnego zakresu pomiaru. Warto-
Sci powinny si¢ miesci¢ w zakresie pomiarowym czujnika.

— USL (Upper Sensor Limit/gérny limit czujnika) oraz LSL (Lower Sensor Limit/dolny limit
czujnika): Limity zalezqg od czujnika i nie mozna ich zmienié.

rieél zmienne procesu PV, SV, TV i @V

Sciezka menu: Device Setup > Measurements > Unit Setup

Skalibruj czujnik. Sciezka menu: Device Sefup > Sensor Calibration

Wprowadz kolejne ustawienia. Patrz instrukcja obstugi przetwornika M400.
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8 Kalibracja czujnikéw

pl

(? Uwaga: Aby uzyskac jok najdoktadniejsze wyniki przeprowadzonej kalibracji, nalezy przestrze-

144

gaé ponizszych zalecen. Pobrang prébke jednorazowq nalezy umiesci¢ jak najblizej punkiu
pomiarowego czujnika. Pomiar probki powinien odbywaé sie w temperaturze procesu.

Metody kalibracji Process (Procesowa), 1-Point (1-punktowa) i 2-Point (2-punkfowa) zostfa-
1y szczegdtowo opisane w Instrukcji obstugi przetwornika M400. Istnieje rowniez mozliwos$é
podtgczenia czujnikéw wstepnie skalibrowanych za pomocq oprogramowania iSense.

W trakcie przeprowadzania jednej kalibracji nie mozna rozpoczqé kolejne;j.

Menu kalibracji czujnikéw L=

Po pomysinym zakoniczeniu kalibracji dostgpne sq rézne opcje. Przy wyborze opcji Adjust
(Adiustuj) lub Calibrate (Kalibruj) wyswietlony zostanie nastepujgcy komunikat: Calibration
saved successfully! Reinstall sensor (Kalibracja zosfata zapisana. Ponownie zainstaluj
czujnik). Nacisnij przycisk Done (Gotowe).

Opcja Czujniki ISM (cyfrowe)

Adjust (Adiustuj) Warto$ci kalibracji sq przechowywane w pamigci czujnika i wykorzystywane
do prowadzenia pomiaréw. Dodatkowo warto$ci kalibracji zostajq zapisane
W historii kalibracji.

Calibrate (Kalibruj) | WartoSci kalibracji sq przechowywane w historii kalibracji w celu dokumen-
facji, jednak przyrzqd nie wykorzystuje ich do prowadzenia pomiaréw. War-
tosci kalibracji ofrzymane podczas ostatniej zapisanej adiustacji sq wyko-
rzystywane do prowadzenia pomiaréw.

Cancel (Przerwij) WartoSci kalibracji zostajg usunigte.




9 Konserwacja

Przetwornik nie wymaga przeprowadzania czynno$ci konserwacyjnych.

Jego powierzchnig nalezy czysci¢ miekkq, wilgoing $ciereczkq, a nasfgpnie delikatnie
przetrze¢ suchg szmatkq.
10 Ochrona Srodowiska

Odpaddw elekironicznych nie nalezy wyrzuca¢ razem z odpadami komunalnymi.
W miarg mozliwosci przekaza¢ do recyklingu. Wigcej informacji na temat przetwa-
rzania odpadéw mozna uzyska¢ w urzedzie gminy lub u sprzedawcy.

|
11 Europejska deklaracja zgodnosci

Europejska deklaracja zgodnosci jest jednym z elementéw dostawy.

GPro i ISM sq znakami fowarowymi grupy METTLER TOLEDO.
Wszystkie pozostate znaki towarowe nalezg do swoich witascicieli.
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1 Seguranga e Uso Pretendido

@ Aviso: Este Guia de ConfiguracGo Rapida fornece breves instruges de operac@o para o trans-
missor M400.

O fransmissor M400 deve somente ser instalado, conectado, comissionado e mantido por
especialistas qualificados, por exemplo, técnicos elefricistas, em total conformidade com as
instrugdes deste Guia de Configurac@o Rdpida, normas aplicdveis e regulamentacoes legais.
O especialista deverd ler e enfender este Guia de Configuracto Rdpida e deverd seguir
as instrugoes nele contidas. Se algo ndo estiver claro neste Guia de Configuracdo Rapida,
vocé deverd ler o Manual de Operac@o (fornecido em CD-ROM). O Manual de Operag@o
fornece informagoes detalhadas sobre o instrumento.

0 transmissor M400 deverd somente ser operado por pessoal familiarizado com o fransmis-
sor e qualificado para esse frabalho.

Uso Pretendido

0 M400 é um fransmissor de 4 fios, com sinal de saida 4(0) a 20 mA e capacidades
de comunicacdo HART ou FOUNDATION Fieldbus para medi¢des analiticas. O M400 é um
fransmissor multiparGmetro e suporta as medicdes listadas no guia de ajuste de parGmetros
abaixo.

0 transmissor M400 é projetado para uso em industrias de processo.
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Guia de ajuste de pardmetros do M400

M400 Tipo 1 ISM M400 Tipo 2 ISM

pH/ORP . .
pH/pNa . -
UniCond 2-e/4-e . .
Condutividade 2-e - -
Condutividade 4-¢ . .
Amp. OD ppm/ppb/iragos - o/eh/~
Opt. OD ppm/ppb - o/oD
Amp. O, em gds ppm/ppb/tracos - -/=/-
Opt. 0, em gas ppm - -
0z6nio Dissolvido - .
Diéxido de Carbono Dissolvido - .

CO, alto (Condutividade Térmica) - -
TDL GPro™ 500 - -

1) Somente sensores dpticos de alto desempenho Thornton para oxigénio dissolvido e Ggua pura.

2 Dados Técnicos e Outras Informacdes

Os dados técnicos mais importantes como a fens@o de alimentagdo sGo mostrados na placa
de identificagdo fora ou dentro do gabinete do fransmissor. Para mais dados técnicos como
exatid@o, consulte o Manual de Operagdo. Este documento, o0 Manual de Operacdo e o software
estdo no CD-ROM fornecido. E possivel também baixar a documentagdo via Internet: “www.
mt.com/M400”.
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3 Montagem

A

0 transmissor M400 estd disponivel na versdo 2 DIN.
Para os desenhos de insfalagdo, consulte 0 Manual de Operagdo.

PERIGO! Perigo de morte por choque elétrico ou risco de choque elétrico: A profundidade
maxima de aparafusamento dos orificios de montagem na estrutura é de 12 mm (0,47 pol).
Ndo ulirapasse a profundidade mdxima de aparafusamento.

1. Somente ¥2 DIN: Monte as prensas cabos no gabinefe.
2. Monte o fransmissor. Vocé tem as seguintes possibilidades:
- Montagem no painel, monfagem na parede ou montagem no tubo

4 Conexdo Elétrica

A

A

PERIGO! Perigo de morte por choque elétrico: Desligue o instrumento durante a conexdo
eléfrica.
1. Desligue a tens@o de alimentacdo.
2. Conecte a fonfe de alimentacdo aos terminais L, N e L (Aterramento).
3. Conecte o sensor ao bloco de terminais TB3.
4. Conecte os sinais de saida analdgica, entrada analégica e entrada digital ao bloco de
terminais TB2.
Conecte os sinais de saida do relé ao bloco de terminais TB1.
6. Conecte 0 modem HART a AOT+ / HART+ e AO1-/ HART- para comunicagdo HART
(carga de comunicagGo 230 — 500 ohm). Observe a polaridade.
7. Conecte o fieldbus FOUNDATION ao FF+ e FF— para comunicag@o FF.
Observe a polaridade.

o

Para as definicdes do ferminal, consulte o Manual de Operac@o.
Este é um produto de 4 fios com uma saida analégica ativa de 4 — 20 mA. NGo energize
os terminais de saida analdgica. A versdo FF de 4 fios M400 ndo possui saidas analégicas.

ATENGAO: Néo desconecte o fio terra interno entre os modulos dianteiro e traseiro.
Fixe com firmeza um fio terra ao terminal de parafusos do PE (Terra de Prote¢@o) interno.
O corte transversal do fio PE deve ficar acima de 18 AWG (0,8 mm).
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5 Estrutura do Menu

Tela do Menu
M400
ISM * L= el
Tecla Personalizada Calibragao Configuracao
— iMonitor — Padrgo: Favorito — Calibrar Sensor — Medic@o
— Mensagens — Dependendo da — Cal. Eletrénica — Saidas analégicas
— Diagndsticos ISM configurag@o — Calibrar Saida — Pontos de Ajuste
— Dados de Analégica —ISM Setup
Calibragdo —Cal. Enfrada — Alarmes Gerais
— Informages Sensor Analégica —ISM / Alarme Sensor
— Vers@o de HW/SW — Manutencdo — Limpeza
— Pharma Waters - Config. Display
Verif. — Enfradas digitais
— Sisfema
— Controle PID
— Servico
— Gerenciamento
de usudrio
— Reset
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— Ajuste de tecla
personalizado

— HART

—Saida USB

— Log de dados
de USB

— Configuracdo
via USB




6 Operactio No Local

OWOOTA~WN — >

Tela inicial (exemplo)

1¢ linha — configurac@o padrdo

2°linha — configurag@o padrdo

3° linha — depende da configurag@o

4% linha — depende da configuragao

Tecla de fung@o com fun¢des indicadas na tela

CHAN1
513

00

150 Dhagrostics

Calibration Data

Sengor Info

Cursor indicando o ifem atual para a operagto da tecla de fungdo

Tela do menu (exemplo)
Tela do Menu do ISM™
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Elemento operacional

Descrigdo

Entrar no menu de Mensagens

Entrar na fela do Menu

m%@

Entrar na fela Inicial

»n
=

Enfrar no menu do ISM

Entrar no menu dos Favoritos

Enfrar no menu de Calibragdo

Entrar no menu de Configurag@o

Refornar & tela do Menu

Entrar no nivel do menu imediatamente inferior, por exemplo,
iMonitor, Mensagens ou Diagnésticos ISM

Refornar ao nivel do menu imediatamente superior

Navegar pelo menu para operagdo da tecla de fung@o

LT VE: % R *

Entrar no menu selecionado ou item para operagdo da tecla
de funcdo




7 Configuracto Geral

Além da operagdo no local é possivel configurar o M400 fransmissor através de uma
ferramenta de configurag@o, uma ferramenta de gerenciamento de afivos ou de um terminal
portdtil.

A configuragdo geral para a comunicagdo HART é demonstrada abaixo. Veja o guia do
programa de fieldbus FOUNDATION para configurar a comunicac@o de fieldous FOUNDATION.

Pré-requisito: O transmissor M400 e o sensor esfdo montados e conectados elefricamente.

Ligue a funcionalidade HART do tfransmissor M40O0 via transmissor.
Caminho do menu: Configuration > HART > HART Mode

Ferramenta de configuragdo ou ferramenta de gerenciamento de ativos

(? Aviso: O DD para ferramentas de configurago PDM e AMS enconfra-se no CD-ROM fornecido.
E possivel fambém baixar o DD via Internet: “www.mt.com/M400”.

Para as efapas de 1 a 5 e efapa 13, consulte a documentagdo sobre a ferramenta.

ook LN~

Instale a ferramenta de configurag@o, por exemplo PDM ou AMS.

Instale o DD para a interface HART.

Atualize o catdlogo do dispositivo.

Estabeleca a conexdo. Verifique as configuracdes da porta COM, se necessdrio.

Carregue a configurac@o a partir do dispositivo.

Defina Tag (Etiqueta) ou/e Long Tag (Etiqueta Longa).

Caminho do menu: Device Setup > HART Setup

Defina Data (Data) e Time (Hora). Configure a hora em formato 24 horas. O formato da

hora ndo pode ser alterado. Caminho do menu: Device Setup > System

Configure a faixa do sinal de saida analégica.

Caminho do menu: Detailed setup > Analog Output

— URV (Upper Range Value / Valor de Faixa Superior) e LRV (Lower Range Value / Vialor
de Faixa Inferior): Os valores podem ser alterados para a faixa de medigdo atual. Os va-
lores devem estar denfro dos limites de medi¢do do sensor.

— USL (Upper Sensor Limit / Limite Superior do Sensor) e LSL (Lower Sensor Limit / Limite
Inferior do Sensor): Os limites s@o definidos pelo sensor e ndo podem ser alterados.
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9. Defina as varidveis de processo PV, SV, TV e QV

Caminho do menu: Device Setup > Measurements > Unit Setup

10. Calibre o sensor. Caminho do menu: Device Setup > Sensor Calibration
11. Execute outras configurag@es. Consulte 0 Manual de Operag@o do transmissor M40O0.
12. Armazene a configurag@o no dispositivo.

Terminal HART portdtil

(? Aviso: O DD “008E8E700101.hhd” encontra-se no CD-ROM fornecido. E possivel também
baixar o DD via Internet: “www.mt.com/M400”.

Para a etapa 1 consulte a documentagdo do ferminal HART porfdfil.

1.

Verifique se o DD do fransmissor M400 ja foi instalado no terminal HART portdtil. Insfale
0 DD, se necessario.

A comunicagdo é estabelecida aufomaticamente.

Carregue a configuracdo a partir do dispositivo.

Caminho do menu: Device Setup > Detailed Setup

Defina Tag (Etiqueta) ou/e Long Tag (Etiqueta Longa).

Caminho do menu: Device Setup > HART Setup

Defina Data (Data) e Time (Hora). Configure a hora em formato 24 horas.

0 formato da hora ndo pode ser alterado. Caminho do menu: Device Setup > System
Configure a faixa do sinal de saida analdgica.

Caminho do menu: Detailed setup > Analog Output

— URV (Upper Range Value / Valor de Faixa Superior) e LRV (Lower Range Value / Valor
de Faixa Inferior): Os valores podem ser alterados para a faixa de medi¢Go atual.
Os valores devem estar dentro dos limites de medigGo do sensor.

— USL (Upper Sensor Limit / Limite Superior do Sensor) e LSL (Lower Sensor Limit / Limi-
te Inferior do Sensor): Os limites s@o definidos pelo sensor e ndo podem ser alterados.

Defina as varidveis de processo PV, SV, TV e QV

Caminho do menu: Device Setup > Measurements > Unit Setup

Calibre o sensor. Caminho do menu: Device Setup > Sensor Calibration

Execute oufras configuragdes. Consulfe o Manual de Operagdo do fransmissor M400.



8 Calibractio do Sensor

@ Aviso: Para obfer os melhores resultados de calibragGo do processo, observe os pontos a
seguir. Realize a coleta de amosiras o mais proximo possivel do ponfo de medigdo do sensor.
Meca a amostra @ temperatura do processo.

Para uma descri¢Go defalhada dos métodos de calibragdo “Process” (Processo), “1-Point”
(1 Ponto) e “2-Point” (2 Pontos) consulte 0 Manual de OperagGo do fransmissor M400.
E possivel também conectar sensores pré-calibrados e calibrados afravés do software iSense.

Logo que a calibrac@o estiver em andamento, nenhuma outra calibragdo pode ser iniciada.

Menu de Calibractio do Sensor -~

Ap6s cada calibragio bem-sucedida diferentes opgoes esfardo disponiveis. Se for selecionado
“Adjust” (Ajusfar) ou “Calibrate” (Calibrar), a mensagem “Calibration saved successfully!
Reinstall sensor” (Calibragdo Salva com sucesso! Reinstalar sensor) é exibida. Pressione
“Done” (Concluida).

Opcdio Sensores ISM (digitais)

Adjust (Ajustar) Os valores de calibragdo sGo armazenados no sensor e usados na medicdo.
Além disso, os valores de calibra¢do s@o armazenados no histérico de
calibragdo.

Calibrate (Calibrar) |Os valores de calibrag@o sGo armazenados no histérico de calibrac@o para
fins de documentagdo, mas n@o sdo usados na medicdo. Os valores

de calibrag@o do Ultimo ajuste valido s@o usados para a medicao.

Cancel (Cancelar) | Os valores da calibragGo s@o descartados.
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9 Manutencto

O transmissor ndo requer manufengdo.

Limpe as superficies com um pano macio e Umido e seque cuidadosamente as superficies
COM UM pano seco.

10 Protec@io ambiental
0O descarte de produfos eléfricos ndo deve ser feito com o lixo doméstico. Recicle ﬁ
]

em insfalagdes existentes no local. Solicite orienfagdes de reciclagem @ autoridade
competente ou ao seu revendedor.

11 Declaraciio de Conformidade CE

A Declarac@o de Conformidade CE faz parte do produto.

GPro e ISM s@o marcas comerciais do Grupo METTLER TOLEDO.
Todas as oufras marcas registradas s@o propriedade de seus respectivos titulares.
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PYKOBOACTBO N0 6bICTPOMA

HacTpoiike M400 ISM TpaHcmUTTep

Coaepxanue
1 TexHuKa 6e30NaCHOCTV N HO3HAYeHe 158
2 TexHWYecKue AQHHBIE 11 AOMOAHWNTEABHAS
nHpopmaums 160
3 YctaHoBka 160
4 JAeKTPNYECKOE MOAKAYEHVE 161
5  CTpyKTYpa MeHto 162
6 9KCMAYQTALMS HO MECTe YCTaHOBKY 163
7 06Luye YKa3aHWs NO HACTPOVike 165
8 KaanbpoBka AaT4MKa 168
9 TexHnyeckoe 06CAYXVBAHWE 169
10 3awwmTa OKPYXQIOLLEHA CPEAb! 169
11 3asBAeHMe O COOTBETCTBUM CTaHAGPTAM EC 169
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TeXHMKa 6e30NACHOCTU U HA3HAYEHUE

(? Mpumeyanune. B pykoBOACTBE MO OLICTPON HACTPOWKe TpaHcmuTTepa M400 coaepxuTcs

158

KPATKAs MHCTPYKLLMS NO SKCNAYaATALAN.

MOHTOX, MOAKAKOYEHE, BBOA B SKCMAYATALMIO W TEXHNYECKOE OBGCAYXWBAHWE TPAHCMMUTTEPA
M400 AONKHBI  BBIMOAHSTE  TOABKO  KBAAUDULMPOBAHHbBIE  CMIELWAANCTbI-BAEKTPOTEXHNKM
B MOAHOM COOTBETCTBUM C AGHHBIM PYKOBOACTBOM, @ TAKXE AE/ACTBYIOLMMM HOPMAMM
¥ NPaBMAGMMN.

CneunaAmcT AOAKEH BHUMATEABHO O3HOKOMMTLCS! C PYKOBOACTBOM MO ObICTPOW HACTPOKE
11 COBAIOAQTb BCE COAEPXKALLMECS B HEM YKA3QAHMS. ECAV K CBEAEHWSIM, NPUBEAEHHBIM B AQH-
HOM PYKOBOACTBE MO GbICTPOIA HACTPOIKE, HEOOXOANMBI MOSICHEHNSI, 0BPATUTECH K PYKOBOA-
CTBY MO aKCNAyatauumy (NOCTABASIETCS HO KOMMAKT-AUCKE). B pyKOBOACTBE MO 3KCMAYATALWM
coAepXKUTCS 60Aee NOAPOBHAS MHGOPMALIAS O AGHHOM NpUGOpe.

K pa6ote ¢ TpaHcmuTepom M400 AOMYCKAKTCS TOALKO OMepaTopbl, 3HAKOMbIE C €ro YCTpoii-
CTBOM W MMEIOLLME HEOBXO0ANMYIO KBOADUKALMKD.

HasHaueHue

M400 — 370 YeTbIPeXNPOBOAHOI TPAHCMUTTEP C BLIXOAHBIM CUrHaAOM OT 4 (0) A0 20 MA
1 BO3MOXHOCTbIO MEpPeAqyn AGHHbIX Mo npotokody HART wan FOUNDATION Fieldbus,
NPEAHA3HAYEHHbI AN QHOAVUTUYECKWX M3MEpPeHWA. MHOronapameTpuyeckunii TpaHCMUTTEp
M400 o6ecneynBaeT W3MepeHne NAapaMETPOB, YKA3AHHBIX HWKe B MepeyHe 13mepsieMblx
napameTpos.

TpaHcmutTep M400O NpeAHA3HAYeH AAS MPYMEHEHNs B B Nepepa6aTbiBAOLLEN MPOMBILLIAEH-
HOCTH.



TpaHcmutTep M400: nepeyeHb U3MepseMbIX NapameTpoB

pH/OBN

M400 Tun 1 ISM

M400 Tun 2 ISM

pH/pNa

Aarunkm UniCond 2-/4-3AeKTpOAHbIE

INEKTPONPOBOAHOCTb, ABYXIAEKTPOA.

IAEKTPONPOBOAHOCT, YETbIPEXIAEKTPOA.

AmnepomeTpuyecknii AaT4mk PK - o/eD/—
(ppm, ppb, CAGAOBbIE KOAUYECTBA)

OnTnyeckunid AaTynk PK - o/eD
(ppm, ppb, CAEAOBbIE KOAV4ECTBA)

AmnepomeTtpuyeckuii Aatank O, B ra3oBoit pase - -/-/-

(ppm, ppb, CAEAOBbIE KOAVYECTBA)

Ontnyeckunii Aatuvk O, B rasosoit dase (ppm)

COAE!D)KOHVIG PACTBOPEHHOrO 030HA

CoAPXaHME PACTBOPEHHON ABYOKMCH YTAGPOAQ

Aatumnk coaepxanms CO, NO TeNAOMPOBOAHOCTH
(BbICOKAS! KOHLLEHTPALWST)

AHannzatop GPro™ 500 TDL

1)  ToAbKO BbICOKOIDOEKTVBHBIE ONTUYECKME AQTYNKM PACTBOPEHHOO KMCAOPOAQ W YMCTON BOAbI Thornfon.
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2 TexHuyeckue AGHHbIE U AONOAHUTEAbHASI MHOpMaLUs

Camble BOXHbIE TEXHUYECKMe AQHHblE, TaKME KAK HAMPSDKEHWE MUTAHWMS, YKA3aHbI Ha
NACMOPTHO TABAVYKE CHAPYXXM WAV BHYTPY KOpryca. [ToAPOBHbIE TeXHNYECKIE XaPAKTEpPUCTUKK,
HaMpYMep TOYHOCTb, MPUBOASITCSl B PYKOBOACTBE MO SKCMAYQATALMM. AQHHBIA AOKYMEHT,
PYKOBOACTBO MO 3KCMAYATALMM M MPOrPAMMHOE O6GECTEeYeHNe HAXOASTCS HA BXOASLIEM B
KOMMNAEKT KOMMQKT-AMCKE. AOKYMEHTALMIO MOXHO TaKXKe CKayaTb Ha canTe: www.mt.
com/M400.

3 YcraHoBKa

AAs TpaHeMuTTepa M400 npeAyCMOTPeHa YCTaHOBKA HA peiiky DIN.
YepTexw YCTAHOBKM MOXHO HAMTN B PYKOBOACTBE MO SKCMAYATALWAN.

/\ OMACHO! PYCK NOPAKEHUs IASKTPUYECKUM TOKOM C TSKEABIMU NOCAEACTBMAMM. Makcy-
MOABHOS TAYGMHQ BKPYYMBAHMS BIUHTOB B MOHTOXHbIE OTBEPCTUS! B KOPYCE COCTABASET 12 MM
(0,47 awima). He npesbILLaiTe MAKCUMAABHYO TAYOUHY BKPYYNBAHMS.

1. Toabko aAs 1/2 DIN: ycTQHOBITE BXOASILLME B KOMMAEKT KABGEAbHbIE YIAOTHEHWS HO KOPTYC.
2. YcTaHoBUTE TPAHCMUTTEP. BO3MOXHBI CAGAYIOLLME BAPUAHTDI:
— YCTAHOBKA B NOHEAb, HO CTEHY W HA TPy6GONPOBOA.
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4 JAeKTpUYecKoe NMOAKAKYEHUE

A OMACHO! Yrpo3a >Xu3Hu B pe3yAbTate NOPMKEHNs IAeKTPUYECKUM TOKOM. [lepe BbINOoAHe-
HMEM BAEKTPUYECKMX COBAVHEHWIA BbIKAOYITE NPUGOP.

1.

2.
3.
4

o

OTKAKUMTE OT CETN MUTAHNS.
ToAKAKYMTE MUTAHKE K KAeMMaM L, N v L (303eMAeHMe).
MOAKAKYNTE AQTYMK K KAEMMHO KOAOAKe TB3.

TMOAKAKUMTE QHOAOTOBBIE BXOAbI V1 BBIXOABI, O TAKXe LDPOBbIE BXOABI K KAESMMHON
KOAOAKE TB2.

TMOAKAKUMTE BBIXOAHBIE CUTHOABI PEAE K KAMMHOWN KOAOAKE TBT.

AAs nepeAayn AGHHBIX 1o npotokoAy HART noakatoumte mMoaeM HART K kKaeMMaMm
AO1+ / HART+ n AOT—-/ HART- (Harpy3ka Autim 230-500 Om).

06palLLaiite BHUIMAHWE HA MOASIPHOCTb.

Moakaoumte FOUNDATION fieldbus k pasbemam FF+ 1 FF- AA nepeAayn AQHHBIX
N0 NPOTOKOAY FF. Y4nTbIBaIATE NOASIPHOCTD.

Ha3HayeHe KAeMM YKA3aHO B PYKOBOACTBE MO 9KCMAYATALMN.

AQHHBIA TPOHCMUTTEP — YeTbIPEXNPOBOAHOM, OCHALLEH AKTWBHBIM QHOAOTOBBIM BbIXOAOM
4-20 MA. He NOAKAKONQIATE CETEBOE HAMPSHKEHVE K KAEMMAM QHAAOTOBOTO BbIXOAQ. Y MOAEAV
FF 4eTblpexnpoBoAHOro TpaHeMuTTepa M400 HeT QHAAOrOBbIX BbIBOAOB.

A OCTOPO)XHO! He cHuMaiiTe BHYTPEHHUIA NPOBOA 303eMAEHMSI MEXAY NePeAHUM U 30AHUM
MOAYAEM.

HaAeXHO NprCcoeAVHITE MPOBOA 303EMAEHMS K BUHTOBOMY 3axuMy PE
(30LLMTHOE 303EMAEHME).
CeyeHne NpoBoAd PE AOAKHO 6biTb He MeHee 18 AWG (0,8 Mm).
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5 CTpyKTypa MeHio

JKpaH MeHo
M400
ISM * L= B
Mporpammupyemast Kaanbposka KoHdurypaums
KAQBULLIQ
— ®yHKuwg iMonitor — [0 yMOAYQHWIO: — Kaanbposatb — MamepeHve
— CoobLLeHus Favorite AQTYUK — AHOAOTOBbIE BbIXOAbI
— AvarHoctuka ISM (M136paHHoe) — Kaanbposatb —30A0aTh yCT.
— AQHHble — B 3aBucuMocCTH 3NEKTP. — Hacrpoiika ISM
KQAMBPOBKM OT HACTPOVIKM npubop — 06Lwas Tpesora
— NHdpopmaums — Kaanbposatb — ISM/aaT4mK Tpesora
AQTYMKO QHOAOT. BbIXOABI —Ounetka
— HW/SW Bepcusi — Kaanbposatb — Hactpoiika aucniaest
QHQAQT. BXOAbI — LUndpoBble BXOAI
— TexHuyeckoe — Cuctema
06CAYXUBAHME —MNA per-p
— Mpos. dapm. — 06CAYXVBAHME
BOAbI — AvcreT-p noAb3-Ast
—Cbpoc
— Hactporika
nporpaMmMupyemon
KAQBULLIN
— NpotokoA HART
— Peructpaums
AQHHbIX Yepe3 USB
— KoHdurypauus
yepe3 USB
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6 Okcnayarauus Ha mecTe YCTAHOBKU

OWOOTA~WN — >

HayaAbHbIA 3KpaH (Npumep).

1-61 CTPOKA, CTAHAGPTHASI KOHPUTYpPALWS.
2-91 CTPOKQ, CTAHAQPTHASI KOHGUTYpaLms.
3-51 CTPOKA, 3ABMCHT OT KOHUrypaumy.
4-9 CTPOKA, 30BUCKT OT KOHUTYPALMK.

CHAN1
513

00

150 Dhagrostics

Calibration Data

Sengor Info

DYHKLMOHAABHAS KAGBWLLA C MHAMKALWER YHKUNIA HO SKPaHe.
BblaeAeHe BLIGPAHHOTO PA3AEAQ B MEHKO MPOrpaMMMpyembix GyHKLWA.

JKpaH MeHK (npumep).
AKpaH MeH ISM™,
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9AeMEHT ynpasAeHuns

Onucaxve

Mepexoa K MeHK «COo06LLEHNS»

Mepexoa K 9KpaHy MeHto

m%@

Mepexoa k HOYAABHOMY 3KPAHY

»n
=

Mepexoa K MeHto ISM

Mepexoa K MeHK0 «/36paHHoe»

MNepexoa K MeHt0 «KaAnbpoBKa»

Mepexoa K MeHto «KoHdurypaums»

B03BPAT K 9KPAHY MeHI0

lMepexoa Ha HWKHWE YPOBHU MeHto, Hanpumep «iMonitor»,
«CO0BLLEHNs» AV «AnarHocTvka ISM»

B03BPAT HO OAVH YPOBEHb MEHI0 BBEPX

Hasuraums no Mexio NporpamMmMmpyemblx GYHKLMA

LT VE: % R *

BXOA B BbIGPAHHbIA PA3ASA MAW NYHKT
MEHH0 NPOrPaMMUPYEMbIX YHKLIA




7 06LMe yKa3aHWs N0 HacTpoike

MTOMUMO HOCTPOWMKW HO MecTe YCTAHOBKW, TpaHCMUTTEp M400 MOXHO HACTPOWTL C MOMOLLbI0
NPOrPaMMBbI KOHGUIYPUPOBAHWS, NPOrPAMMBbI YNIPABAEHNS PECYPCAMM VAV PYHYHOTO TEPMUHA-

AQ.

O6LLMe HACTPOWKK MepeAayn AGHHBIX MO MPOTOKOAY HART noka3aHbl Huke. HGopmaumio
0 HQCTPOVike NepeAayn AQHHbIX Mo npotokoAy FOUNDATION fieldbus cM. B pyKOBOACTBE NO
nporpaMmme FOUNDATION fieldbus.

Heo6xoaumoe ycaosue: TpaHcmmTrep MA0O 1 AQTYMK YCTAHOBAEHDI, BbINOAHEHO

X SAEKTPUYECKOE MOAKAIOYEHNE.

BkatoueHve dyHkumnin HART tpaHcmuttepa M40OO BbINOAHsIETCS
HO CAOMOM TPAHCMUTTEPE.

MyTb: Configuration > HART > HART Mode

MporpamMma HACTPOIAKM MAM IPOTPAMMA YNPABAEHUS pecypcamu
(? Mpumeyanne. Gaiin DD and cuctem PDM 1 AMS HOXOAMTCS! HO BXOASILLEM B KOMMAEKT
KkoMnakT-Ancke. Gaiin DD MOXHO TaKOKe CKAYaTb HA CTPaHMLLE: www.mt.com/M400.

LWarn 1-5 v war 13 BbINOAHSIOTCS B COOTBETCTBUM C OMUCAHNEM B AOKYMEHTALMM MPOrpaMm-

YctaHoBuTe Nporpammy Hactpoiikv PDM nan AMS.

YctaHosuTe npuaoxeHne DD ans Htepdeinca HART.

OG6HOBUTE KATAAOT YCTPOMCTBA.

YcTaHoBWTe coeanHerme. NposepbTe HacTpoiikn COM-nopTa, ecA HEO6XOANMO.
3arpyaunte NAOPAMETPbI HACTPOWKYW C YCTPOMCTBA.

Bbi6epuTe Tag (Ter) v (Man) Long Tag (PacLuMpeHHbilii Ter).

MyTb: Device Sefup > HART Setup

YctaHoBuTe AQTy 1 Bpems B noAsx Date (Aara) 1 Time (Bpemst). Bpems 3aaaetcs
B 24-4yacooM dopmare. Popmar oTOEPAXKEHNS BPEMEHN He MOAASKNT U3MEHEHHO. MyTb:
Device Setup > Sysfem

YCTQHOBWTE AMANA30H GHAAOTOBOTO BBIXOAHOTO CHTHAAQ.

MyTb: Defailed setup > Analog Output
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9.

— URV (Upper Range Value / BepxHuit npeaen AnanasoHa curHaaa) 1 LRV (Lower Range
Value / HWKHWiA npeaeA ANana30Ha CUTHAAQ) : 3HAYEHWST MOXHO 3MEHSITb B COOTBETCTBIN
C TeKYLWM AMONA30HOM M3MepeHnsi. OHM AONKHbBI OCTOBATBCS B MPEAEAGX AVNANA30HA
M3MEpPEHNA AQTYMKA.

— USL (Upper Sensor Limif / BepxHuii npeaeA n3mMepermst Aatumka) v LSL (Lower Sensor
Limit / HWKHWIA npeAeAn N3MepeHnst AQTYMKA): STV NPEAEAbl OMPEAEASIOTCS] CBOCTBAMM
AQTYNKA 11 HE MOAAEXAT M3MEHEHNIH.

3aaaiite napameTpsl npouecca PV, SV, TV n @V

MyTb: Device Setup > Measurements > Unit Sefup

10. BbinoAHWTe KaAMOPOBKY AaT4mka. MyTb: Device Setup > Sensor Calibration
11. BbiNoAHUTE BCe HEOOXOAMMbBIE HOCTPOMKK. TOAPOGHEE CM. PYKOBOACTBO MO 3KCMAYATALWN

TpaHcmuTTepa M400.

12. CoxpaH1Te HACTPOWKW YCTPOIACTBA.

Pyu4Ho#i TepMUHAA HART

@ Npumeyanue. Gaiin DD O0BEBE700101.hhd HAXOAMTCS HO NPYAQrAEMOM KOMMAKT-AMCKE.
®aiin DD MOXHO TaKxXe CKa4aTb HO CTPAHMLE: www.mf.com/M400.

Onvcanme atana 1 M. B AOKYMEHTALMM HA PyYHOI TepMuHAA HART.

1.

w

Y6eantech, yto darin DD Ans TpaHcMuTTepa M4OO YCTAHOBAEH HA PYYHOM TEPMUHOAE
HART. YctaHoBuTe nprAoxeHne DD, ecAv HEOOXOAMMO.

CB913b YCTAHABAVIBOETCS ABTOMATAYECKM.

3arpyaute NapamMeTpbl HACTPOMKK ¢ yeTpoiicTsa. MyTb: Device Setup > Defailed Setup
BbiGepute Tag (Ter) 1 (Av) Long Tag (PacluMpeHHbIi Ter).

MNyTb: Device Sefup > HART Setup

YctanosuTe AQTy 1 Bpems B noAsx Date (Aata) n Time (Bpemst). Bpems 30a0eTcs

B 24-4yacosoM popmare. Popmar oTOBPAKEHNSI BDEMEHN He MOAAEXKUT 3MeHeHWH. MyTh:
Device Setup > System



6. YCTOHOBWTE ANANO30H QHOAOTOBOTO BBIXOAHOIO CUrHAAQ.

MyTb: Defailed sefup > Analog Oufput

— URV (Upper Range Value / BepxHnii npeaen AnanasoHa curHaaa) u LRV (Lower Range
Value / HxHWIA NpeaeA ANANA30HA CUTHAAQ): 3HAYEHNS| MOXXHO 3MEHSITb B COOTBETCTBIN
C TeKyLLLMM AMANA30HOM M3Meperns. OHN AOAKHBI OCTABATHLCS B MPEAEATX AMAMNA30HA
M3MepeHnin AaTYMKa.

— USL (Upper Sensor Limit / BepxHuit npeaen n3amepenns Aatumka) u LSL (Lower Sensor
Limit / HWxHWiA npeAeA N3MEepeHHst AQTYMKA): STV MPEAEAbl ONPEAEASIIOTCS CBOVICTBAMM
AQTYVKA 1 HE MOANEXKAT N3MEHEHNHO.

7. 3aaanTe napametpsl npouecca PV, SV, TV n @V
Mytb: Device Setup > Measurements > Unit Setup

8. BbinoAHUTe KAAMOPOBKY Aat4mka. MyTb: Device Setup > Sensor Calibration

9. BbinoAHuMTE BCE HEOGXOAMMBIE HOCTPONKM. MTOAPOBHEE CM. PYKOBOACTBO MO SKCMAYATALWN
TpaHcmuTTepa M400.
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8 Kaan6poBKa AaTYMKa

ru

(? Mpumeyanune. AN AOCTVXKEHNS ONTUMAAbHBIX PE3YALTATOB KAAMGPOBKM MO TEXHOAOrNYECKOW

168

CPeAe HEOBXOANMO Y4eCTb CAeAytoLLLEe. NPOBY PEKOMEHAYETCS OT6MPATb KAK MOXHO GAVIXE K
TOUKe M3MEepeHNs; M3MepeHNe CASAYET NMPOBOANTL MPK TEMMEPATYPE TEXHOAOTMYECKOM CPeAI.

MeToabl kaAn6poBkn Process (Mo TexHoAornyeckoi cpeae), 1-Point (Mo oaHOW TouKe)
1 2-Point (Mo AByM TO4KOM) MOAPOGHO OMKCAHbI B PYKOBOACTBE MO 9KCMAYATALMN TPAHCMMUT-

Tepa M400. Taioke MOXHO NOAKAOYATb AQTYMKM, 3apaHEe KAAMGPOBAHHbIE Yepe3 MPorpaMm-
Hoe obecreyeHne iSense.

B npouecce KaAMbpoBKM HEBO3MOXEH 3aNYCK eLLe OAHON KAAVOPOBKY.

MeHI0 KaAM6POBKU AGTHMKA L=

flocAe yCreLLHO BbIMOAHEHHOW KAAVGPOBKI MOXHO BbIOPATb OAHY W3 HECKOABKMX OMLWIA. Mpu
Bblbope onuun Adjust (Peryavposka) wan Calibrate (KaanbpoBka) BbIBOANTCS COO6LLEHME
«Calibration saved successfully. Reinstall sensor» («AGHHble KAQAVOPOBKA COXPAHEHbI.
lepeycTaHoBMTE AQTYMK»). HaxxmuTe Done ([0T0BO).

onuus Lindposble AaT4MKM ISM

Adjust (PeryaupoBka) | KOA6POBOYHbIE 3HAYEHNS COXPAHSIKOTCS B AQTYMKE 11 UCMIOAB3YIOTCS AASI W3-
MepeHws. Kpome TOro, OHi COXPAHSIKTCS B XKYPHAAE KAAMGPOBOK.

Calibrate KaAn6poBOYHbIE 3HAYEHNS PEruCTPUPYIOTCS B XKYPHOAE KOANGPOBOK, HO He
(Kaau6poska) VCMOAB3YHOTCS AASI U3MEPEHWSI. AAS MOCAGAYIOLLINX N3MEPEHNIA NCMOAb3YIOT-

5 KOAMGPOBOYHBIE 3HOYEHMS MOCAEAHEN NPUHSTON KOPPEKTUPOBKN.
Cancel (OTmeHa) KaAMBPOBOYHBIE 3HAYEHNS YAQASIHOTCS.




9 TexHuUyecKoe 06CAY)KMBAHME

TPaHCMUTTEp He TPEGYET TeXHNYECKOTO OBCAYXMBAHMS.
OYMCTUTE NOBEPXHOCTY MAMKO BAGKHOM TKAHbBH W OKKYPATHO MPOTPUTE HACYXO.

10 3awWMTA OKPY)KAKOLLEH CPeAbI

TOXQAYACTO, CAQBOMTE WX HO YTMAM3AUMIO B CTIELMOABHBIE MYHKTbI Mpvema. 3a
MOAPOBHOI MHPOPMALMEI O BO3MOXHOCTV YTMAV3ALMM OBPALLAATECH B MECTHbIE

INEKTPNYECKNE N3AENS 30MPELLEHO BbIOPACHIBATL BMECTE C GbITOBLIM MYCOPOM. ﬁ
OpraHbl BAQCTV WAV K MPOAQBLYY 060PYAOBAHMS. L

11 3asiBA€HWE O COOTBETCTBUM CTAHAApTAM EC

3asiBAEHWE O COOTBETCTBUM CTAHAQPTAM EC BXOAMT B KOMMAEKT NOCTABKM.

GPro v ISM 91BASIOTCS TOPTOBBIMW MAPKAMM Tpynnbl KoMnaHui METTAEP TOAEAO.
Bce 0CTaAbHbIE TOPrOBblE MAPKM SIBASOTCS! COBCTBEHHOCTBHO COOTBETCTBYHOLLINX AEPXKATEAEH.
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1

Sikerhet och avsedd anviindning

@ Observera: Denna snabbinstallationsguide dr en korffattad bruksanvisning fér transmitter

M400.

M400-fransmittern far endast installeras, anslutas, driftsdttas och underhdllas av kvalificerad
personal, som eltekniker, enligt anvisningarna i denna snabbguide och enligt géllande fére-
skriffer och normer.

Personalen mdste ha Iast och forstdtt denna snabbguide och f6lja instruktionerna i den. Om du
@r ostker om ndgot i denna snabbguide, ska du Idsa bruksanvisningen (fillhandahdlls pd
CD-ROM). Bruksanvisningen innehdller detaljerad information om detta instrument.

M400-transmittern bdr endast anvindas av personal som har kunskap om transmittern och
@r behdriga for sddant arbete.

Avsedd anviindning

M400 dr en 4-frddsmatad transmitter for analytiska matningar med en utsignal pd 4 (0) till
20 mA och kommunikationsmgjligheter via HART eller FOUNDATION féiltbuss. M400 d&r
en fransmitter med flera parametrar med stéd fér matingarna som anges i parameter-
instdliningarna nedan. M400-transmittern r utformad for anvandning i icke-farliga omrdden i
processindustrier.
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Parameterinstillning till M400

M400 Typ 1I1SM M400 Typ 2 ISM

pH/ORP 3 .
pH/pNa J ]
UniCond 2-e/4-e . .
Konduktivitet 2-e - -
Konduktivitet 4-e . U

Amp. DO, ppm/ppb/sparmangd - o/eh/~
Opt. DO, ppm/ppb - o/oh
Amp. syrgas, ppm/ppb/irace - -/=/-

Opt. syrgas, ppm

Upplést ozon

Uppldst koldioxid

CO, hog (varmeledningsformaga)

GPro™ 500 TDL

1) Endast for hogpresterande optiska sensorer fér uppldst syre och rent vatten frén Thornton

2 Tekniska uppgifter och 6vrig information

sV

172

De viktigaste fekniska uppgifterna, som matningsspdnning, visas pd namnskylten som
finns antingen pd utsidan eller insidan av transmitterns armatur. Yiferliga tekniska
uppgifter som noggrannhet finns i bruksanvisningen. Defta dokument, bruksanvisningen
och programvaran finns pa medfoljande CD-ROM. Du kan dven ladda ned dokumentationen

pa: www.mt.com/M400.



3 Montering

M400-transmittern finns i Y2 DIN-version.
Installationsritningar finns i bruksanvisningen.

A FARA! Livsfara pd grund av elstot eller risk for elstot: Det maximala skruvdjupet fér monte-
ringshdlen i armaturen Gr 12 mm. Overskrid inte det maximala skruvdjupet.
1. Endast %2 DIN: Montera de medf6ljande kabelgenomféringarna pa armaturen.
2. Montera transmittern. Du har fljande alternativ:
— Rack, végg- eller rérmontering

4 Elektrisk anslutning

A FARA! Livsfara pd grund av elstdt: Sting av instrumentet under elanslutningen.
1. Stdng av matningsspdnningen.
2. Anslut ndtspdnningen fill terminalerna L, N och L1 (jord).
3. Ansluf sensorn fill kopplingsplint TB3.
4. Ansluf de analoga utsignalerna, de analoga insignalerna och de digitala insignalerna
fill kopplingsplint TB2.
Anslut reldutgangssignalerna ill kopplingsplint TB1.
6. Anslut HART-modemet till AO1+/HART+ och AO1—/HART- fér kommunikation via
HART (kommunikationsbelastning 230-500 ohm). Se fill aft ha rdtt polarifet.
7. Anslut FOUNDATION faltbuss fill FF+ och FF—fér FF-kommunikation.
Se till aft ha rétt polaritet.

o

Specifikationer f6r ferminalen finns i bruksanvisningen.

Detfa @r en 4-trddsmatad produkt med en aktiv analog utgéng pd 4-20 mA. Strémsdtt infe
terminalerna fill den analoga utsignalen. M400 4-rdds FF-versionen har inga analoga
utgéngar.

/\ VARNING:Koppla inte bort den inbyggda jordkabeln mellan de frimre och bakre modulerna.

Satt fast en jordkabel ordentligt p& den inbyggda skyddande jordkopplingsplinten.
Jordkabelns tvdrsnitt mdste vara stérre Gn 0,8 mm (18 AWG).
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5 Menystruktur

Menu Screen
M400

ISM * L~ o
Custom Key Calibration Configuration
— iMonitor — Default: Favorite — Calibrate Sensor — Measurement
— Messages — Depending — Calibrate Electronics — Analog Outputs
— ISM Diagnostics on setting — Calibrate — Set Points
— Calibration Data Analog Outputs —ISM Setup
—Sensor Info — Calibrate — General Alarm
—HW/SW Version Analog Inputs — ISM/Sensor Alarm
— Mainfenance —Clean
—Pharma Waters — Display Setup
Verify — Digital Inputs
— Sysfem
— PID Controller
— Service
— User Management
— Reset
— Custom Key Setup
— HART
-UsB
— USB Data Logging
— Configurafion
via USB
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6 Anvindning pd plats

OWOOTA~WN — >

Startskirmen (exempel)

rad 1, sfandardkonfiguration

rad 2, standardkonfiguration

rad 3, beroende pd konfigurationen
rad 4, beroende pé konfigurationen

CHAN1
513

00

150 Dhagrostics

Calibration Data

Sengor Info

Funktionsknapp med angivna funktioner pa skdrmen
Markér, anger nuvarande objekt for anvéindning av funktionsknappen

Menyskdrm (exempel)
ISM™ menyskdrm

1756
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Beskrivning

Oppna menyn Meddelanden

Oppna Menyskarmen

]

Oppna Startskérmen

»n
=

Oppna menyn ISM

Oppna menyn Favorit

Oppna menyn Kalibrering

Oppna menyn Konfigurering

Atergd till Menyskdrmen

Oppna nasta Itigre menynivd, till exempel iMonitor,
Meddelanden eller ISM-diagnostik

G4 fillbaka fill nésta hogre menyniva

Navigeringsmeny fér anvéndning av funktionsknappen

LT VE: % R *

Ange vald meny eller objekt fér anvéndning
av funktionsknappen




7 Allmdnna instéllningar

M400-transmittern kan konfigureras pd plats, via ett konfigurations- eller resurshanterings-
verktyg, eller via en handhdllen terminal.

Allmén anslutning fér HART-kommunikation visas nedan. Se programguiden for FOUNDATION
faltbuss for anslutning av FOUNDATION fdltbuss-kommunikation.

Krav: M400-transmitfern och sensorn har monterats och anslutits till elen.
SId pd M400-transmitterns HART-funktion via fransmittern.
Menysokvdg: Configuration > HART > HART Mode

Konfigurations- eller resurshanteringsverktyg
Observera: DD for konfigurationsverklygen PDM och AMS finns pd medféljande CD-ROM.
Du kan dven ladda ned DD p@: www.mtf.com/M400.

Information om steg 1 till 5 och steg 13 finns i dokumentationen fill verktyget.

Installera konfigurationsverktyg t.ex. PDM eller AMS.

Installera DD till HART-grdnssnittet.

Uppdatera enhefskatalogen.

Skapa en anslutning. Kontrollera instdliningarna fill COM-porten vid behov.

Ladda konfigurationen frdn enheten.

Ange Tag (Tagg) och/eller Long Tag (Lng tagg).

Menysokvag: Device Sefup > HART Setup

7. Ange Date (Datum) och Time (Tid). Stdll in tiden i 24-timmarsformat. Tidsformatet kan

infe &ndras. Menysokvdg: Device Setup > System

8. Ange infervallet fér den analoga utgdngssignalen.

Menysokvég: Detailed setup > Analog Output

— URV (Upper Range Value [Vdrde évre infervall]) och LRV (Lower Range Value [Vdrde
undre infervall]): Vdrdena kan dndras fill aktuellt matomrdde. Vdrdena mdste ligga inom
sensorns matgranser.

— USL (Upper Sensor Limit [Ovre sensormdtgrains]) och LSL (Lower Sensor Limit [Undre
sensormatgrans]): Grdnserna definieras av sensorn och kan inte éndras.

A
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9.

Definiera processvariablerna PV, SV, TV och @V
Menysokvag: Device Sefup > Measurements > Unit Setup

10. Kalibrera sensorn. Menysokvag: Device Sefup > Sensor Calibration
11. Utfdr ytterligare instéliningar. Information finns i bruksanvisningen fér M40O-fransmittern.
12. Lagra konfigurationen pé& enheten.

Handhdllen HART-terminal

(? Observera: DD “008E8E700101.hhd” finns pd medféljande CD-ROM. Du kan Gven ladda ned
DD p&: www.mt.com/M400.

Information om sfeg 1 finns i dokumentationen fill den handhdlina HART-terminalen.

1.

@

Kontrollera om DD fill M40O-transmittern redan dr installerad pd den handhdlina HART-
ferminalen. Installera DD vid behov.

Kommunikationen skapas automatiskf.

Ladda konfigurationen frn enheten. Menysokvdg: Device Setup > Detailed Setup

Ange Tag (Tagg) och/eller Long Tag (LGng tagg).

Menysokvdg: Device Setup > HART Setup

Ange Date (Datum) och Time (Tid). Stdll in tiden i 24-timmarsformat. Tidsformatet kan
infe éndras. Menysokvdg: Device Sefup > System

Ange intervallet fér den analoga utgdngssignalen.

Menysokvdg: Detailed setup > Analog Output

— URV (Upper Range Value [Vdrde évre intervall]) och LRV (Lower Range Value [Varde
undre infervall]): Viirdena kan dndras till aktuellt matomrdade. Virdena mdste ligga inom
sensorns mdtgrdnser.

— USL (Upper Sensor Limit [Ovre sensormdtgrans]) och LSL (Lower Sensor Limit [Undre
sensormdtgréns]): Granserna definieras av sensorn och kan inte éndras.

Definiera processvariablerna PV, SV, TV och @V
Menysokvdg: Device Setup > Measurements > Unit Setup

Kalibrera sensorn. Menysoékvag: Device Setup > Sensor Calibrafion
Utfor ytterligare instdliningar. Information finns i bruksanvisningen for M400-fransmittern.



8 Sensorkalibrering

(? Observera: Beakfa féljande punkfer for aft uppnd basta kalibreringsresultat. Ta grab-sample sG
ndra sensorns matpunkt som majligr. Mat provet vid processtemperatur.

En detaljerad beskrivning av kalibreringsmefoderna “Process” (Process), “1-Point” (1-punkt)
och “2-point” (2-punkt) finns i bruksanvisningen till M40O-tfransmittern. Det dr Gven majligt att
ansluta forkalibrerade sensorer, kalibrerade via programvaran iSense.

Nar kalibrering pagdr ar det infe mjligt att paborja en ny kalibrering.

Sensorkalibreringsmenyn L~

Nér kalibreringen dr fdrdig finns det olika alternativ tillgéingliga. Om du vdljer “Adjust” (Justera)
eller “Calibrate” (Kalibrera) visas meddelandet “Calibration saved successfully! Reinstall
sensor” (Kalibrering har sparats! Ominstallera sensor). Tryck pd “Done” (Klar).

Tillval ISM-sensorer (digitala)

Adjust (Justera) Kalibreringsvérden sparas i sensorn och anvénds vid matningen.
Dessutom sparas kalibreringsvérdena i kalibreringshistoriken.

Calibrate (Kalibrera) | Kalibreringsvarden lagras i kalibreringshistoriken men kan inte anvéndas
vid mdtning. Kalibreringsvardena frdn den senast utférda jusferingen kan
anvdndas vid mdtningen.

Cancel (Avbryt) Kalibreringsvérdena raderas.
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9 Underhdll

Transmittern krdver inget underhdll.

Rengdr ytorna med mijuk fuktig frasa och torka forsiktigt av ytorna med torr trasa.
10 Miljoskydd

Avfall frén elekiriska produkter far inte slingas bland hushdllssoporna. Lamna

avfallet fill ndrmaste Gtervinningscentral. Vand dig fill de lokala myndigheterna eller
fill din dterforsdljare for mer information om Gtervinning.

11 EU-forsdkran om dverensstimmelse

EU-férsdkran om &verensstémmelse medfoljer leveransen.

GPro och ISM &r varumdrken som fillhér METTLER TOLEDO-koncernen.
Alla 6vriga varumdrken tillhdr respektive Ggare.
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M400 lszian 11SM  M400 iszian 2 ISM

pH/ORP . )
pH/pNa . .
UniCond 2-e/4-e . .

M3 TN 2 - -

N9UN AN 4ee 3 .
wanil Do ppm/ppb/Aa@ana - o/eD/—
AANFAR DO ppm/ppb - o/oh
e - o
waNil indaandiau ppm/pph/laaand - -/-/-
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