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Bezpecnost a Gcel pristroje

(? Pozndmka: Privodce rychlym nasfavenim je strucny navod k obsluze.

Prevodnik M100 smi montovat, pfipojovat, uvddét do provozu a udrZovat pouze kvalifikovany
persondl, napf. elekirotechnik, v souladu s pokyny uvedenymi v tomto struéném privodci,
platnymi normami a pravnimi predpisy.

Technik se musi seznamit s obsahem tohoto struéného privodce a je povinen dodrzovat
v ném uvedené pokyny. V pfipadé nejasnosti ohledné jakékoli ¢asti obsahu fohoto struéného
priivodce je nutné sezndmit se s obsahem ndvodu k obsluze (doddvan na CD-ROM).
V ndvodu k obsluze jsou uvedeny podrobné informace o piistroji.

Prevodnik M100 smi pouZivat vyhradné persondl seznameny s principy jeho provozu
a disponujici ndlezitou kvalifikaci.

Ugel pristroje

M100 DIN Rail je dvouvoditovy prevodnik uréeny k provadeéni analytickych méfeni s vyuzitim
komunikaéniho rozhrani HART. Model M100 je jednokandlovy, multiparametrovy prevodnik
pro méfeni pH/ORP, kondukfivity a mnoZstvi rozpusténého kysliku. Je kompatibilni pouze se
senzory ISM®.

Prevodnik M100 je urgen k pouziti ve zpracovatelském priimyslu mimo nebezpegné oblasti.

Priivodce nastavenim parametri M100

Parametr M100/2H DR
ISM

pH/ORP .

pH/pNa .

Kondukfivita 4-e .

Amp. rozpustény kyslik ppm/ppb/stopové mnoZstvi eD/eD/e2

1) Senzory INGOLD a THORNTON
2) Senzory THORNTON



2 Technické daje a dalSi informace

NejdUlezitéjsi technické Udaje, jako napf. napdjeci napéti, jsou uvedeny na typovém Stitku
prevodniku. Dalsi fechnické Udaje, jako napf. pfesnost, jsou uvedeny v navodu k obsluze.
Tento dokument, ndvod k obsluze a software jsou doddvany na CD-ROM. Dokumentaci Ize
také stahnout na strance www.mt.com/M100.

3 Montaz

Prevodnik M100 DIN Rail je vhodny pro montaZ na listy DIN Siroké 35 mm.
MontdZni vykresy jsou pfiloZeny k navodu k obsluze.

4 Elektrické pripojeni

(?Poznémku: Béhem pfipojovani pfistroj odpojte.

Vlypnéte napdjeni.

Pfipojte napdjeni (14 az 30 V DC) k termindlim 1 a 2.

Pfipojte senzor k termindldm 5 a 6.

Pripojte analogovy vystup a signdl HART k termindldm 1 a 2.

Pripojte digitaIni vstup pro piepindni pievodniku do rezimu zastaveni k termindlim 3 a 4.
Pripojte analogovy vstupni signdl 4 az 20 mA pro kompenzaci tlaku k termindlim 7 a 8.

o oA wN =

Definice termindl(l naleznefe na ndsledujici strang.



Definice termindlu Funkce LED

@

>N odede

5678 4 ‘;k; 1 g
TB2 1B1
5 16 | 718 413 Azr 1 E
TSM- | 1SM- ouf- [Aour
Dota | GND A'”*lA‘"' D'"'lD'”" R s v
1 Svorkovnice TB2 1 Port: Servisni rozhrani, napf.
2 Svorkovnice TB1 pro aktualizace firmwaru
2 Zelend LED kontrolka
3 Cervend LED kontrolka
Termindl Definice
B2 5 ISM-Data Vstup senzoru viz "Bezpegnost a Gdel pfistroje" kapifola na sfrané 4.
6 ISM-GND
7 Ain+ Analogovy vstup 4 az 20 mA (pro kompenzaci tlaku)
8 Ain-
TB1 4 DI- DigitdIni vstup (pro prepindni pfevodniku do reZimu zastaveni)
3 DI+
2 Aout-, HART- Pripojeni napdjeni 14 az 30 V DC, analogovy vystup a signal HART
1 Aout+, HART+
Zelend LED Cervend LED | Definice
X - Spravna funkce
X X Chyba
X Blika: Varovani

0,5 s: zapnutd
0,5 s: vypnutd
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Struktura menu

Device Setup

v v v v v v
Sensor Diagnostics & ; . Increment
Calibration® Senico Detailed Setup Review Set Date/Time aufoclave
[
v v v l v
pH/ORP Oxygen Conductivity/ « Device Info « Load
pH/pNa Resistivity « Test device Configuration®*
« Loop test *+ Measurement
« D/ATrim « Output Condition
+ HW Diagnostics « HART Info
« ISM Setup
« System
« Alarm Setup
v v v
* pH Process * Process Slope « Cond Process
« pH 1-Point « Process Offset « Cond 1-Point
* pH 2-Point + 1-Point Slope « Cond 2-Point
* ORP Process + 1-Point Offset * Resistiv. Process
+ ORP 1-Point * Ain calibration * Resistiv. 1-Point
* Verity « Verfy \R,E:'Sf;w‘ Z-point Sensor Calibration menu dependent on the connected sensor
**Load Configuration only for HART handheld terminal

Process variables

v

v

v

Process variable

Measurement chart| |Analog output chart
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Obecné nastaveni

Konfiguraci pfevodniku M100 Ize provddét prostfednictvim konfigura€niho ndstroje, ndstroje
pro spravu nebo pomoci ruéniho fermindlu HART.

Podminka: Pfevodnik M100 a senzor musi byt nainstalované a pfipojené k napgjeni.
Konfiguraéni ndstroj nebo ndstroj pro sprdvu

r:? Pozndmka: DTM a konfiguraéni ndstroj PACTWare™ jsou obsaZeny na dodaném CD-ROMu.
DTM si miZete rovngz stahnout na strance www.mt.com/M100.

Informace o krocich 1 aZ 5 a 13 naleznete v dokumentaci pfislusného ndstroje.

1. Nainstalujte konfiguracni ndstroj, jako napf. PACTWare™ nebo ndstroj pro spravu.
2. Nainstalujte DTM pro rozhrani HART a pro pfevodnik M100.
3. Provedte upgrade katalogu zafizeni.
4. Provedte pfipojeni. Podle poffeby zkontrolujte nastaveni portu COM.
5. Vyberte Sensor Type (Typ senzoru).
Cesta: Detailed Setup > Measurements > Channel Sefup > Sensor Sefup
6. Nactéte konfiguraci ze zafizeni.

7. Nastavte Tag (Tag) a/nebo Long Tag (Dlouhy tag).
Cesta: Device Sefup > Detailed Setup > HART Info
8. Nastavte Date (Datum) a Time (€as). Cas nastavte ve 24hodinovém formdtu. Format
¢asu nelze zménit. Cesta: Device Setup > Sef Dafe/Time
9. Nastavte rozsah analogového vystupniho signdlu.
Cesta: Detailed sefup > Output Condition > Analog output > Range
— URV (Upper Range Value/Horni hranice rozsahu) a LRV (Lower Range Value/Dolni
hranice rozsahu): Hodnoty Ize ménit podle akfudiniho méficiho rozsahu. Musi oviem
byt v limitu méfeni senzoru.
— USL (Upper Sensor Limit/Horni limit senzoru) a LSL (Lower Sensor Limit/Dolni limit
senzoru): Limity zavisi na daném senzoru a nelze je ménit.


www.mt.com/M100

10. Definujte procesni proménné PV, SV, TV a QV.
Cesta: Device Setup > Defailed Setup > Measurements > Channel Setup

11. Provedte kalibraci senzoru. Cesta: Device Setup > Sensor Calibration
12. Provedte dal$i nastaveni. Viz ndvod k obsluze prevodniku M100.
13. Konfiguraci uloZte do zafizeni.

Rucni termindl HART

(? Poznamka: Popis zafizeni (DD) OO8E8E7F0101.hhd naleznete na dodaném CD-ROMu.
Soubor DD Ize také stahnout na strdnce www.mt.com/M100.

Informace o kroku 1 naleznefe v dokumentaci ru¢niho termindlu HART.

1. Zkontrolujte, zda je na ruénim termindlu HART jiz naistalovdn soubor DD prevodniku
M100. V pfipadé potfeby provedte jeho instalaci.
2. Komunikace bude navazana automaticky.
3. Vyberte Sensor Type (Typ senzoru).
Cesta: Detailed Setup > Measurements > Channel Sefup > Sensor Sefup
4. Nactéte konfiguraci ze zafizeni. Cesta: Device Setup > Detailed Setup
5. Nastavte Tag (Tag) a/nebo Long Tag (Dlouhy tag).
Cesta: Device Setup > Detailed Setup > HART Info
6. Nastavte Date (Datum) a Time (Cas). Cas nastavte ve 24hodinovém formdtu. Format
Casu nelze zménit. Cesta: Device Setup > Set Date/Time
7. Nastavte rozsah analogového vystupniho signdlu.
Cesta: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range
— URV (Upper Range Value/Horni hranice rozsahu) a LRV (Lower Range Value/Dolni
hranice rozsahu): Hodnoty Ize ménit podle aktudiniho méficiho rozsahu. Musi ovéem
byt v limitu méFeni senzoru.

— USL (Upper Sensor Limit/Horni limit senzoru) a LSL (Lower Sensor Limit/Dolni limit
senzoru): Limity zavisi na daném senzoru a nelze je ménit.


www.mt.com/M100
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8. Definujte procesni proménné PV, SV, TV a QV.

Cesta: Device Setup > Detfailed Sefup > Measurements > Channel Setup

9. Provedte kalibraci senzoru. Cesfa: Device Setup > Sensor Calibration
10. Provedte dalsi nastaveni. Viz navod k obsluze pfevodniku M100.

Zména typu senzoru
Podminka: Pfevodnik M100 a jiny typ senzoru musi byt nainstalované a pfipojené k napdjeni.

Pokud chcete zménit typ senzoru napf. na senzor kondukfivity s €idlem pH, provedie
nasledujici kroky:

1.
2.

oo~ w

Provedte pfipojeni.

\lyberte Sensor Setup (Nastaveni senzoru).

Cesta: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup
Otevfete menu Sensor Setup (Nastaveni senzoru).

Vlyberte novy typ senzoru pro parametr Sensor Type (Typ senzoru).

Nactéte konfiguraci ze zafizeni.

Konfigurace uloZend v konfiguraénim ndstroji nebo ruénim fermindlu HART bude

aktualizovana. Jestlize jste vybrali sprdvny typ senzoru, zobrazi se menu Verify
(Ovérent).



7 Kalibrace senzoru
(CESTA: Device setup / Sensor Calibration)

@ Pozndmka: Nejlepsich vysledk kalibrace dosdhnete pfi dodrzeni nasledujicich pokynl. Odbér
vzorkd provddgjte co moznd nejblize k senzoru. Vizorek méfte za procesni teploty.

Prostfednictvim konfiguraéniho ndstroje, ndstroje pro spravu nebo ruéniho termindlu HART
mizete provést kalibraci senzoru s vyuzitim kalibracnich postupd ,Process” (Proces),
,1-point” (1bodova) nebo ,2-point” (2bodovd). Informace o kalibraénich postupech naleznete
v ndvodu k obsluze pfevodniku M100. Software iSense umoZziuije kalibraci senzoru za pouZiti
kalibragnich postupli ,1-point” (1bodovd) a ,2-point” (2bodovd). Viz pokyny k obsluze
softwaru iSense.

Po spusténi kalibrace jiz nelze spustit zddnou jinou kalibraci.

Menu kalibrace senzorii
Kalibraéni postupy viz "Struktura menu" kapitola na strané 7.

Po kazdé uspésné kalibraci jsou k dispozici ndsledujici moznosti:

o Adjust (Upravit)
Kalibraéni hodnoty jsou upraveny a pouzity pfi méfeni. Zaroveri jsou uloZeny v historii
kalibraci.

e Calibrate (Kalibrovat)
Kalibraéni hodnoty jsou uloZeny v historii kalibraci pro poffeby dokumentace, nikoli
méfeni. Kalibraéni hodnoty z posledni platné kalibrace se ddle vyuZivaji k méfeni.

 Abort (Zrusit)
Kalibragni hodnoty jsou zrudeny.

11 ¢s



8 Udrzba
Prevodnik nevyZaduje Zddnou ddrzbu.
Povrchy prevodniku Cistéte mékkou vihkou utérkou a peclivé je osuste.

9 Likvidace

Dodrzujte platné mistni a zakonné predpisy upravujici nakladdni s elekirickym a elekironickym

odpadem.
Demontdz prevodniku provadéjte dle jeho sloZeni. Jednotlivé soucdsti rozifidte a predejte

k recyklaci. Nerecyklovatelné matericly je nutné zlikvidovat zplisobem, kiery neohrozuje
Zivotni prosttedi.

10 ES prohldseni o shodé

ES prohldSeni o shodé je soucdsti doddvky piistroje.

ISM je registrovand ochrannd zndmka skupiny Mettler-Toledo ve Svycarsku, Brazilii, USA,
Cing, Evropské unii, Jizni Koreji, Rusku a Singapuru.

cs 12
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1 Sikkerhed og tilsigtet anvendelse

(? Bemeerk: Lynvejledningen er en kort befjeningsvejledning.

M100-transmitteren md kun installeres, tilsluttes, idriftscettes og vedligeholdes af kvalificeret
og uddannet personale sGsom elekirikere i fuld overensstemmelse med instruktioneme i denne
lynvejledning samt alle gaeldende regler og love.

Det uddannede personale skal have Ieest og forstGet denne lynvejledning og skal fglge de
instruktioner, den indeholder. Hvis du ikke er sikker pd, at du har forstGet alle dele af denne
lynvejledning, skal du leese betjeningsvejledningen (medfglger pd cd-rom). Betjenings-
vejledningen indeholder detaljerede oplysninger om apparatet.

M100-transmitteren ma kun betjenes af personer, der har kendskab fil fransmitteren, og som
er kvalificeret fil af udfgre dette arbejde.

Tilsigtet anvendelse

M100-transmitteren til DIN-skinne er en 2-trddet fransmitter til analytiske malinger med HART-
kommunikationsfunktionaliteter. M100 er en multiparameterenhed med én kanal til mdling af
pH/ORP, ledningsevne og oplgst ilt. Den er kun kompatibel med ISM®-sensorer.
M100-transmitteren er beregnet fil brug i forarbejdningsindustrien, i ikke-farlige omrader.

Vejledning til tilpasning af M100-parametre

Parameter M100/2H DR
ISM

pH/ORP .

pH/pNa .

Ledningsevne 4-e .

Amp. Oplgst ilt ppm/ppb/sporing eD/eD/e2

1)  INGOLD- og THORNTON-sensorer
2) THORNTON-sensorer

da 14



2 Tekniske data og yderligere information

De vigtigste tekniske data sGsom forsyningsspcending er angivet pd typeskiltet p& transmitteren.
Yderligere tekniske data sGsom ngjagtighed findes i befjeningsvejledningen. Dette dokument,
betjeningsvejledningen og softwaren findes alle pd den medfglgende cd-rom. Du kan ogsd

downloade dokumentationen via internettet pd "www.mt.com/M100".

3 Montering

M100-fransmitteren til DIN-skinne er beregnet til 35 mm brede DIN-skinnesystemer.
Installationstegninger findes i befjeningsvejledningen.

4 Eltilslutning

(?Bemcerk: Apparatet skal veere slukket, nar det tilsluttes stramforsyningen.

Sluk forsyningsspeendingen.

Tilslut strgmforsyningen (14 til 30 V DC) fil ferminalerne 1 og 2.

Tilslut sensor til terminalerne 5 og 6.

Tilslut analog udgang og HART-signal fil terminalerne 1 og 2.

Tilslut digital indgang til skift af transmitter i pausetilstand til ferminalerne 3 og 4.
Tilslut analogt udgangssignal 4 til 20 maA til frykkompensering fil terminalerne 7 og 8.

o oA wN =

Terminaldefinitioner er angivet pd nceste side.

15 da



Terminaldefinition LED-funktionalitet

@

>N odede

5678 4 ‘;k; 1 g
182 TB1
5 1678 4 132 [1 E
'ggfﬂ Ign’\fo A|n+|Am— DIn—|DIn+ a‘:\% KUR'TX i
1 Terminalblok TB2 1 Port: Servicegreenseflade fil
2 Terminalblok TB1 f.eks. firmwareopdatering
2 Grgn LED
3 Red LED

Terminal Definition
B2 5 ISM-data Sensorindgang, se Kapitel "Sikkerhed og filsigtet anvendelse"

6 ISM-GND pd side 14.

7 Ain+ Analog indgang 4 til 20 mA (fil frykkompensering)

8 Ain—
TB1 4 DI- Digital indgang (fil skift af transmitter i pausefilstand)

3 DI+

2 Aout—, HART- | Strgmtilslutning 14 til 30 V DC, analog udgang og HART-signal

1 Aout+, HART+
Grgn LED Rgd LED Definition
X - Korrekt funktion
X X Fejl
X Blinker: Advarsel

0,5 sek.: il
0,5 sek.: fra

da 16




Menustruktur

Device Setup

v v v v v v
Sensor Diagnostics & ; . Increment
Calibration® Senico Detailed Setup Review Set Date/Time aufoclave
[
v v v l v
pH/ORP Oxygen Conductivity/ « Device Info « Load
pH/pNa Resistivity « Test device Configuration®*
« Loop test *+ Measurement
« D/ATrim « Output Condition
+ HW Diagnostics « HART Info
« ISM Setup
« System
« Alarm Setup
v v v
* pH Process * Process Slope « Cond Process
« pH 1-Point « Process Offset « Cond 1-Point
* pH 2-Point + 1-Point Slope « Cond 2-Point
* ORP Process + 1-Point Offset * Resistiv. Process
+ ORP 1-Point * Ain calibration * Resistiv. 1-Point
* Verity « Verfy \R,E:'Sf;w‘ Z-point Sensor Calibration menu dependent on the connected sensor
**Load Configuration only for HART handheld terminal

Process variables

v

v

v

Process variable

Measurement chart| |Analog output chart

17 da



6 Generel opsetning

da

M100-transmitferen konfigureres enten via et konfigurationsveerkigj, et Asset Management-
veerktgj eller via en hdndholdt HART-terminal.

Forudscetning: M100-transmitteren og sensoren skal veere monteret og have strgmforsyning.

Konfigurationsveerktgj eller Asset Management-veerkigj

(? Bemeerk: DTM og konfigurationsveerkigjet PACTWare™ ligger pd den medfglgende cd-rom.
Du kan ogsd downloade DTM via infernettet pa "www.mt.com/M100".

18

Se veerkigjets dokumentation for af fG flere oplysninger om frin 1 il 5 og trin 13.

o wN -~

~o

Installer konfigurationsveerkigjet, f.eks. PACTWare™ eller et Asset Management-vaerkgj.
Installer DTM fil HART-grcenseflade og DTM til M100-transmitter.

Opdater enhedskatalog.

Efabler filslutning Kontrollér om ngdvendigt COM-portindstillinger.

\ieelg Sensor Type (Sensortype).
Menusti: Defailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Sefup

Indlces konfiguration fra enhed.

. Angiv Tag (Tag) eller/og Long Tag (Langt tag).

Menusti: Device Setup > Defailed Setup > HART Info

Angiv Date (Dato) og Time (Klokkeslcet). Angiv klokkeslcet i 24 timers-format. Formatet

for klokkeslcet kan ikke cendres. Menusti: Device Sefup > Set Date/Time

Angiv omrddet for det analoge udgangssignal.

Menusti: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

— URV (Upper Range Value/veerdi for gvre omrade) og LRV (Lower Range Value/veerdi
for nedre omrdde): Veerdierne kan cendres il det aktuelle maleomrdde. Vieerdierne skal
veere inden for sensorens mdlegreenser.

— USL (Upper Sensor Limit/gvre sensorgreense) og LSL (Lower Sensor Limit/nedre
sensorgreense): Greenserne defineres af sensoren og kan ikke aendres.


www.mt.com/M100

10. Definer procesvariablerne PV, SV, TV og Qv
Menusti: Device Setup > Detfailed Sefup > Measurements > Channel Setup

11. Kalibrer sensor. Menusti: Device Setup > Sensor Calibration
12. Udfer gvrige indstillinger. Se betjeningsvejledningen til M100-tfransmitteren.
13. Gem konfigurationen pd enheden.

Handholdt HART-terminal

Bemeerk: DD "008E8E7F0101.hhd" findes p&d den medfglgende cd-rom. Du kan ogsd
downloade DD via infernettet pd "www.mt.com/M100".

Se dokumentationen fil den héndholdte HART-terminal for at f& flere oplysninger om "trin 1".

1. Kontrollér, om DD til M100-transmitteren allerede er installeret pd den handholdte HART-
ferminal. Installer om ngdvendigt DD.
2. Kommunikationen efableres automatisk.

3. Veelg Sensor Type (Sensortype).
Menusti: Detailed Sefup > Measurements > Channel Sefup > Sensor Setup
4. Indlces konfiguration fra enhed. Menusti: Device Setup > Detailed Setup
5. Angiv Tag (Tag) eller/og Long Tag (Langt tag).
Menusti: Device Setup > Detailed Setup > HART Info
6. Angiv Date (Dato) og Time (Klokkesleet). Angiv klokkeslcet i 24 timers-format. Formatet
for klokkeslcet kan ikke cendres. Menusti: Device Setup > Set Date/Time
7. Angiv omrddet for deft analoge udgangssignal.
Menusti: Detailed setup > Output Condition > Analog oufput > Range
— URV (Upper Range Value/veerdi for gvre omréde) og LRV (Lower Range Value/veerdi
for nedre omrdde): Veerdierne kan cendres fil det aktuelle maleomrdde. Veerdierne skal
veere inden for sensorens mélegreenser.
— USL (Upper Sensor Limit/gvre sensorgreense) og LSL (Lower Sensor Limit/nedre
sensorgreense): Greenserne defineres af sensoren og kan ikke cendres.

19 da
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8.

9.

Definer procesvariablerne PV, SV, TV og @V
Menusti: Device Setup > Defailed Setup > Measurements > Channel Setup

Kalibrer sensor. Menusti: Device Setup > Sensor Calibration

10. Udfgr gvrige indstillinger. Se betjeningsvejledningen fil M100-fransmitteren.

Andring af sensortype
Forudscetning: M100-fransmitferen og en anden sensortype skal vaere monteret og have
strgmforsyning.

Hvis du cendrer sensortype, f.eks. cendrer en ledningsevnesensor il en pH-sensor, skal du
udfgre fglgende procedure:

1.
2.

oo~ w

Etabler filslutning.

\ielg Sensor Setup (Sensoropscetning).

Menusti: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup
Start "Sensor Setup" (Sensoropscetning).

Vieelg den nye sensortype for parameteren Sensor Type (Sensortype).
Indlces konfiguration fra enhed.

Konfigurationen i konfigurationsvcerkigjet eller i den handholdte HART-terminal opdateres.
Hvis du har valgt den korrekte sensortype, vises menuen "Verify" (Bekrceff).



7 Sensorkalibrering

(STI: Device setup / Sensor Calibration)

@ Bemcerk: eropm(erksom pamlgende punkterforatopnd de bedste proceskalibreringsresultater.
Tag praver s@ teet som muligt pa sensorens malepunkt. Mdl praven ved procestemperaturen.

Du kan kalibrere sensoren med kalibreringsmetoden "Process" (Proceskalibrering), "1-Point"
(1-punktskalibrering) eller "2-Point" (2-punkiskalibrering) via konfigurationsveerkigjet, Asset
Management-veerkigjet eller den hdndholdte HART-terminal. Vedr. kalibreringsmefoder, se
betjeningsvejledningen til M100-fransmitteren. Du kan kalibrere sensoren med kalibrerings-
metoden "1-Point" (1-punkiskalibrering)" eller "2-Point" (2-punkiskalibrering) via iSense-
softwaren. Se betjeningsvejledningen il iSense-softwaren.

Nar kalibreringen er i gang, kan der ikke startes en anden kalibrering.

Sensorkalibreringsmenu
Se Kapitel "Menustruktur' pd side 17 for flere oplysninger om kalibreringsmetoder.

Efter hver korrekt gennemfgrt kalibrering er der fglgende valgmuligheder:

o Adjust (Juster)
Kalibreringsveerdierne indfgres og bruges til mdlingen. Kalibreringsveerdierne gemmes
desuden i kalibreringshistorikken.

e Calibrate (Kalibrer)
Kalibreringsveerdierne gemmes i kalibreringshistorikken med henblik pd dokumentation,
men bruges ikke fil mdlingen. Kalibreringsveerdierne fra sidste gyldige justering anvendes
ogsd til mélingen.

o Abort (Fortryd)
Kalibreringsveerdierne slettes.
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8 Vedligeholdelse

Transmitteren kraever ingen vedligeholdelse.
Renggr overfladerne med en blgd, fugtig klud, og tgr dem omhyggeligt af med en fgr klud.

9 Bortskaffelse

Overhold geeldende lokale eller nationale bestemmelser om bortskaffelse af "affald fra elekirisk
0g elekironisk udstyr".

Skil fransmitteren ad i dele af forskellige maferialer. Sortér materialerne, og send dem fil
genbrug. Ikke-genanvendelige materialer skal bortskaffes pd en miljgvenlig made.

10 EF-overensstemmelseserkiering

EF-overensstemmelseserkiceringen er en del af leveringen.

ISM er et registreret varemeerke filhgrende Mettler-Toledo Group i Schweiz, Brasilien, USA, Kina,
EU, Sydkorea, Rusland og Singapore.
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1 Sicherheit und bestimmungsgemdBe Verwendung

(? Hinweis: Der Quick-Setup-Leitfaden ist eine Bedienungsanleitung in Kurzform.

de 24

Der Transmitter M100 darf nur durch ausgebildefes Fachpersonal installiert, angeschlossen,
in Betfrieb genommen und gewartef werden, z. B. durch einen Elekirotechniker. Dabei sind die
Anweisungen dieses Quick-Setup-Leitfadens, die anwendbaren Normen und die gesefzlichen
Vorschriften einzuhalfen.

Der vorliegende Quick-Setup-Leitfaden muss deshalb vor Beginn der Arbeifen von der
befreffenden Person gelesen und verstanden werden. Bei inhaltlichen Unklarheiten beziglich
des Quick-Setup-Leitfadens muss die Bedienungsanleitung konsultiert werden (auf der
mitgelieferten CD-ROM enthalten). Die Bedienungsanleitung enthdlt defailliertere Informationen
zum Gerdt.

Der Transmitter M100 darf nur von Personen installiert und befrieben werden, die sich mit dem
Transmitter auskennen und die fir solche Arbeiten entsprechend qualifiziert sind.

BestimmungsgemiBe Verwendung

Der M100 fr die Hutschienenmontage ist ein 2-Draht-Transmitfer fir analytische Messungen
mit HART-Kommunikationsfunktionen. Der M100 ist ein multiparameterfdhiges Einkanalgerat
zur Messung von pH/Redox, Leifféhigkeit und Geldstsauerstoffgehalt. Er ist nur mit ISM®-
Sensoren kompatibel.

Der Transmitter M100 wurde fur den Einsafz in der Prozessindustrie in nicht-explosions-
gef@hrdeten Bereichen konzipiert.

Einsatzmdglichkeiten des M100 nach Parametern

Parameter M100/2H DR
ISM

pH/Redox .

pH/pNa .

Leitféhigkeit 4-e .

Amp. geldster Sauerstoff ppm / ppb / Spurenkonz. eD/eD/e2

1)  INGOLD- und THORNTON-Sensoren
2) THORNTON Sensoren



Technische Daten und weitere Informationen

Die wichfigsten technischen Datfen, wie etwa die Versorgungsspannung, sind auf dem
Typenschild am Transmittergehduse angegeben. Weitere technische Daten, beispielsweise zur
Genauigkeit, finden Sie in der Bedienungsanleitung. Das vorliegende Dokument, die
Bedienungsanleifung und die Software sind auf der mitgelieferten CD-ROM enthalten. Sie
kénnen die Dokumentation auch Gber das Infernet herunterladen, unter ,www.mt.com/M100".

Montage

Der Transmitter M100 DR ist fir die Monfage auf Hutschienensystemen von 35 mm Breife
geeignet.
Einbauzeichnungen finden Sie in der Bedienungsanleitung.

Elektrischer Anschluss

(?Hinweis: Bei Arbeiten am Gerdt ist das Gerdt auszuschalfen.

Die Stromversorgung trennen.

Die Stromversorgung (14 bis 30 V DC) an die Klemmen 1 und 2 anschlieBen.

Den Sensor an die Klemmen 5 und 6 anschlieBen.

Analogausgang und HART-Signal an die Klemmen 1 und 2 anschlieBen.

Den Digitaleingang zum Umschalten des Transmitters in den Hold-Zustand an die
Klemmen 3 und 4 anschlieBen.

6. Das analoge 4- bis 20-mA-Eingangssignal fir den Druckausgleich an die Klemmen 7
und 8 anschlieBen.

o~ wN -~

Die Klemmenbelegungen finden Sie auf der ndchsten Seite.
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Klemmenbelegung LED-Funktion

@

>N odede

1 Anschlussleiste TB2
2 Anschlussleiste TB1
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5678 4 ‘;k; 1 g
182
5 1678 4 13 Azr [ 1 E
TSM- | TSM- ouT- [Rour
bato | &nD A|n+|Am— DIn—|DIn+ AR HARTA |
1 Port: Service-Schnittstelle,
z. B. fiir Firmwareupdates
2 LEDgrin
3 LEDrot
Terminal Belegung
B2 5 ISM-Daten Sensoreingang, siehe ,Sicherheit und bestimmungsgemdBe
6 ISM-GND Verwendung” auf Seite 24.
7 Ain+ Analogeingang 4 bis 20 mA (fiir Druckausgleich)
8 Ain—
TB1 4 DI- Digitaleingang (versetzt den Transmitter in den Hold-Zustand)
3 DI+
2 Aout-, HART- | Stromanschluss 14 bis 30 V DC, Analogausgang und
1 Aout+, HART+ | HART-Signal
LED griin LED rot Belegung
X - Betrieb einwandirei
X X Fehler
X Blinkend: Warnung
0,5s: ein
0,6 s: aus




Meniistruktur

Device Setup

v v v v v v
Sensor Diagnostics & ; . Increment
Calibration® Senico Detailed Setup Review Set Date/Time aufoclave
[
v v v l v
pH/ORP Oxygen Conductivity/ « Device Info « Load
pH/pNa Resistivity « Test device Configuration®*
« Loop test *+ Measurement
« D/ATrim « Output Condition
+ HW Diagnostics « HART Info
« ISM Setup
« System
« Alarm Setup
v v v
* pH Process * Process Slope « Cond Process
« pH 1-Point « Process Offset « Cond 1-Point
* pH 2-Point + 1-Point Slope « Cond 2-Point
* ORP Process + 1-Point Offset * Resistiv. Process
+ ORP 1-Point * Ain calibration * Resistiv. 1-Point
* Verity « Verfy \R,E:'Sf;w‘ Z-point Sensor Calibration menu dependent on the connected sensor
**Load Configuration only for HART handheld terminal

Process variables

v

v

v

Process variable

Measurement chart| |Analog output chart
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6 Aligemeine Einstellungen

Der Transmitter M100 wird entweder Uiber das Konfigurationstool, ein Asset-Management-Tool
oder Uber ein HART-Handterminal konfiguriert.

Voraussetzung: Der Transmitter M100 und der Sensor sind monfiert und elekirisch
angeschlossen.

Konfigurationstool oder Asset-Management-Tool

(? Hinweis: Der DTM und das Konfigurationstool PACTWare™ befinden sich auf der beiliegenden
CD-ROM, kénnen aber auch aus dem Infernet von der Seife www.mt.com/M100 heruntergeladen
werden.
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Zu den Schritten 1 bis 5 sowie zu Schritt 13 siehe die Tool-Dokumentation.

o~ wN =

2

Konfigurationstool (z. B. PACTWare™) oder Asset-Management-Tool installieren.

DTM flir HART-Schnittstelle und DTM fir Transmitter M100 installieren.

Gerdtekatalog akiualisieren.

Verbindung aufbauen. Ggf. die COM-Port-Einstellungen tberprfen.

Sensor Type (Sensortyp) wdhlen.

Men(ipfad: Detailed Sefup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.

Die Konfiguration vom Gerét laden.

Tag (Tag) und/oder Long Tag (Langes Tag) einstellen.

Menipfad: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

Date (Datum) und Time (Zeit) einstellen. Die Uhrzeit im 24-Stunden-Format einstellen.

Das Zeitformat ist nicht verdnderbar. Men(pfad: Device Setup > Set Date/Time

Den Bereich des Analogausgangssignals einstellen.

Menupfad: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

— URV (Upper Range Value/Endwerf) und LRV (Lower Range Value/Anfangswert): Die
Werte kénnen an den akiuellen Messbereich angepasst werden. Die Werfe missen
innerhalb der Messgrenzen des Sensors liegen.

— USL (Upper Sensor Limit/obere Sensorgrenze) und LSL (Lower Sensor Limit/untere
Sensorgrenze): Die Messgrenzen sind vom Sensor vorgegeben und nicht dnderbar.


www.mt.com/M100

10. Prozessvariablen PV, SV, TV und QV festlegen.

Menupfad: Device Setup > Defailed Setup > Measurements > Channel Setup

11. Sensor kalibrieren. Mentipfad: Device Setup > Sensor Calibration
12. Weitere Einstellungen vornehmen. Siehe Bedienungsanleitung des Transmitters M100.
13. Konfiguration auf Gerdt abspeichern.

HART-Handterminal

C? Hinweis: Der Gerdtefreiber ,008E8E7FO101.hhd” befindef sich auf der beiliegenden CD-ROM.
Er kann auch von der Internetseite www.mt.com/M100 heruntergeladen werden.

Zu Schritt 1 siehe die Dokumentation des HART-Handterminals.

1.

Uberpriifen, ob der Gerdtetreiber des Transmitters M100 bereits auf dem
HART-Handterminal installiert ist. Den Gerdtetreiber ggf. installieren.

Die Datenverbindung wird automatisch aufgebaut.

Sensor Type (Sensortyp) wdhlen.
Menupfad: Detailed Setup > Measurements > Channel Sefup > Sensor Sefup.

Die Konfiguration vom Gerdt laden. Mentpfad: Device Setup > Detfailed Setup

Tag (Tag) und/oder Long Tag (Langes Tag) einstellen.

Meniipfad: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

Date (Datum) und Time (Zeit) einstellen. Die Uhrzeit im 24-Stunden-Format einstellen.

Das Zeitformat ist nicht verdnderbar. Meniipfad: Device Setup > Set Date/Time

Den Bereich des Analogausgangssignals einstellen.

Mentpfad: Defailed setup > Output Condition > Analog output > Range

— URV (Upper Range Value/Endwerf) und LRV (Lower Range Value/Anfangswert): Die
Werte kdnnen an den akiuellen Messbereich angepasst werden. Die Werte mussen
innerhalb der Messgrenzen des Sensors liegen.

— USL (Upper Sensor Limit/obere Sensorgrenze) und LSL (Lower Sensor Limit/untere
Sensorgrenze): Die Messgrenzen sind vom Sensor vorgegeben und nicht dnderbar.

Prozessvariablen PV, SV, TV und @V festlegen.

Menupfad: Device Setup > Detailed Setup > Measurements > Channel Setup
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9. Sensor kalibrieren. Mentpfad: Device Setup > Sensor Calibration
10. Weitere Einstellungen vornehmen. Siehe Bedienungsanleitung des Transmitters M100.

Sensortyp dndern
Voraussetzung: Der Transmitter M100 und ein weiterer Sensortyp sind montiert und elekirisch
angeschlossen.

Zum Wechseln des Sensortyps (z. B. pH-Sensor anstelle eines Leifféhigkeitssensors)
folgendermaBen vorgehen:

1. Verbindung aufbauen.

2. Sensor Setup (Sensoreinstellungen) wahlen.

Men(pfad: Detailed Sefup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.

Sensor Setup (Sensoreinstellungen) starten.

Den neuen Sensortyp flr den Parameter Sensor Typ (Sensortyp) wéhlen.

Die Konfiguration vom Gerdt laden.

Die Konfiguration im Konfigurationstool oder im HART-Handterminal wird aktualisiert.
Wenn der richtige Sensortyp gewdhlt wurde, erscheint das Menu ,Verify” (Uberprifen).

I o
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7 Sensorkalibrierung
(PFAD: Device setup/Sensor Calibration)

@Hinweis: Fir eine optimale Prozesskalibrierung bitte Folgendes beachten: Stichproben
mdglichst nahe an der Messstelle des Sensors nehmen. Die Probe bei Prozesstemperatur
messen.

Uber ein Konfigurationstool, ein Asset-Management-Tool oder das HART-Handterminal Iéisst sich
der Sensor nach einem der Verfahren ,Process” (Prozess-), , 1-Point” (Einpunki-) oder ,2-Point”
(Zweipunki-) kalibrieren. Die Kalibrierverfahren finden Sie in der Bedienungsanleitung des Trans-
mitters M100. Mit der iSense-Software Iésst sich der Sensor nach dem ,1-Point” (Einpunkt-)
oder nach dem ,2-Point” (Zweipunki-) verfahren kalibrieren. Siehe die Bedienungsanleitung
der iSense-Software.

Sobald die Kalibrierung 1uft, kann keine weitere Kalibrierung gestartet werden.

Sensorkalibriermenii
Zu den Kalibrierverfahren siehe ,Mentsirukiur” auf Seite 27.

Nach jeder erfolgreichen Kalibrierung kénnen folgende Opfionen gewdhlt werden:

o Adjust (Justieren)
Die Kalibrierwerfe werden Gibernommen und flir die Messungen verwendet. Daruber hinaus
werden die Kalibrierwerte in der Kalibrierhistorie gespeichert.

 Calibrate (Kalibrieren)
Die Kalibrierwerfe werden in der Kalibrierhistorie zur Dokumentation gespeichert, aber nicht
fur die Messung verwendet. Die Kalibrierwerfe der lefzten gultigen Kalibrierung werden
weiter fir die Messung verwendet.

o Abort (Abbrechen)
Die Kalibrierwerfe werden verworfen.
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8 Wartung

Der Transmitter ist wartungsfrei.

Reinigen Sie die Oberfléchen mit einem weichen, feuchten Tuch und anschlieBend mit einem
frockenen Tuch.

9 Enfsorgung

Beachten Sie die entsprechenden értlichen oder nationalen Vorschriffen zur Enfsorgung von
,Elekiro- und Elekironik-Altgerdten”.

Demontieren Sie den Transmitter enfsprechend seiner Rohstoffe. Sortieren Sie die Rohstoffe
und filhren Sie diese der Wiederverwerfung zu. Nicht wiederverwertbare Stoffe sind
umweltschonend zu entsorgen.

10 EG-Konformititsbescheinigung

Die EG-Konformitéitsbescheinigung wird mitgeliefert.

ISM ist ein eingetragenes Markenzeichen der Mettler-Toledo Gruppe in der Schweiz, Brasilien,
den USA, China, der Europdischen Union, Sidkorea, Russland und Singapur.
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1 Safety and Intended Use

(? Note: The Quick Setup Guide is a brief operating instruction.

en 34

The MT100 fransmitter must only be installed, connected, commissioned, and maintained by
qualified specialists e.g. electrical technicians in full compliance with the instructions in this
Quick Setup Guide, the applicable norms and legal regulations.

The specialist must have read and understood this Quick Setup Guide and must follow the
instructions it confains. If you are unclear on anything in this Quick Setup Guide, you must
read the Operafing Instructions (supplied on CD-ROM). The Operating Instructions provides
detailed information on the instrument.

The M100 transmitter should be operated only by personnel familiar with the fransmitter and
who are qualified for such work.

Intended Use

The M100 DIN rail fransmitter is a 2-wire fransmitter for analytical measurements with HART
communication capabilities. The M100 is a 1-channel, multi-parameter unit for pH/ORP, con-
ductivity and dissolved oxygen measurement. It is only compatible with ISM® sensors.

The M100 transmitter is designed for use in the process industries, in non-hazardous areas.

M100 parameter fit guide

Parameter M100/2H DR
ISM

pH/ORP .

pH/pNa .

Conductivity 4-e .

Amp. Dissolved Oxygen ppm / ppb / trace eD/eD/e2

1) INGOLD and THORNTON sensors
2) THORNTON sensors



2 Technical Data and Further Information

The most important technical data such as supply voltage are given on the name plate on the
fransmitter. For further technical dafa such as accuracy refer to the Operating Instructions. This
document, the Operating Instructions and software are on the supplied CD-ROM. You can also
download the documentation via Infernet “www.mt.com/M100”.

3 Mounting

The M100 DIN rail transmitter is suitable for 35 mm wide DIN rail systems.
For installation drawings refer fo the Operating Instructions.

4 Electrical Connection

(?Note: Power off instrument during elecfrical connection.

Switch off supply voltage.

Connect mains supply (14 fo 30 V DC) o the terminals 1 and 2.

Connect sensor to ferminals 5 and 6.

Connect analog output and HART signal to terminals 1 and 2.

Connect digital input for switching fransmitter in Hold state fo ferminals 3 and 4.

Connect analog input signal 4 to 20 mA for pressure compensation fo ferminals 7
and 8.

o oA wN =

For terminal definitions see next page.
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Terminal Definition LED Functionality

@

5678

>N odede

/T
13 21 g

82 TB1
5 16 | 718 413 Azr | 1' E
TSM- | 1SM- ouT- [Rout+
Data | GND A'”*lA‘"' D'"'lD'”* HART-HART | ’
1 Terminal block TB2 1 Port: Inferface for service
2 Terminal block TB1 e.g. firmware update
2 LED green
3 LEDred
Terminal Definition
B2 5 ISM-Data Sensor input, see “Safety and Infended Use” chapter
6 ISM-GND on Page 34.
7 Ain+ Analog input 4 to 20 mA (for pressure compensation)
8 Ain—
TB1 4 DI- Digital input (for switching transmitter in Hold state)
3 Dl+
2 Aout-, HART- | Power connection 14 to 30 V DC, Analog output
1 Aout+, HART+ | and HART signal
LED Green LED Red Definition
X - Operation correct
X X Error
X Blinking: Warning
0.5s:0n
0.5 s: off

en 36




Menu Structure

Device Setup

v v v v v v
Sensor Diagnostics & ; . Increment
Calibration® Senico Detailed Setup Review Set Date/Time aufoclave
[
v v v l v
pH/ORP Oxygen Conductivity/ « Device Info « Load
pH/pNa Resistivity « Test device Configuration®*
« Loop test *+ Measurement
« D/ATrim « Output Condition
+ HW Diagnostics « HART Info
« ISM Setup
« System
« Alarm Setup
v v v
* pH Process * Process Slope « Cond Process
« pH 1-Point « Process Offset « Cond 1-Point
* pH 2-Point + 1-Point Slope « Cond 2-Point
* ORP Process + 1-Point Offset * Resistiv. Process
+ ORP 1-Point * Ain calibration * Resistiv. 1-Point
* Verity « Verfy \R,E:'Sf;w‘ Z-point Sensor Calibration menu dependent on the connected sensor
**Load Configuration only for HART handheld terminal

Process variables

v

v

v

Process variable

Measurement chart| |Analog output chart
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6 General Setup

You configure the M100 fransmitter either via a configuration fool, an assef-management-tool
or via a HART handheld terminal.

Prerequisite: The M100 fransmitter and the sensor are mounted and electrically connected.

Configuration tool or asset-management tool

(? Note: The DTM and the configuration tool PACTWare™ are on the supplied CD-ROM.You can
also download the DTM via Infernet “www.mt.com/M100”.
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For steps 1 to 5 and step 13 refer to the documentation of the tool.

o 0N~

o

Install configuration fool e.g. PACTWare™ or asset-management-fool.

Install DTM for HART inferface and DTM for M100 transmitfer.

Update device catalog.

Build up connection. Check COM port seftings if necessary.

Select Sensor Type.

Menu path: Defailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Sefup.

Load configuration from device.

Sef Tag or/and Long Tag.

Menu path: Device Setup > Detfailed Sefup > HART Info

Set Date and Time. Set the time in the 24 hour format. The time format cannot be

changed. Menu path: Device Sefup > Set Dafe/Time

Set range of the analog output signal.

Menu path: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

— URV (Upper Range Value) and LRV (Lower Range Value): The values can be changed
to the current measurement range. The values have fo be within the measurement lim-
its of the sensor.

— USL (Upper Sensor Limit) and LSL (Lower Sensor Limif): The limits are defined by the
sensor and cannot be changed.


www.mt.com/M100

10. Define the process variables PV, SV, TV and @V

Menu path: Device Setup > Detailed Sefup > Measurements > Channel Setup

11. Calibrate sensor. Menu path: Device Setup > Sensor Calibration
12. Perform further settings. See Operating Instructions of the M100 transmitter.
13. Store configuration to device.

HART handheld terminal

C? Note: The DD “O08E8E7FO101.hhd” is on the supplied CD-ROM. You can also download the
DD via Infernet “www.mt.com/M100”.

For “Step 1 refer to the documentation of the HART handheld ferminal.

1.

Check if the DD of the M100 fransmitter has already been installed on the HART hand-

held ferminal. Install the DD if necessary.

The communication is built up aufomatically.

Select Sensor Type.

Menu path: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Sefup.

Load configuration from device. Menu path: Device Sefup > Detailed Setup

Set Tag or/and Long Tag.

Menu path: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

Set Date and Time. Set the time in the 24 hour format. The time format cannot be

changed. Menu path: Device Setup > Set Date/Time

Set range of the analog output signal.

Menu path: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

— URV (Upper Range Value) and LRV (Lower Range Value): The values can be changed
fo the current measurement range. The values have to be within the measurement
limits of the sensor.

— USL (Upper Sensor Limit) and LSL (Lower Sensor Limit): The limits are defined by the
sensor and cannot be changed.

Define the process variables PV, SV, TV and @V

Menu path: Device Setup > Defailed Setup > Measurements > Channel Setup
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9.

Calibrate sensor. Menu path: Device Setup > Sensor Calibration

10. Perform further settings. See Operating Instructions of the M100 transmitfer.

Change Sensor Type
Prerequisite: The M100 transmitter and another sensor type are mounted and electrically
connected.

If you change the sensor type e.g. a Conductivity sensor with a pH sensor, perform the
following procedure:

1.
2.

I o

Built up connection.

Select Sensor Setup.
Menu path: Detailed Setup > Measurements > Channel Sefup > Sensor Sefup.

Start “Sensor Setup”.
Select the new sensor type for the Sensor Type parameter.
Load configuration from device.

The configuration in the configuration tool or in the HART handheld is updated. If you
have selected the correct sensor type, the “Verify” menu will be shown.



7 Sensor Calibration
(PATH: Device setup/Sensor Calibration)

@ Note: For best process calibration results observe the following points. Take grab sample as
close as possible fo the measurement point of the sensor. Measure the sample at process
femperature.

Via configuratfion fool, asset-management-fool or HART handheld terminal you can calibrate
the sensor with the “Process”, “1-Point” or “2-Point” calibration method. For the calibration
methods see Operafing Instructions of the M100 fransmitter. Via iSense software you can
calibrate the sensor with the “1-Point” or “2-Point” calibrate method. See Operating Instructions
of the iSense software.

As soon as the calibration is in progress no other calibration can be starfed.

Sensor Calibration Menu
For the calibration methods see “Menu Structure” chapter on Page 37.

After every successful calibration the following options are available:

 Adjust
Calibration values are adopted and used for the measurement. Additionally, the calibration
values are stored in the calibration history.

 Calibrate
Calibration values are stored in the calibration hisfory for documentation, but not be used
for the measurement. The calibration values from the last valid adjustment are further used
for the measurement.

® Abort
Calibration values are discarded.
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8 Maintenance

The transmitter requires no mainfenance.
Clean the surfaces with a soft damp cloth and dry the surfaces with a cloth carefully.

9 Disposal

Observe the applicable local or national regulations concerning the disposal of “Waste electri-
cal and electronic equipment”.

Disassemble the transmitter according fo resources. Sorf resources and supply them to recy-
cling. Non-recyclable materials have fo be disposed of in an environmental-friendly manner.

10 EC-Declaration of Conformity

The EC-Declaration of conformity is part of the delivery.

ISM is a registered frademark of the Mettler-Toledo Group in Switzerland, Brazil, USA, China,
European Union, South Korea, Russia and Singapore.
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1 Seguridad y uso previsto

(? Nota: la Guia de configuracion rdpida es un breve manual de instrucciones.

es 44

Las fareas de instalacion, conexién, puesta en marcha y mantenimiento del fransmisor M100
Unicamente las podrdn llevar a cabo especialistas cualificados (por ejemplo, técnicos
electricistas), de conformidad con esta Guia de configuracién rdpida y con los reglamentos y
normativas legales aplicables.

El especialista debe haber leido y comprendido esta Guia de configuracion rapida y seguir las
instrucciones que contiene. En caso de duda acerca de algin aspecto de esfa Guia de
configuracién rdpida, consulte las Instrucciones de manejo (suministradas en CD-ROM). Las
Instrucciones de manejo proporcionan informacion defallada acerca del instrumento.

El fransmisor M100 Unicamente lo podrd manejar el personal familiarizado con este
dispositivo y que esté cualificado para ello.

Uso previsto

El fransmisor de dos hilos M100 sobre rieles DIN se ha disefiado para realizar mediciones
analiticas con funciones de comunicacion HART. EI M100 es un transmisor multiparamétrico
monocanal que permite realizar mediciones de pH/ORP, conductividad y oxigeno disuelfo.
Unicamente es compatible con los sensores ISM®.

El transmisor M100 se ha disefiado para su uso en indusirias de procesos, en zonas no
peligrosas.

Guia de ajuste de pardmetros del M100

Pardmetro M100/2H DR
ISM
pH/ORP .
pH/pNa .
Conductividad 4-e .
Oxigeno disuelto amp. (ppm/ppb/irazas) eD/eD/e2

1) Sensores INGOLD y THORNTON
2) Sensores THORNTON



Datos técnicos y mds informacion

Los datos técnicos mds importanfes, como la tensién de suministro, aparecen indicados en
la placa de caracteristicas situada en el fransmisor. Para ver ofros dafos técnicos, como el
nivel de precision, consulte las Insfrucciones de manejo. Este documento, las Instrucciones
de manejo y el soffware se encuentran en el CD-ROM suministrado. También puede descargar
la documentacién a través de Internet desde la pagina «www.mtf.com/M100».

Montaje

El fransmisor sobre rieles DIN M100 es adecuado para sisfemas de rieles DIN de 35 mm de
anchura.
Para ver los esquemas de instalacion, consulte las Insfrucciones de manejo.

Conexion eléctrica

(?Notu: apague el instrumento para realizar su conexién elécrica.

Desactive la fension de suministro.

Conecte el suministro eléctrico (de 14 a 30 V CC) a los terminales 1y 2.

Conecte el sensor a los terminales 5y 6.

Conecte la salida analégica y la sefial HART a los terminales 1y 2.

Conecte la entrada digital para la conmutacion del fransmisor en estado «Hold» a los
terminales 3 y 4.

6. Conecte la sefial de enfrada analdgica de 4 a 20 mA para la compensacion de la
presion a los terminales 7 y 8.

o~ wN -~

Para ver las definiciones de los ferminales, consulte la pdgina siguiente.
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Definicion de terminales Funcionalidad LED

@

5678

>N odede

/T
13 21 g

TB2 1B1
5 16 | 718 413 Azr 1 E
TSM- | 1SM- ouT- [Rout+
Data | GND A'”*l e '"'lD'”* HART-HART | ¥
1 Bloque de terminales TB2 1 Puerfo: interfaz de servicio
2 Bloque de ferminales TB1 (por ejemplo, actualizacion
del firmware)
2 LED verde
3 LEDrojo

Terminal Definicion
B2 5 ISM-Data Entrada del sensor, consulte el «Seguridad y uso previsto»

6 ISM-GND en la pdgina 44.

7 Ain+ Enfrada analégica de 4 a 20 mA (para la compensacion de

8 Ain— la presion)
TB1 4 DI- Enfrada digital (para la conmutacion del transmisor en estado

3 |om <Hold»)

2 Aout—, HART- | Conexién de alimentacién de 14 a 30 V CC, salida analégica

1 Aout+, HART+ | Y sefial HART
LED verde LED rojo Definicion
X - Funcionamiento correcto
X X Error
X Intermitente: Advertencia

0,5 s: encendido
0,5 s: apagado
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Estructura de mends

Device Setup

v v v v v v
Sensor Diagnostics & ; . Increment
Calibration® Senico Detailed Setup Review Set Date/Time aufoclave
[
v v v l v
pH/ORP Oxygen Conductivity/ « Device Info « Load
pH/pNa Resistivity « Test device Configuration®*
« Loop test *+ Measurement
« D/ATrim « Output Condition
+ HW Diagnostics « HART Info
« ISM Setup
« System
« Alarm Setup
v v v
* pH Process * Process Slope « Cond Process
« pH 1-Point « Process Offset « Cond 1-Point
* pH 2-Point + 1-Point Slope « Cond 2-Point
* ORP Process + 1-Point Offset * Resistiv. Process
+ ORP 1-Point * Ain calibration * Resistiv. 1-Point
* Verity « Verfy \R,E:'Sf;w‘ Z-point Sensor Calibration menu dependent on the connected sensor
**Load Configuration only for HART handheld terminal

Process variables

v

v

v

Process variable

Measurement chart| |Analog output chart
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6 Configuracion general

El transmisor M100 se puede configurar a fravés de una herramienta de configuracion, una
herramienta de gestion de activos o un ferminal HART portdfil.

Requisifo previo: el transmisor M100 y el sensor deben estar monfados y conectados
eléctricamente.

Herramienta de configuracion o herramienta de gestion de activos

(? Nota: el archivo DTM y la herramienta de configuracion PACTWare™ estdn disponibles en el
CD-ROM suministrado.También puede descargar el archivo DTM de Infernet desde la pdgina
www.mt.com/M100.

es 48

Para obfener mds informacion acerca de los pasos del 1 al 5, asi como del paso 13, consulte
la documentacion de la herramienta.

1.

ok~ wN

2

Instale la herramienta de configuracion (por ejemplo, el software PACTWare™) o la
herramienta de gestion de acfivos.

Instale el archivo DTM de la interfaz HART vy el archivo DTM del fransmisor M100.
Actualice el catdlogo del disposifivo.
Establezca la conexion. En caso necesario, compruebe la configuracion del puerfo COM.

Seleccione Sensor Type (Tipo de sensor).
Ruta del menu: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.

Cargue la configuracion del dispositivo.

Defina los parametros Tag (Etiqueta) y/o Long Tag (Etiqueta larga).

Ruta del menu: Device Setup > Detailed Sefup > HART Info.

Defina los parametros Date (Fecha) y Time (Hora). El formato configurado para la hora
es de 24 horas. No se puede modificar. Ruta del menu: Device Setup > Set Date/Time.


www.mt.com/M100

9. Defina el rango de la sefial de salida analégica.

Ruta del mend: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range.

— URV (Upper Range Value / Valor de rango superior) y LRV (Lower Range Value / Valor
de rango inferior): esfos valores se pueden modificar segun el rango de medicion
actual, si bien se deberdn situar dentro de los limites de medicion del sensor.

— USL (Upper Sensor Limit / Limite de sensor superior) y LSL (Lower Sensor Limit /
Limite de sensor inferior): estos limites son definidos por el sensor y no se pueden
modificar.

10. Defina las variables de proceso PV, SV, TVy @V.

Ruta del mend: Device Setup > Detailed Setup > Measurements > Channel Setup.

11. Calibre el sensor. Ruta del menu: Device Sefup > Sensor Calibratfion.
12. Efectte configuraciones adicionales. Consulte las Instrucciones de manejo del

fransmisor M100.

13. Guarde la configuracion en el dispositivo.

Terminal HART portdtil

(? Nota: el archivo DD O08E8E7F0101.hhd se incluye en el CD-ROM suministrado. También
puede descargarlo a través de Internet desde la pdgina www.mt.com/M100.

Para obtener mads informacioén acerca del paso 1, consulte la documentacion del terminal
HART portdtil.

1.

Compruebe si el archivo DD del fransmisor M100 ya se encuentra instalado en el
terminal HART portdtil. En caso necesario, instale dicho archivo DD.

La comunicacion se establece automaticamente.

Seleccione Sensor Type (Tipo de sensor).
Ruta del mend: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Sefup.

Cargue la configuracion del dispositivo. Ruta del menu: Device Setup > Defailed Setup.

Defina los parametros Tag (Etiqueta) y/o Long Tag (Etiqueta larga).
Ruta del mend: Device Setup > Detailed Setup > HART Info.

Defina los parametros Date (Fecha) y Time (Hora). El formato configurado para la hora
es de 24 horas. No se puede modificar. Rufa del menu: Device Setup > Set Date/Time.
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8.

9.

Defina el rango de la sefial de salida analdgica.

Ruta del mend: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range.

— URV (Upper Range Value / Valor de rango superior) y LRV (Lower Range Value / Valor
de rango inferior): estos valores se pueden modificar segun el rango de medicion
actual, si bien se deberdn situar dentro de los limites de medicion del sensor.

— USL (Upper Sensor Limit / Limite de sensor superior) y LSL (Lower Sensor Limit /
Limite de sensor inferior): estos limites son definidos por el sensor y no se pueden
modificar.

Defina las variables de proceso PV, SV, TVy @QV.

Ruta del mend: Device Setup > Defailed Setup > Measurements > Channel Setup.

Calibre el sensor. Ruta del menu: Device Setup > Sensor Calibration.

10. Efecttie configuraciones adicionales. Consulte las Instrucciones de manejo del

fransmisor M100.

Cambio del tipo de sensor
Requisito previo: el fransmisor M100 y un sensor de ofro fipo deben estar montados
y conectados eléctricamente.

Si desea cambiar el tipo de sensor, por ejemplo, un sensor de conductividad por un sensor
de pH, siga el procedimiento siguiente:

1.
2.

ook~ w

Establezca la conexion.

Seleccione Sensor Setup (Configuracién del sensor).

Ruta del mend: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.
Inicie «Sensor Setup» (Ajuste sensor).

Seleccione el nuevo fipo de sensor en el pardmetro Sensor Type (Tipo de sensor).
Cargue la configuracién del disposifivo.

Los ajustes de la herramienta de configuracién o del terminal HART portdtil se actualizan.
Si se ha seleccionado el fipo de sensor adecuado, en la pantalla se mostrard el mend
«Verify» (Verificar).



7 Calibracion del sensor
(RUTA: Device setup/Sensor Calibration)

@ Nota: para la obtencion de los mejores resultados posibles de calibracion, tenga en cuenta
los siguientes factores. Efectie un muestreo simple lo mds cerca posible del punto de medicion
del sensor. Mida la muestra a temperatura de proceso.

El sensor se puede calibrar siguiendo los métodos de calibracion «Process» (Proceso),
«1-Point» (1 punto) o «2-Point» (2 puntos) a fravés de la herramienta de configuracién,
la herramienfa de gesfion de activos o el terminal HART portdfil. Para informarse sobre
los métodos de calibracion, consulfe las Instrucciones de manejo del fransmisor M100.
El software iSense permite calibrar el sensor con el método de calibracion «1-Point» (1 punto)
0 «2-Point» (2 punfos). Consulfe las Instrucciones de manejo del software iSense.

Mientras se esté ejecutando una calibracion, no serd posible iniciar ninguna ofra.

Menii de calibracién del sensor
Para conocer los métodos de calibracion, consulte el «Estructura de menUs» en la pdgina 47.

Cuando la calibracién se realiza correctamente, estan disponibles las opciones:

o Adjust (Ajustar)
Los valores de calibracién se adoptan y se emplean para la medicién. Ademds, los
valores de calibracion se almacenan en el hisforial de calibracién.

e Calibrate (Calibrar)
Los valores de calibracién se guardan en el historial de calibracién como documentacion,
pero no se ufilizan para la medicion. Para la medicion se utilizan los valores de calibracion
del ultimo ajuste valido.

o Abort (Anular)
Los valores de calibracién se cancelan.
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8 Mantenimiento

El fransmisor no requiere manfenimiento.

Limpie las superficies con un pafio suave humedecido y séquelas cuidadosamente con ofro
pafo.
9 Eliminacion de residuos

Cumpla las normativas locales o nacionales aplicables en relacién con la eliminacién de
residuos de equipos eléctricos y electronicos.

Desmonte el fransmisor en funcion de los recursos incluidos. Clasifique los recursos y llévelos
a una planta de reciclaje. Los materiales no reciclables se deben eliminar de forma respefuosa
con el medio ambiente.

10 Declaracion de conformidad CE

La declaracién de conformidad CE forma parte del material suministrado.

ISM es una marca registrada del grupo Mettler-Toledo en Suiza, Brasil, EE. UU., China, Union
Europea, Corea del Sur, Rusia y Singapur.
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Turvallisuus ja kiyttotarkoitus

(? Huom: Pika-asetusopas on Iyhyt kdyttoohje.

54

M100-Idheftimen saa asentaa, kytked, offaa kdyttdon ja huoltaa vain pdtevd asiantuntija,
kuten sdhkoasentaja noudattaen féydellisesti {dmdn pika-asetusoppaan ohjeita, soveltuvia
normeja ja saddoksid.

Asiantuntijan on luettava ja sisdistettdvé pika-asefusopas ja noudateftava sen sisaltdmid
ohjeita. Jos jokin kohta pika-asetusoppaassa ei ole tdysin selvd, lue kdyttdohje (toimitetaan
CD-ROM-levylld). Kayttdohjeessa on yksityiskohtaiset tiedot laitteesta.

M100-Idheftimen kdyttd tulee antaa ainoastaan sellaisten henkildiden tehtdvdksi, jotka
funfevat Idheffimen ja ovat pdfevid ndihin tehtdviin.

Kdyttotarkoitus

M100-DIN-kiskoldhetin on kaksijohtiminen HART-tiedonsiirfoa kayitava Idhetin analyyftisid
miftauksia varten. M100 on yksikanavainen moniparametrildhefin pH/ORP- ja johtavuusmit-
fauksia sekd liuenneen hapen mittausta varfen. Se on yhteensopiva ainoastaan ISM®-anturien
kanssa.

M100-Idhefin on suunniteltu kdytettdvaksi prosessiteollisuudessa, rdjdhdysvaarattomissa
filoissa.

M100 Parametriopas

Parametri M100/2H DR
ISM

pH/ORP .

pH/pNa .

Johtavuus 4-e .

Amp. Liuennut happi ppm / ppb / frace eD/eD/e2

1) INGOLD- ja THORNTON-anturit
2)  THORNTON-anturit



2 Tekniset tiedot ja lisdtietoja

Tarkeimmd@t fekniset fiedot, kuten syottdjannite, on Kirjaftu Iéhettimen kotelossa olevaan
laitekilpeen. Tarkemmat fekniset tiedot, kuten farkkuusarvot, 16ytyvat kdyttdohjeesta. Tdma
asiakirja, kéyttdohije ja ohjelmisto toimitetaan CD-ROM-levylld. Voit myds ladata dokumentaation
Internet-osoitteesta www.mt.com/M100

3 Asentaminen

M100-DIN-kiskola@hetin sopii 35 mm:n levyisiin DIN-kiskojdrjestelmiin.
Katso asennuspiirustukset kéyttéohjeesta.

4 Sdhkoliitdntd

(?Huomuu: Kytke virta pois laitteesta sdhkaliitdintéjen ajaksi.

Katkaise syéttéjdnnite.

Kytke virransyéttd (14 - 30 V DC) liittimiin 1 ja 2.

Kytke anturi liittimiin 5 ja 6.

Kytke analoginen 1aht6 ja HART-signaali liittimiin 1 ja 2.

Kytke digitaalinen tulo liittimiin 3 ja 4 Idheftimen kytkemiseksi pitofilaan.
Kytke painekompensaation analoginen 4 - 20 mA tulosignaali liittimiin 7 ja 8.

o oA wN =

Katso liittimien mddritykset seuraavalta sivulta.
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Liittimen mddritys LED-merkkivalojen esittely

(e} & @I o3l 3
5678 4 ‘;k; 1 g
82 TB1
5 16 | 718 413 Azr 1 E
TSM- | 1SM- ouT- [Rour
Dota | oND A|n+|Am— DIn—|DIn+ HART ARTX \
1 Riviliitin TB2 1 Portti: Huolfoliitantd
2 Riviliitin TB1 esimerkiksi laiteohjelmiston
paivitysta varten
2 \Vihred LED
3 Punainen LED

Liitin Mdritys
B2 5 ISM-data Anturin tulo, katso “Turvallisuus ja kdyttotarkoitus” luku

6 ISM-GND sivulla 54.

7 Ain+ Analoginen tulo 4 - 20 mA (painekompensaatiota varten)

8 Ain—
TB1 4 DI- Digitaalinen tulo (Idheftimen kytkemiseksi pitotilaan)

3 DI+

2 Aout—, HART- | Virfaliiténtd 14 - 30 V DC, analoginen 16hto ja HART-signaali

1 Aoutf+, HART+
Vihred LED Punainen LED | Miidritys
X - Toiminfa kunnossa
X X Virhe
X Vilkkuu: Varoitus

0,5 s: padllg
0,5 s: pois
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Valikkorakenne

Device Setup

v v v v v v
Sensor Diagnostics & ; . Increment
Calibration® Senico Detailed Setup Review Set Date/Time aufoclave
[
v v v l v
pH/ORP Oxygen Conductivity/ « Device Info « Load
pH/pNa Resistivity « Test device Configuration®*
« Loop test *+ Measurement
« D/ATrim « Output Condition
+ HW Diagnostics « HART Info
« ISM Setup
« System
« Alarm Setup
v v v
* pH Process * Process Slope « Cond Process
« pH 1-Point « Process Offset « Cond 1-Point
* pH 2-Point + 1-Point Slope « Cond 2-Point
* ORP Process + 1-Point Offset * Resistiv. Process
+ ORP 1-Point * Ain calibration * Resistiv. 1-Point
* Verity « Verfy \R,E:'Sf;w‘ Z-point Sensor Calibration menu dependent on the connected sensor
**Load Configuration only for HART handheld terminal

Process variables

v

v

v

Process variable

Measurement chart| |Analog output chart
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6 General Setup (Yleiset asetukset)

fi

58

Madritd M100-Iahettimen asefukset joko mddritystydkalun, laitehallintatydkalun tai HART-
kdsipddtteen avulla.

Edellytys: M100-Idhefin ja anturi on asennettu ja sahkokytkenndt on tehty.

Maddritystyokalu tai laitehallintatydkalu

Huom: DTM ja PACTWare™-|aitehallintatykalu ovat mukana toimitetulla CD-ROM-levylld.Voit
ladata DTM:n my®s Infernetin kautta osoitteesta “www.mf.com/M100”.

Katso vaiheiden 1 - 5 ja 13 lisdtiedot tyékalun dokumentaatiosta.

o rwN -~

o

Asenna madritystyokalu, esimerkiksi PACTWare™, tai laitehallintatydkalu.

Asenna HART-liiténndn DTM ja M100-I8heftimen DTM.

Pdivitd laiteluettelo.

Muodosta yhteys. Tarkista COM-portin asetukset farvittaessa.

Valitse Sensor Type (Anturin tyyppi).

Valikkopolku: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup

Lataa madritys laitfeesta.

Aseta Tag (Tunniste) fai/ja Long Tag (Pitkd tunniste).

Valikkopolku: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

Aseta Date (Pdiviys) jo Time (Aika). Aseta aika 24 tunnin muodossa. Ajan muofoa ei

voi muuttaa. Valikkopolku: Device Setup > Sef Date/Time

Aseta analogisen Iahtosignaalin asetukset.

Valikkopolku: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

— URV (Upper Range Value/Loppuarvo) ja LRV (Lower Range Value/Alkuarvo):
N@ma arvot voi muuttaa kullekin mittausalueelle sopiviksi. Arvojen on oltava anturin
mittausrajojen sisdpuolella.

— USL (Upper Sensor Limit/Anturin yléraja) ja LSL (Lower Sensor Limit/Anturin alaraja):
Anturi madrittad ndma rajat eikd niitd voi muuttaa.


www.mt.com/M100

10. Madritd prosessimuuttujat PV, SV, TV ja @V

Valikkopolku: Device Sefup > Detailed Setup > Measurements > Channel Sefup

11. Kalibroi anturi. Valikkopolku: Device Setup > Sensor Calibration
12. Tee muut asetustoimet. Katso M100-IGhettimen kdyttoohjeet.
13. Tallenna mddritys laitteeseen.

HART-kiisipdtite

C? Huom: DD (laitekuvaus) "0O08E8E7F0101.hhd" on laitteen mukana foimitefulla CD-ROM-
levylld. Voit myds ladata DD:n Internet-osoitteesta www.mt.com/M100.

Katso vaiheen 1 lisdtiedot HART-kdsipddtteen dokumentaatiosta.

1.

Tarkista, onko M100-IGhettimen DD jo asennettu HART-k@sipdditeeseen. Asenna DD

tarvittaessa.

Tiedonsiirfoyhteys muodostefaan aufomaattisesti.

Valitse Sensor Type (Anturin tyyppi).

Valikkopolku: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup

Lataa mééritys laitteesta. Valikkopolku: Device Setup > Detailed Setup

Aseta Tag (Tunniste) tai/ja Long Tag (Pitkd tunniste).

Valikkopolku: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

Aseta Date (Pdivdys) ja Time (Aika). Asefa aika 24 tunnin muodossa. Ajan muotoa

ei voi muuttaa. Valikkopolku: Device Setup > Sef Date/Time

Aseta analogisen Idhtésignaalin asetukset.

Valikkopolku: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

— URV (Upper Range Value/Loppuarvo) ja LRV (Lower Range Value /Alkuarvo):
Nama@ arvot voi muuttaa kullekin mittausalueelle sopiviksi. Arvojen on oltava anturin
mittausrajojen sisdpuolella.

— USL (Upper Sensor Limit/Anturin yldraja) ja LSL (Lower Sensor Limit/Anturin alaraja):
Anturi madrittad ndma rajat eikd niitd voi muuttaa.
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8.

9.

Mé&arita prosessimuuttujat PV, SV, TV ja @V
Valikkopolku: Device Setup > Detailed Setup > Measuremenfs > Channel Sefup

Kalibroi anturi. Valikkopolku: Device Setup > Sensor Calibration

10. Tee muut asetustoimet. Katso M100-IGhettimen kéyttdohjeet.

Muuta anturin tyyppi
Edellytys: M100-Idhetin ja toinen anturi on asennettu ja sahkokytkenndt on fehty.

Tee seuraavat toimet, jos muutat anturin tyypin, esimerkiksi vaihdat johtavuusanturin
pH-anturiksi:

1.
2.

oo~ w

Muodosta yhteys.

Valitse Sensor Setup (Anturin asetukset).

Valikkopolku: Defailed Sefup > Measurements > Channel Setup > Sensor Sefup
Kdynnistd "Sensor Setup (Anturin asetukset)" -foiminto.

Valitse Sensor Type (Anturin tyyppi) -paramefrille uusi anturin tyyppi.

Lataa madritys laitteesta.

Maaritystydkalun tai HART-kdsipddtteen mddritys pdivitetéén. Jos olet valinnut oikean
anturin tyypin, "Verify (Varmista)" -valikko tulee néyttéon.



7 Anturin kalibrointi
(POLKU: Device setup / Sensor Calibration)

@ Huom: Saat parhaat prosessikalibrointitulokset oftamalla huomioon seuraavat  seikat.
Ota ndyte mahdollisimman I@helté anturin mittauspisteftd. Mittaa ndyfe prosessildmpétilassa.

Voit kalibroida anturin Process (Prosessi), 1-Point (Yksipiste) fai 2-Point (Kaksipiste)
-kalibrointimenetelmalld mddritystyokalun, laitehallintatyékalun tai HART-kdsipddtteen avulla.
Katso kalibrointimenetelmien lisdtiedot M100-IGhettimen kdyttdohjeesta. Voit kalibroida anturin
1-Point (Yksipiste) tai 2-Point (Kaksipiste) -kalibrointimenetelmdlld iSense-ohjelmiston avulla.
Katso iSense-ohjelmiston kdyttdohjeet.

Kun kalibrointi on kdynnissd, muita kalibrointeja ei voi kdynnistdd.

Anturin kalibrointi -valikko
Katso kalibrointimenetelmdt kohdasta “Valikkorakenne” luku sivulla 57.

Onnistuneen kalibroinnin jdlkeen voit valita seuraavista vaihtoehdoista:

 Adjust (Saddd)
Kalibrointiarvot ofetaan kdyttd6n ja niitd kdytetadn mittaukseen. Lisdksi kalibrointiarvot
tallennetaan kalibrointihistoriaan.

 Calibrate (Kalibroi)
Kalibrointiarvot tallennetaan kalibrointihistoriaan dokumentointia varten, mutta niitd
ei kdytetd mittaukseen. Edellisen hyvaksytyn sGadon kalibrointiarvoja kaytetdén yha
mittaukseen.

© Abort (Hylkdd)
Kalibrointiarvot hyldtaan.
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8 VYlldpito

Ldhetin ei tarvitse huoltoa.
Puhdista pinnat pehmedlld, kostealla kankaalla ja kuivaa pinnat huolellisesti kankaalla.

9 Hidvittiminen

Noudata paikallisia fai kansallisia sdhko- ja elekironiikkalaitteiden hdavittdmistd koskevia
sAGdosid.

Pura I@hetin materiaalien mukaisesti. Lajittele materiaalit ja foimita ne kierrdtyspisteeseen.
Materiaalit, joita ei voi KierrGftdd tulee hdvittdd ympdristoystavallisesti.

10 EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus

EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus kuuluu toimitukseen.

ISM on Mettler-Toledo Groupin rekisterdity tavaramerkki Sveitsissd, Brasiliassa, USA:ssa,
Kiinassa, Euroopan unionissa, Eteld-Koreassa, Vendjdllé ja Singaporessa.
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Sécurité et usage prévu

(? Remarque : le Guide de paramétrage rapide est un mode d'emploi abrégé.

64

Le fransmetteur M100 doit étre exclusivement installé, connecté, mis en service ef entrefenu
par des spécialistes qualifiés, par ex. des électrotechniciens, dans le sirict respect des instruc-
fions du présent Guide de paramétrage rapide, des normes et des réglementations en vigueur.
Le spécialiste doit avoir lu et compris ce Guide de paramétrage rapide et doif se conformer aux
instructions qu'il confient. En cas de doufe sur son contenu, le Mode d'emploi (fourni sur
CD-ROM) doit éfre consulté. Le Mode d'emploi contient des informations détaillées sur
I'instrument.

Le transmetteur M100 doit uniquement éire exploité par du personnel familiarisé avec ce fype
d'équipement et qualifié pour ce travail.

Utilisation prévue

Le M100 sur rail DIN est un transmefteur 2 fils qui permet de réaliser des mesures analytiques
grace aux fonctionnalités de communication HART. Instrument monovoie et multiparameétre, il
est congu pour mesurer le pH/redox, la conductivité et I'oxygéne dissous. Il est uniquement
compatible avec les sondes ISM®.

Le fransmetteur M100 est destiné a étre utilisé dans les industries de procédé, en zone non
dangereuse.

Guide de sélection de paramétres M100

Paramétre M100/2H DR
ISM
pH/redox .
pH/pNa .
Conductivité 4-e .
Oxygene dissous amp. ppm/ppb/traces eD/eD/e2

1) Sondes INGOLD ef THORNTON
2) Sondes THORNTON



Données techniques et autres informations

Les caractéristiques fechniques essentielles, comme la tension d'alimentation, sont indiquées
sur la plaque signalétique du fransmetteur. Pour consulter foutes les caractéristiques
fechniques du fransmefteur, comme la précision, veuillez vous reporter au Mode d'emploi. Ce
document, le Mode d'emploi ef le logiciel se trouvent sur le CD-ROM fourni. Vous pouvez
également télécharger la documentation sur Infernet a I'adresse www.mt.com/M100.

Montage

Le fransmetfeur M100 sur rail DIN est congu pour étre installé sur des sysfemes de rail DIN
d'une largeur de 35 mm.
Pour consulter les schémas d'installation, veuillez vous reporter au Mode d'emploi.

Raccordement électrique

(?Remurque : éfeignez I'instrument lors du raccordement électrique.

Coupez I'alimentation.

Branchez I'alimentation (14-30 V CC) sur les bornes 1 et 2.

Branchez la sonde sur les bornes 5 et 6.

Branchez la sortie analogique et le signal HART sur les bornes 1 et 2.

Branchez I'enfrée numérique (correspondant a la commutation du transmefteur en mode
Hold) sur les bornes 3 et 4.

6. Connectez le signal d'entrée analogique 4-20 mA correspondant a la compensation de
la pression aux bornes 7 et 8.

o~ wN -~

Pour consulter la définition des borniers, voir la page suivante.
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Définition des borniers Fonctionnalité LED

@ @
0 N %i*a ®

5678 4 ‘;k; 1 g
TB2 1B1
5 16 | 718 413 Azr 1 E
TSM- | 1SM- ouT- [Rour
Data | GND A'”*lA‘"' D'"'lD'”* R s ’
1 Bornier TB2 1 Port : inferface de service,
2 Bornier TB1 p. ex. mise @ jour du progiciel
2 LED verte
3 LED rouge
Bornier Définition
B2 5 ISM-Data Entrée sonde, voir « Sécurité ef usage prévu » a la page 64
6 ISM-GND
7 Ain+ Entrée analogique 4-20 mA (compensation de la pression)
8 Ain—
TB1 4 DI- Entrée numérique (commutation du transmetteur en mode Hold)
3 Dl+
2 Aout-, HART- | Alimentation 14-30 V CC, sortie analogique et signal HART
1 Aout+, HART+
LED verte LED rouge Définition
X — Fonctionnement correct
X X Erreur
X Clignotement : Avertissement
0,6 s : activée
0,5 s : désactivée
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Structure du menu

Device Setup

v v v v v v
Sensor Diagnostics & ; . Increment
Calibration® Senico Detailed Setup Review Set Date/Time aufoclave
[
v v v l v
pH/ORP Oxygen Conductivity/ « Device Info « Load
pH/pNa Resistivity « Test device Configuration®*
« Loop test *+ Measurement
« D/ATrim « Output Condition
+ HW Diagnostics « HART Info
« ISM Setup
« System
« Alarm Setup
v v v
* pH Process * Process Slope « Cond Process
« pH 1-Point « Process Offset « Cond 1-Point
* pH 2-Point + 1-Point Slope « Cond 2-Point
* ORP Process + 1-Point Offset * Resistiv. Process
+ ORP 1-Point * Ain calibration * Resistiv. 1-Point
* Verity « Verfy \R,E:'Sf;w‘ Z-point Sensor Calibration menu dependent on the connected sensor
**Load Configuration only for HART handheld terminal

Process variables

v

v

v

Process variable

Measurement chart| |Analog output chart
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6 Paramétrage général

Vlous pouvez configurer le fransmetteur M100 via un outil de configuration, un outil de gestion
des ressources ou un bornier portable HART.

Condition préalable : le fransmetteur M100 et la sonde sont montés et reliés électriquement.
Outil de configuration ou outil de gestion des ressources

(? Remarque : le DTM et I'outil de configuration PACTWare™ se frouvent sur le CD-ROM fourni.
Vlous pouvez également télécharger le DTM sur Internef a I'adresse www.mt.com/M100.

Pour les étapes 1 a 5 et I'étape 13, consultez la documentation de I'outil.

1. Installez I'outil de configuration, p. ex. PACTWare™, ou I'outil de gestion des ressources.
2. Installez le DTM pour l'interface HART et le DTM pour le fransmetteur M100.
3. Meftez a jour le cafalogue du dispositif.
4. Ftablissez la connexion. Vérifiez les paramétres du port COM si nécessaire.
5. Sélectionnez Sensor Type (Type de sonde).
Chemin d'acces : Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Sefup.
6. Imporfez la configuration depuis le dispositif.

7. Définissez Tag (nom) et/ou Long tag (long nom).
Chemin d'acces : Device Sefup > Detailed Setup > HART Info
8. Définissez Date (date) et Time (heure). Définissez I'neure au format 24 heures. Le for-
mat de I'neure ne peut pas étre modifié. Chemin d'acces : Device Setup > Set Date/Time
9. Définissez la plage du signal de sortie analogique.
Chemin d'accés : Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range
— URV (Upper Range Value/Valeur maximale) et LRV (Lower Range Value/Valeur
minimale) : les valeurs peuvent étre modifiées selon la plage de mesure en cours.
Elles doivent se frouver dans les limites de mesure de la sonde.
— USL (Upper Sensor Limit/Limite supérieure de la sonde) et LSL (Lower Sensor Limit/
Limite inférieure de la sonde) : les limites sont définies par la sonde et ne peuvent
pas éfre modifiées.
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10. Définissez les variables de procédé PV, SV, TV et QV

Chemin d'acces : Device Sefup > Detailed Sefup > Measurements > Channel Sefup

11. Etalonnez la sonde. Chemin d'accés : Device Setup > Sensor Calibration
12. Réalisez des réglages supplémentaires. Reporfez-vous au Mode d'emploi du

fransmetteur M100.

13. Sauvegardez la configuration sur le dispositif.

Bornier portable HART

C? Remarque : la DD « O08E8E7F0101.hhd » se trouve sur le CD-ROM fourni. Vlous pouvez
également la télécharger sur Internet a I'adresse www.mt.com/M100.

Pour I'étape 1, consultez la documentation du bornier portable HART.

1.

Vérifiez que la DD du fransmetteur M100 a déja été installée sur le bornier portable
HART. Installez la DD si nécessaire.

La communication est aufomatiquement établie.

. Sélectionnez Sensor Type (Type de sonde).

Chemin d'acces : Defailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.

Importez la configuration depuis le dispositif. Chemin d'acces : Device Sefup > Detailed

Setup

Définissez Tag (nom) ef/ou Long tag (long nom).

Chemin d'acces : Device Setup > Detailed Setup > HART Info

Définissez Date (date) et Time (heure). Définissez I'heure au format 24 heures. Le for-

mat de I'heure ne peut pas étre modifié. Chemin d'acceés : Device Setup > Set Date/Time

Définissez la plage du signal de sortie analogique.

Chemin d'acces : Detailed setup > Oufput Condition > Analog output > Range

— URV (Upper Range Value/Valeur maximale) et LRV (Lower Range Value/Valeur
minimale) : les valeurs peuvent étre modifiées selon la plage de mesure en cours.
Elles doivent se trouver dans les limites de mesure de la sonde.

— USL (Upper Sensor Limit/Limite supérieure de la sonde) et LSL (Lower Sensor Limit/

Limite inférieure de la sonde) : les limites sont définies par la sonde et ne peuvent pas
étre modifiées.
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8.

9.

Définissez les variables de procédé PV, SV, TV et QV
Chemin d'acces : Device Sefup > Detailed Sefup > Measurements > Channel Sefup

Etalonnez la sonde. Chemin d'accés : Device Setup > Sensor Calibration

10. Réalisez des réglages supplémentaires. Reportez-vous au Mode d'emploi du

fransmetteur M100.

Modification du type de sonde
Condition préalable : le fransmetteur M100 et un autre type de sonde sont montés et reliés
élecfriquement.

Si vous modifiez le type de sonde, p. ex. en remplacant une sonde de conductivité par une
électrode de pH, suivez les étapes suivantes :

1.
2.

oo~ w

Etablissez la connexion.

Sélectionnez Sensor Setup (Configuration de la sonde).
Chemin d'acces : Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.

Lancez « Sensor Setup » (Configuration de la sonde).
Sélectionnez le nouveau type de sonde pour le parametre Sensor Type (Type de sonde).
Importez la configuration depuis le dispositif.

La configuration dans I'outil de configuration ou le bornier portable HART est mise @ jour.
Si vous avez sélectionné le bon type de sonde, le menu « Verify » (Vérifier) s'affiche.



7 Etalonnage de la sonde
(CHEMIN D'ACCES : Device sefup/Sensor Calibration)

@ Remarque : pour de meilleurs résultats d'étalonnage procéde, respectez les points suivants.
Rapprochez I'échantillonnage le plus possible du point de mesure de la sonde. Mesurez
I'échantillon & la température de procédé.

La sonde peut éfre éfalonnée avec la méthode d'étalonnage « Process » (procédé), « 1-Point »
(en un point) ou « 2-Point » (en deux points) via I'outil de configuration, I'outil de gestion des
ressources ou le bornier porfable HART. Pour en savoir plus sur les méthodes d'éfalonnage,
reportez-vous au Mode d'emploi du transmetfteur M100. Vous pouvez étalonner la sonde avec
la méthode d'éfalonnage « 1-Point » (en un point) ou « 2-Point » (en deux points) avec le
logiciel iSense. Pour cela, consultez le Mode d'emploi du logiciel iSense.

Une fois I'étalonnage en cours, il n'est pas possible de lancer un autre étalonnage.

Menu d'étalonnage de la sonde
Pour en savoir plus sur les méthodes d'étalonnage, voir « Structure du menu »
a la page 67.

Apres chaque étalonnage réussi, les options suivanfes sont disponibles :

o Adjust (Ajuster)
Les valeurs d'étalonnage sonf adoptées et utilisées pour la mesure. Elles sont également
enregisfrées dans I'historique d'éfalonnage.

« Calibrate (Etalonner)
Les valeurs d'étalonnage sont enregistrées dans ['historique d'étalonnage a titre de
référence, mais elles ne sont pas utilisées pour la mesure. Les valeurs d'étalonnage
du dernier ajustement valable seront ufilisées par la suite pour la mesure.

 Abort (Annuler)
Les valeurs d'étalonnage sont effacées.
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8 Maintenance

Le fransmetteur ne requiert aucune maintenance.

Nettoyez les surfaces avec un chiffon doux humide et séchez-les soigneusement.

9 Mise au rebut

Respectez les réglementations locales ou natfionales applicables en matiere de mise au rebut
des « déchets d'équipements électriques et électroniques ».

Démontez le transmetteur comme indiqué dans la documentation. Triez les pieces et
déposez-les dans un centre de recyclage. La mise au rebut des matériaux non recyclables doit
s'effectuer dans le respect de I'environnement.

10 Déclaration de conformité CE

La déclaration de conformité CE fait partie de la livraison.

ISM est une marque déposée du groupe Mettler-Toledo en Suisse, au Brésil, aux Etats-Unis, en
Chine, au sein de I'Union européenne, en Corée du Sud, en Russie ef & Singapour.
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1 Biztonsdg és rendeltetésszerii haszndlat

(? Megjegyzés: A Gyorsbedllitdsi Utmutaté egy révid haszndlati utasitds.

hu 74

Az M100 tavadot csak szakképzett specialistak, pl. elekironikai szakemberek szerelhetik be,
csatlakoztathatjdk, helyezhetik izembe és tarthatjdk karban, betariva a jelen Gyorsbedllitasi
Utmutaté utasitdsait, a vonatkozé normakat és jogszabdlyokat.

A specialisténak el kell olvasnia a jelen Gyorsbedllitdsi dtmutatét, meg kell érfenie azt, és
kovetnie kell a benne foglalf utasitdsokat. Ha valami nem vildgos a Gyorsbedllitdsi
(tmutatéban, olvassa el a Haszndlati utasitdst (CD-ROM-on biztositva). A Haszndlati
ufasitdsban részletes informéciokat olvashat az eszkdzzel kapcsolatban.

Az M100-as fdvadét csak a tavadot jol ismerd és a megfelel6 képesitéssel rendelkezd
személyek kezelhetik.

A miiszer rendeltetése

Az M100 DIN sinre szerelhet6 favadd egy 2 vezetékes tdvado analitikai mérésekhez, HART
csaflakozdsi lehetéségekkel. Az M100 egy egycsatornds, tobbparaméteres egység pH/ORP-,
vezetbképesség- és oldottoxigén-méréshez. Csak ISM®-érzékelkkel kompatibilis.

AZ M100 tavadét feldolgozdipari haszndlatra tervezték, nem robbandsveszélyes terleten.

M100 paraméter-itmutato

Paraméter M100/2H DR
ISM

pH/ORP .

pH/pNa .

\lezet6képesség 4-e .

Amp. Oldott oxigén ppm / ppb / nyomokban eD/eD/e2

1) INGOLD és THORNTON érzékel6k
2) THORNTON érzékel6k



Miszaki adatok és tovdbbi informdciok

A legfonfosabb miszaki adatok, mint példdul a tépfeszlliség, a tdvadd adattabléjan
olvashatok. A fovabbi miiszaki adafokat, példdul a ponfosségot Iésd a Haszndlati utasitasban.
A jelen dokumentum, a Haszndlafi ufasitds és a szofiver megtaldlhatdé a mellékelt
CD-ROM-on. A dokumentumokat az internetrél is leféltheti: "www.mt.com/M100".

Rogzités

Az M100 DIN sinre szerelhet6 tavadé 35 mm széles DIN sinrendszerekre szerelhetd.
A beszerelési rajzok a Haszndlati ufasitasban faldihatok.

Elektromos csatlakozds

(?Megjegyzés: Az elekiromos csatlakoztatés kdzben kapesolja ki a berendezést.

Kapcsolja ki a tapfesziltséget.

Csatlakoztassa a halézati aramforrdst (14 — 30 V DC) az 1 és 2 kapcsokra.
Csatlakoztassa az érzékel6t az 6 és 6 kapcsokra.

Csatlakoztassa az analég kimenetet és a HART jelet az 1 és 2 kapcsokra.
Csatlakoztassa a digitdlis bemenetet a tavado fartds dllapotba kapesoldsdhoz

a 3 és 4 kapcsokra.

6. Csatlakoztassa a nyomaskiegyenlités 4 — 20 mA analdg bemeneti jelét a 7 és 8
kapcsokra.

o~ wN -~

A kapcsok definiciéjdt Idsd a kdvetkez6 oldalon.
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Kapcsok definicidja LED funkcié

@

>N odede

1 TB2 sorkapocs
2 TB1 sorkapocs
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5678 4 ‘;k; 1 g
TB2 TB1
5 16 | 718 4 13 Azr 1 E
TSM- | TSM- ouT- [Rour
Dota | oND A|n+|Am— DIn—|DIn+ HART ARTX i
1 Port: Interfész szervizhez,
pl. firmware frissitéséhez
2 70ld LED
3 Voérés LED
Kapocs Definicio
B2 5 ISM adatok Erzékel6 bemenet, Idsd: "Biztonsdg és rendeltetésszer(
6 ISM foldelés hasznalat" fejezet ezen az oldalon 74.
7 Ain+ 4 —20 mA analég bemenet (nyomdskiegyenlitéshez)
8 Ain—
TB1 4 DI- Digitdlis bemenet (a tdvadé fartés dllapotba kapcsoldséhoz)
3 DI+
2 Aout—, HART- | 14 — 30 V DC hdl6zati csatlakozds, Analdg kimenet és HART jel
1 Aout+, HART+
Zold LED Véros LED Definicio
X — Megfelel6 mikodés
X X Hiba
X Villogas: Figyelmeztetés
0,5s: be
0,5 s: ki




Meniistruktira

Device Setup

v v v v v v
Sensor Diagnostics & ; . Increment
Calibration® Senico Detailed Setup Review Set Date/Time aufoclave
[
v v v l v
pH/ORP Oxygen Conductivity/ « Device Info « Load
pH/pNa Resistivity « Test device Configuration®*
« Loop test *+ Measurement
« D/ATrim « Output Condition
+ HW Diagnostics « HART Info
« ISM Setup
« System
« Alarm Setup
v v v
* pH Process * Process Slope « Cond Process
« pH 1-Point « Process Offset « Cond 1-Point
* pH 2-Point + 1-Point Slope « Cond 2-Point
* ORP Process + 1-Point Offset * Resistiv. Process
+ ORP 1-Point * Ain calibration * Resistiv. 1-Point
* Verity « Verfy \R,E:'Sf;w‘ Z-point Sensor Calibration menu dependent on the connected sensor
**Load Configuration only for HART handheld terminal

Process variables

v

v

v

Process variable

Measurement chart| |Analog output chart
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6 Altaldnos bedllitds

Az M100 tavadaét konfiguracids eszkdzon, eszkozkezeldn vagy HART kézi kijelz6 segitségével
konfigurdlhatja.

Eléfeltétel: Az M100 tavado és az érzékeld fel vannak szerelve és elekiromos bekotésik
megtortént.

Konfigurdcids eszkdz vagy eszkozkezeld

@Megjegyzés: A DTM és a PACTWare™ konfigurdcios eszkéz a mellékelt CD-ROM-on
faldlhaté.A DTM az infernetrdl is letdlthet6: "www.mt.com/M100".

hu 78
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. Telepitse a konfigurdcios eszkézt, pl. a PACTWare™ eszkozt, vagy az eszkdzkezel6t.
. Telepitse a DTM-et a HART inferfészhez, ill. a DTM-ef az M100 tdvadohoz.

. Frissitse az eszkdzkataldgust.

. Hozza létre a csatlakozdst. Ha sziikséges, ellenérizze a COM port bedllitasait.

Vélassza ki az Sensor Type (Erzékeld tipusdt).

Elérési utvonal: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.

Toltse be a konfigurdciét készilékrél.

Allitsa be a Tag (Cimke) vagy/és a Long Tag (Hosszii cimke) opciokat.

Elérési utvonal: Device Setup > Defailed Setup > HART Info

Allitsa be a Date (Ddtum) és Time (1d&) opcikat. Allitsa az idéformatumot 24 6rdsra.

Az id6formdtum nem maédosithato. Elérési Gtvonal: Device Setup > Set Date/Time

Allitsa be az analog kimeneti jel tarfomanydt.

Elérési utvonal: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

— URV (Upper Range Value/Tarftomdny felsé értéke) és LRV (Lower Range Value/Tartomdany
also értéke): Az értékek modosithatok az aktudlis mérési fartomanyra. Az értékeknek
az érzékel6 mérési hatarértékein belll kell lennidk.

— USL (Upper Sensor Limit/Erzékel6 fels6 hatdra) és LSL (Lower Sensor Limit/Erzékelé
also hatdra): Az érzékel6 dltal meghatdrozott hatdrértiékek nem maodosithatok.


www.mt.com/M100

10. Definidlja a folyamatvaltozokat: PV, SV, TV és QV

Elérési utvonal: Device Setup > Detfailed Sefup > Measurements > Channel Setup

11. Kalibrdlja az érzékeldt. Elérési Gtvonal: Device Sefup > Sensor Calibration
12. Végezze el a tovabbi bedllitdsokat. Ldsd az M100 tavadé Hasznalati utasitasat.
13. A konfigurdciot tarolja el a kész(iléken.

HART kézi kijelzd

C? Megjegyzés: A DD "008E8E7F0101.hhd" a mellékelt CD-ROM-on megtaldihaté. A DD az
internetrdl is letolthetd: "www.mt.com/M100".

1.

Ellenérizze, hogy az M100 tdvadé DD-jét mar felepitették-e a HART kézi kijelz6re.

Ha szlkséges, felepitse a DD-t.

A kommunikécié automatikusan felépdl.

Vdlassza ki az Sensor Type (Erzékeld tipusdt).

Elérési Utvonal: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.

Toltse be a konfigurdaciot készilékrél. Elérési atvonal: Device Setup > Defailed Setup

Allitsa be a Tag (Cimke) vagy/és a Long Tag (Hosszii cimke) opciokat.

Elérési utvonal: Device Setup > Detailed Sefup > HART Info

Allitsa be a Date (Ddtum) és Time (1d&) opciokat. Allitsa az idéformatumot 24 érasra.

Az id6formatum nem madosithatd. Elérési dtvonal: Device Setup > Set Date/Time

Allitsa be az analég kimenei jel tartomanyat.

Elérési Utvonal: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

— URV (Upper Range Value/Tarfomdny felsé értéke) és LRV (Lower Range Value/Tartomdny
alsé értéke): Az értékek modosithatok az aktudlis mérési tartomdnyra. Az értékeknek
az érzékeld mérési hatdrértékein beldl kell lennitk.

— USL (Upper Sensor Limit/Erzékel6 fels6 hatara) és LSL (Lower Sensor Limit/Erzékelé
alsé hatdra): Az érzékeld dltal meghatarozott hatdrértékek nem maédosithatok.

Definidlja a folyamatvaltozokat: PV, SV, TV és QV

Elérési Utvonal: Device Setup > Detailed Sefup > Measurements > Channel Setup
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9.

Kalibrdlja az érzékel6t. Elérési Gtvonal: Device Sefup > Sensor Calibration

10. Végezze el a fovabbi bedllitasokat. Ldsd az M100 tavadé Haszndlati utasitasat.

Maddositsa az érzékeld tipusat.
El6feltétel: Az M100 tavadd és egy mdsik tipusu érzékeld fel vannak szerelve és elekiromos
bekotéstik megtortént.

Ha mddositja az érzékeld tipusdt, pl. egy vezetGképesség-szenzort pH-szenzorra, az alabbi
eljarast hajtsa végre:

1.
2.

I o

A csatlakozds Iétrejott.

Vdlassza ki a Sensor Setup (Erzékeld bedllitdsa) opciot.

Elérési utvonal: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.
Kezdje meg az Sensor Setup (Erzékeld bedllitdsa).

Valassza ki az Uj érzékeld tipust a Sensor Type (Erzékeld tipusa) paraméterhez.

Toltse be a konfiguraciot készulékrol.

A konfigurdcio frissitése a konfigurdcios eszkdzon vagy a HART kézi kijelz6n megtortént.
Ha a megfelel érzékeldtipust valasztotta ki, a "Verify" (Ellenérzés) meni jelenik meg.



7 Erzékel6kalibrdlds
(UTVONAL: Device sefup/Sensor Calibration)

@ Megjegyzés: A legjobb folyamatkalibralési eredményekért tartsa be az aldbbi ponfokat. A vett
mintdt a lehetd legkdzelebb fartsa az érzékel6 mérési pontjahoz. A mintat a folyamat
hémérsékletén mérje meg.

A konfigurdcios eszkdzon, az eszkdzkezelén vagy a HART kézi kijelz6n kalibrdlhatja az
érzékel6t a "Process" (Folyamat), "1-Point" (1 ponfos) vagy "2-Point" (2 pontos) kalibracios
modszerrel. A kalibrdciés modszereket lasd a M100 tavadd Haszndlati ufasitdsaban. Az
iSense szoftver segitségével az "1-Point" (1 ponfos) vagy "2-Point" (2 ponfos) kalibrdcios
mddszerrel kalibrdlhatja az érzékelét. Ldsd az iSense szoftver Haszndlati utasitdsat.

Amint a kalibrdlds folyamatban van, mds kalibrdlds nem indithato el.

Erzékel6kalibrdldsi menii
A kalibraciés modszereket Iasd itt: "Menistrukitra" fejezet ezen az oldalon 77.

Minden sikeres kalibralds utdn elérhet6k az aldbbi opcidk:

o Adjust (bedllitds)
A kalibracios értékeket a rendszer diveszi és alkalmazza a méréshez. Ezenkivil
a kalibrdldsi értékek a kalibrdldsi elézményeknél is el vannak fdrolva.

o Calibrate (Kalibrdlds)
Dokumentdlds céljabdl a kalibrdldsi értékeket a kalibralasi elézményeknél fdroljdk,
de ezeket nem haszndljak a mérésnél. Az ufolsé érvényes bedllitds kalibrdldsi értékeit
fov@bb hasznaljdk a mérésnél.

o Abort (Megszakitds)
Kalibraldsi értékek elvetve.
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8 Karbantartds

A tavadé nem igényel karbantartast.
A feluleteket puha, nedves ruhdval tordlje le, majd a fellileteket alaposan térélje szarazra.
9 Artaimatlanitds
Tartsa be az ,elhaszndlt elekiromos és elekironikai készilékek” leselejtezésérél sz6lé vonatkozd
helyi vagy orszdgos el6irdsokat.
A tavadot a forrdsok szerint szerelje szét. Valogassa szét a forrasokat, és gondoskodjon azok

Ujrahasznositasarol. A nem Ujrahasznosithaté anyagokat kérnyezetbarat moédon  kell
leselejtezni.

10 EK megfeleloségi nyilatkozat

Az EK megfeleléségi nyilatkozatot a berendezéssel egyiitt szallitjuk ki.

Az ISM a Mettler-Toledo Group bejegyzett védjegye Svdjcban, Brazilidban, az Amerikai Egyesult
Allamokban, Kinaban, az Eurépai Uniéban, Dél-Koredban, Oroszorszdgban és Szingapdrban.
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Sicurezza e uso previsto

(? Nota: la Guida alla configurazione rapida consiste in alcune brevi istruzioni d'uso.

84

Il trasmeftitore MT100 deve essere installato, collegato, messo in servizio e sottoposto a
manutenzione solo da personale specializzato e qualificato (es. eleffricisti) in fotale conformita
alle istruzioni riportate in quesfa Guida alla configurazione rapida, alle normative e ai
regolamenti applicabili.

Il personale specializzafo deve aver leffo e compreso questa Guida alla configurazione rapida
e seguire le isfruzioni in essa contenufe. Per ulteriori chiarimenti su qualsiasi confenuto di
questa Guida alla configurazione rapida, leggere le Istruzioni d'uso (fornite in CD-ROM). Le
Istruzioni d'uso forniscono informazioni deftagliate sullo strumento.

Il trasmettitore M100 deve essere installato e utilizzato solo da personale che dispone di una
certa dimestichezza con il frasmettitore e qualificato a eseguire questo lavoro.

Uso previsto

Il trasmettitore per montaggio su guida DIN M100 & un frasmeftitore a due fili per misure
analitiche con capacita di comunicazione HART. Il frasmeftitore M100 € un'unita multipa-
ramefrica a singolo canale per la misura di pH/ORP, ossigeno disciolto e conducibilita.
E compatibile solo con sensori ISM®.

Il frasmeftitore M100 ¢ progeftafo per essere ufilizzato nell'industria di processo e in aree non
pericolose.

Guida alla configurazione dei parametri delI’'M100

Parametro M100/2H DR
ISM

pH/ORP .

pH/pNa .

Conducibilita a 4 elefirodi .

Amp. ossigeno disciolto ppm/ppb/tracce eD/eD/e2

1) Sensori INGOLD e THORNTON
2)  Sensori THORNTON



2 Dati tecnici e maggiori informazioni

| dati tecnici pit importanti, quali ad esempio la fensione di alimentazione, sono indicati sulla
farghetta che si frova sul frasmettitore. Per alfri dati tecnici, quali I'accuratezza, consultare
le Istruzioni d'uso. Questo documento, le Istruzioni d'uso e il software sono disponibili nel
CD-ROM fornifo in dofazione. E inolire possibile scaricare la documentazione da Infernet:
www.mt.com/M100.

3 Montaggio

Il trasmeftitore M100 con montaggio su guida DIN ¢ idoneo per guide DIN da 35 mm.
Per gli schemi di installazione, consultare le Istruzioni d'uso.

4 Collegamento elettrico

(?Notu: Spegnere lo strumenfo durante le operazioni di allacciamento eletirico.

Staccare la tensione di alimentazione.

Collegare I'alimentazione di rete (da 14 a 30 V CC) ai ferminali 1 e 2.

Collegare il sensore ai terminali 5 e 6.

Collegare I'uscita analogica e il segnale HART ai terminali 1 e 2.

Collegare I'ingresso digitale ai terminali 3 e 4 per porre il trasmeftitore in stato di attesa.

Collegare il segnale di ingresso analogico da 4 a 20 mA ai ferminali 7 e 8 per la
compensazione della pressione.

o oA wN =

Per le descrizioni dei ferminali consultare la pagina successiva.
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Descrizione dei terminali Funzionalita LED

@

>N odede

5678 4 ‘;k; 1 g
TB2 1B1
5 16 | 718 413 Azr 1 E
TSM- | TSM- ouT- [Rout+
Data | GND A'”*l e '"'lD'”* HART-HART | ’
1 Blocco terminali TB2 1 Porta: Inferfaccia per
2 Blocco ferminali TB1 assistenza es. aggiornamento
firmware
2 LED verde
3 LED rosso
Terminale Definizione
B2 5 Dati ISM Ingresso sensore, vedere "Sicurezza e uso previsto" a pagina 84.
6 ISM-GND
7 Ain+ Ingresso analogico da 4 a 20 mA (per compensazione pressione)
8 Ain—
TB1 4 DI- Ingresso digitale (per porre il frasmettitore in stafo di attesa)
3 DI+
2 Aout-, HART- | Collegamento all'alimentazione da 14 a 30 V CC, uscita analogica
1 Aout+, HART+ | € segnale HART
LED verde LED rosso Definizione
X - Funzionamento corretto
X X Errore
X Lampeggiante: | Avvertenza
0,5 s: acceso
0,5 s: spenfo
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Struttura del menu

Device Setup

v v v v v v
Sensor Diagnostics & ; . Increment
Calibration® Senico Detailed Setup Review Set Date/Time aufoclave
[
v v v l v
pH/ORP Oxygen Conductivity/ « Device Info « Load
pH/pNa Resistivity « Test device Configuration®*
« Loop test *+ Measurement
« D/ATrim « Output Condition
+ HW Diagnostics « HART Info
« ISM Setup
« System
« Alarm Setup
v v v
* pH Process * Process Slope « Cond Process
« pH 1-Point « Process Offset « Cond 1-Point
* pH 2-Point + 1-Point Slope « Cond 2-Point
* ORP Process + 1-Point Offset * Resistiv. Process
+ ORP 1-Point * Ain calibration * Resistiv. 1-Point
* Verity « Verfy \R,E:'Sf;w‘ Z-point Sensor Calibration menu dependent on the connected sensor
**Load Configuration only for HART handheld terminal

Process variables

v

v

v

Process variable

Measurement chart| |Analog output chart
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6 Configurazione generale

it

E possibile configurare il frasmettifore M100 framite uno strumento di configurazione, di
gestione delle risorse o framite terminale portatile HART.

Prerequisifo: il frasmeftitore M100 e il sensore devono essere montati e collegati elefiricamente.

Strumento di configurazione o di gestione delle risorse

(? Nota: il DTM e lo strumento di configurazione PACTWare™ sono presenti nel CD-ROM fornito
in dotazione.E inoltre possibile scaricare il DTM dal sito Internet www.mt.com/M100.

88

Per le fasi da 1 a 5 e la fase 13, consultare la documentazione dello strumento.

ok wN

N o

Installare lo strumento di configurazione (es. PACTWare™) oppure lo strumento di
gestione delle risorse.

Installare il DTM per I'inferfaccia HART e quello per il trasmeftitore M100.

Aggiornare il catalogo del dispositivo.

Stabilire una connessione. Controllare le impostazioni della porta COM, se necessario.
Selezionare Sensor Type (Tipo di sensore).

Percorso menu: Defailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.
Caricare la configurazione dal dispositivo.

Impostare Tag o/e Long Tag (Tag lungo).

Percorso menu: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

Impostare Date (Data) e Time (Ora). Utilizzare il formato 24 ore. Il formato dell'ora non
& modificabile. Percorso menu: Device Setup > Set Date/Time


www.mt.com/M100

9. Impostare I'infervallo del segnale dell'uscita analogica.
Percorso menu: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

— URV (Upper Range Value/Valore intervallo superiore) e LRV (Lower Range Value/Valore
intervallo inferiore): i valori possono essere modificati secondo I'infervallo di misura
utilizzato in quel momento. | valori devono essere compresi entro i limiti di misura del
sensore.

— USL (Upper Sensor Limit/Limite superiore del sensore) e LSL (Lower Sensor Limit/
Limite inferiore del sensore): i limiti sono definiti dal sensore e non sono modificabili.

10. Definire le variabili di processo PV, SV, TV e @V

Percorso menu: Device Setup > Defailed Setup > Measurements > Channel Setup
11. Tarare il sensore. Percorso menu: Device Setup > Sensor Calibration
12. Eseguire ulteriori configurazioni. Vedere le Istruzioni d'uso del frasmeftitore M100.
13. Memorizzare la configurazione sul dispositivo.

Terminale portatile HART

@ Nota: la DD "008E8E7F0O101.hhd" si trova sul CD-ROM fornito in dotazione. E inolire possibile
scaricare la DD dal sito Infernet www.mt.com/M100.

Per la fase 1, consultare la documentazione del terminale porfatile HART.

1. Controllare se la DD del trasmettitore M100 & gid stata installata sul terminale portatile
HART. Installare la DD se necessario.

2. La comunicazione viene effeftuata automaticamente.
3. Selezionare Sensor Type (Tipo di sensore).
Percorso menu: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup

4. Caricare la configurazione dal dispositivo. Percorso menu: Device Setup > Detailed
Setup

5. Impostare Tag o/e Long Tag (Tag lungo).
Percorso menu: Device Setup > Defailed Setup > HART Info (Info HART)

6. Impostare Date (Data) e Time (Ora). Utilizzare il formato 24 ore. Il formato dell'ora non
€ modificabile. Percorso menu: Device Sefup > Set Dafe/Time
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9.

Impostare I'intervallo del segnale dell'uscita analogica.

Percorso menu: Detailed Setup > Output Condition > Analog Output > Range

— URV (Upper Range Value/Valore infervallo superiore) e LRV (Lower Range Value/Valore
intervallo inferiore): i valori possono essere modificati secondo I'intervallo di misura
utilizzato in quel momento. | valori devono essere compresi eniro i limiti di misura del
sensore.

— USL (Upper Sensor Limit/Limite superiore del sensore) e LSL (Lower Sensor Limit/
Limite inferiore del sensore): i limiti sono definiti dal sensore e non sono modificabili.

Definire le variabili di processo PV, SV, TV e QV

Percorso menu: Device Setup > Defailed Setup > Measurements > Channel Setup

Tarare il sensore. Percorso menu: Device Setup > Sensor Calibration

10. Eseguire ulteriori configurazioni. Vedere le Istruzioni d'uso del trasmeftitore M100.

Modificare il tipo di sensore
Prerequisito: il frasmettitore M100 e I'aliro sensore di diverso tipo devono essere montati
e collegati eletiricamente.

Se si cambia il fipo di sensore (es. un sensore di conducibilita con un sensore di pH), eseguire
la seguente procedura:

1.
2.

o ok w

Stabilire una connessione.

Selezionare Sensor Setup (Impostazione sensore).
Percorso menu: Detailed Sefup > Measurements > Channel Sefup > Sensor Setup

Avviare Sensor Setup (Impostfazione sensore).
Selezionare il nuovo fipo di sensore per il parametro Sensor Type (Tipo sensore).
Caricare la configurazione dal dispositivo.

La configurazione nello sfrumento di configurazione o nel ferminale portatile HART
¢ aggiornata. Se ¢ stato selezionato il fipo corretto di sensore, apparird il menu Verify
(Verifica).



7 Taratura del sensore
(PERCORSO: Device setup / Sensor Calibration)

@ Nota: per offenere i migliori risultati nella taratura di processo, osservare i punti seguenti.
Eseguire il campionamentfo il piu vicino possibile al punto di misura del sensore. Misurare il
campione a temperatura di processo.

Atfraverso lo strumento di configurazione, di gestione delle risorse o il ferminale portatile HART
& possibile tarare il sensore con il metodo "Process" (Taratura di processo), "1-Point"
(Taratura a un punto) o "2-Point" (Taratura a due punti). Per i mefodi di faratura consultare le
Istruzioni d'uso del frasmeftitore M100. Tramite il software iSense € possibile tarare il sensore
con il mefodo di faratura "1-Point" (a un punto) o "2-Point" (a due punti). Vedere le Istruzioni
d'uso del soffware iSense.

Quando la tarafura e in corso non & possibile avviare alfre operazioni di taratura.

Menu Taratura del sensore
Per i mefodi di taratura vedere "Strutfura del menu" a pagina 87.

Dopo ogni taratura riuscita sono disponibili le seguenti opzioni:

 Adjust (Regola)
| valori di taratura vengono adoftati e ufilizzati per la misurazione. Vlengono inoltre
memorizzati nella Calibration hisfory (Cronologia di taratura).

 Calibrate (Tara)
| valori di tarafura vengono memorizzati nella cronologia di faratura come documentazione,
ma non per essere usati per la misura. Per le misure vengono ufilizzati i valori di taratura
dell'ultima regolazione valida.

© Abort (Annulla)
| valori di taratura vengono eliminati.
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8 Manutenzione

Il trasmeftitore non richiede alcuna manutenzione.
Con un panno morbido e umido pulire le superfici, quindi asciugarle con cura.

9 Smaltimento

Per lo smaltimento dei rifiuti eletirici ed eleffronici, affenersi alle direftive locali o nazionali
vigenti.

Smontare il frasmeffitore nei suoi componenti e quindi smistare i pezzi per la raccolta
differenziata. | materiali non riciclabili devono essere smaliti in modo ecologico.

10 Certificazione di conformita CE

La Certificazione di conformita CE & parte integrante della fornitura.

ISM & un marchio registrato del gruppo Mettler-Toledo in Svizzera, Brasile, Stati Uniti, Cina,
Unione europea, Corea del Sud, Russia e Singapore.
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Device Setup

v v v v v v
Sensor Diagnostics & ; . Increment
Calibration® Senico Detailed Setup Review Set Date/Time aufoclave
[
v v v l v
pH/ORP Oxygen Conductivity/ « Device Info « Load
pH/pNa Resistivity « Test device Configuration®*
« Loop test *+ Measurement
« D/ATrim « Output Condition
+ HW Diagnostics « HART Info
« ISM Setup
« System
« Alarm Setup
v v v
* pH Process * Process Slope « Cond Process
« pH 1-Point « Process Offset « Cond 1-Point
* pH 2-Point + 1-Point Slope « Cond 2-Point
* ORP Process + 1-Point Offset * Resistiv. Process
+ ORP 1-Point * Ain calibration * Resistiv. 1-Point
* Verity « Verfy \R,E:'Sf;w‘ Z-point Sensor Calibration menu dependent on the connected sensor
**Load Configuration only for HART handheld terminal

Process variables

v

v

v

Process variable

Measurement chart| |Analog output chart
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RTYT1IEDWTIEHART/ Y RNV R Z—ZF)VIcET2BREBBLTLRE
TN

1.

2.
3.

M100~Z > X2y RZDDDA Y TICHART/ N RNV R Z2—ZF)UITA VA =)L
TNTVBILFIVILE T HEICRHLETDDEA VA —ILLET,
BIEISBEEMICHEIISNE T,

Sensor Type(t/H—24 )2 EIRLTEEL,

*Z1—/\R: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.
TINAADSRERO—RFLE T, X Z2—/\X: Device Setup > Detailed Setup

. Tag(#%)&Long Tag(AV I RN E = EZDVTNOERELE T,

»*Z1—/\R: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

. Date(AfF)ETime(B3%) 2 58 E L& 9, 24X TR Z RE L £ 7. Bzll&

TEREERTCEEF A A 22—\ EBDOLY b7y > BR/ERIORE
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7.

8.

9.

7Oy EMESDEEERELE T,

*Za—/\X: Detailed setup > Output Condition > Analog oufput > Range

— URV(Upper Range Value/_tBREGEE) &5 & ULRV(Lower Range Value/ TBREE
B): [BIFIREDRELEICEE CEL T BRI T ORERFROEENICH
BREHHIET,

— USL(Upper Sensor Limit/_-PREGE{E) & K ULSL(Lower Sensor Limit/ T~ BREGE
1B): HIRMEIE L FIC KO TEREN. EETEF LA,

TOEZEHEPV. SV. WELUQVEEELE T,

AZa—/\R: Device Setup > Detailed Setup > Measurements > Channel Setup

T —HERIELE Y, A Z21—/\X: Device Setup > Sensor Calibration

10. ESICREZETTVE T M100Z s DEUREHIIE Z SR LEL,

Y —24TDEE
DEFZHEMIOOFS VR EBRUBDE YT —2 A THERIMIFOSNTNTCE
SRS NTVB L,

T EATEEETBHEBIZIE EERL T EpHEV IO UTOFIEZER
LTLIEEL,

1.
2.

oo~ w

ERERIILE S,

Sensor Setup(LH—ty 7y N ERIRLET,

*Za2—/\X: Detailed Sefup > Measurements > Channel Sefup > Sensor Setup.
"Sensor Setup” (L —1w b7y N ERBHBLET,

Sensor Type(L/H—2L )N A—2DFH LW —2414 TEFRLET,
TINAADSREEO—FLET,

BEY —IVETZIEHART/\Y FAIL R ORESNEH SNE T ELWE 21T
EEIRT DL Verify FER) A Z1—HRRINEK T,
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(/\X: Device setup/Sensor Calibration)

O A REOTOCARERREBZOHICUATOREEFLILILEWN. T STY
Y7 INE AV —DRAERICTEZREVBFADSEIET 5. > 77Ot
RBREZRET 5.

“Process” (7Ot R). “1-Point’(15) 2L ME “2-Point’(2:m) RIEAZEICEE
HOREKREY —IV.BEETEY —IVHBWIEHART/ N FAIVR2—ZF+ )b %
NLTITDTEDN TEE T REFEIC DV TE MI00ZH B DOEIRGHBER S
<FEEW"1-Point’(15) B5UME “2-Point’ QE)RE S EICE DY DRIEIE.
iSe(r1;e¥7 FITTENLTITSTEDNTEL T, iSenseV 7 b 7 DEEREHEEZE A T
E‘: :\\& LI\O

RIEZFRIRT 2L MOREIIRBIETEE A,

T REAZ2—
RIEFEICDVTUE IRV DELENA Z 1 —15iE | ZTBIEEL,

TRTOREDNERIRTTHERDA T3V wERTETENTEET !

* Adjust (35%)
WIEEHEFRALAEICERLE T, TSI BiEfEiEcalibration historylTREE N
£

o Calibrate (#1E)
RIEBIINERELTREBREICREFSNE T HCRIEICIIERENE LA FIE
DEN AL SKIEEDN ESICAEICFERENET,

o Abort (FALE)
RIEEDIHEINE T,
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Device Setup
v v v v v v
Sensor Diagnostics & . N Increment
Calibration® Senico Detailed Setup Review Set Date/Time aufoclave
[
v v v l v
pH/ORP Oxygen Conductivity/ « Device Info « Load
pH/pNa Resistivity « Test device Configuration®*
« Loop test *+ Measurement
« D/ATrim « Output Condition
+ HW Diagnostics « HART Info
« ISM Setup
« System
« Alarm Setup
v v v
* pH Process * Process Slope « Cond Process
« pH 1-Point « Process Offset « Cond 1-Point
* pH 2-Point + 1-Point Slope « Cond 2-Point
* ORP Process + 1-Point Offset * Resistiv. Process
+ ORP 1-Point * Ain calibration * Resistiv. 1-Point
« Verify « Verify * Resistiv. 2-Point

« Verify

Sensor Calibration menu dependent on the connected sensor
**Load Configuration only for HART handheld terminal

Process variables

v

Process variable

Measurement chart| |Analog output chart
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Beknopte handleiding
Transmitter M100/2H DR

Inhoud

1 Veiligheid en beoogd gebruik 114
2 Technische gegevens en meer informatie 115
3 Montage 115
4 Elekirische aansluiting 115
5 Menustructuur 117
6 Algemene instellingen 118
7  Sensorkalibratie 121
8 Onderhoud 122
9 Verwijdering 122
10 EG-conformiteitsverklaring 122

113 nl



1

Veiligheid en beoogd gebruik

(? Opmerking: de beknopte handleiding is een korte gebruiksaanwijzing.

114

Installatie, aansluiting, inbedrijfstelling en onderhoud van de M100-transmitter mag uitsluitend
worden uitgevoerd door bevoegde specialisten zoals elekiriciens, onder strikfe naleving van de
instructies in deze beknopte handleiding, de geldende normen en de wettelijke voorschriffen.
De specialist moet deze beknopte handleiding hebben gelezen en begrepen en de hierin
opgenomen instructies fer harte nemen. Als iets in deze beknopte handleiding niet duidelijk is,
moet u de bedieningshandleiding (meegeleverd op cd-rom) lezen. De bedieningshandleiding
geeft gedetailleerde informatie over het instrument.

De M100-transmitter mag uitsluitend worden bediend door personeel dat bekend is mef de
fransmitter en bevoegd is om dergelijke werkzaamheden uit te voeren.

Beoogd gebruik

De M100 DIN-railtransmitter is een 2-draadstransmitter voor analytische metingen met HART-
communicatiemogelijkneden. De M100 is een 1-kanaals multiparameterfransmitter voor
metingen van pH/ORP, conductiviteit en opgeloste zuurstof. De fransmitter is alleen compatibel
met ISM®-sensoren.

De M100-transmitfer is geschikt voor gebruik in de procesindustrie, in niet-explosiegevaarlijke
ruimten.

Overzicht beschikbare M100-parameters

Parameter M100/2H DR
ISM

pH/ORP .

pH/pNa .

Conductiviteit 4-e .

Amp. opgeloste zuurstof ppm / ppb / sporen eD/eD/e2

1) INGOLD- en THORNTON-sensoren
2) THORNTON-sensoren



2 Technische gegevens en meer informatie

De belangrijkste fechnische gegevens, zoals de voedingsspanning, staan op het typeplaatje
op de fransmitter. Raadpleeg de bedieningshandleiding voor meer fechnische gegevens,
zoals de nauwkeurigheid. Dit document, de bedieningshandleiding en de software staan
op de meegeleverde cd-rom. U kunt de documentatie ook downloaden via infernet:
"www.mt.com/M100".

3 Montage

De M100 DIN-railtransmitter is geschikt voor DIN-railsystfemen met een breedfe van 35 mm.
Raadpleeg de bedieningshandleiding voor installatieschema’s.

4 Elektrische aansluiting

(?Opmerking: schakel het instrument uif voordat u de elekirische aansluiting maakt.

Schakel de voedingsspanning uit.

Sluit de netvoeding (14 fot 30 V DC) aan op de aansluitklemmen 1 en 2.

Sluit de sensor aan op de aansluitklemmen 5 en 6.

Sluit de analoge uitgang en het HART-signaal aan op de aansluitklemmen 1 en 2.
Sluit de digitale ingang die dient om de transmitfer naar de vasthoudmodus te
schakelen, aan op de aansluitklemmen 3 en 4.

6. Sluit het analoge-ingangssignaal 4 fot 20 mA voor drukcompensatie aan op de
aansluitklemmen 7 en 8.

o~ wN -~

Zie de volgende pagina voor de definities van de aansluitklemmen.
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Definitie aansluitklemmen Ledfunctionaliteit

@

5678

>N odede

/T
13 21 g

182 TB1
5 1678 4 13 Azr I 1' E
TSM- | TSM- ouT- [Rout+
Dota | GND A'”*lA‘"' D'"'lD'”* HART-HiART A v
1 Klemmenstrook TB2 1 Poort: service-inferface,
2 Klemmenstrook TB1 bv. voor firmware-update
2 Groene led
3 Rode led
Aansluitklem Definitie
B2 5 ISM-Data Sensoringang; zie Hoofdstuk "Veiligheid en beoogd gebruik"
6 ISM-GND op pagina 114.
7 Ain+ Analoge ingang 4 tot 20 mA (voor drukcompensatie)
8 Ain—
TB1 4 DI- Digitale ingang (om de fransmitter naar de vasthoudmodus
3 Di+ te schakelen)
2 Aout-, HART- | Vloedingsaansluiting 14 tot 30 V DC, analoge uitgang en
1 Aout+, HART+ | HART-signaal
Groene led Rode led Definitie
X — Correcte werking
X X Fout
X Knipperen: Waarschuwing
0,5s aan
0,6 s uit
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Menustructuur

Device Setup

v v v v v v
Sensor Diagnostics & ; . Increment
Calibration® Senico Detailed Setup Review Set Date/Time aufoclave
[
v v v l v
pH/ORP Oxygen Conductivity/ « Device Info « Load
pH/pNa Resistivity « Test device Configuration®*
« Loop test *+ Measurement
« D/ATrim « Output Condition
+ HW Diagnostics « HART Info
« ISM Setup
« System
« Alarm Setup
v v v
* pH Process * Process Slope « Cond Process
« pH 1-Point « Process Offset « Cond 1-Point
* pH 2-Point + 1-Point Slope « Cond 2-Point
* ORP Process + 1-Point Offset * Resistiv. Process
+ ORP 1-Point * Ain calibration * Resistiv. 1-Point
* Verity « Verfy \R,E:'Sf;w‘ Z-point Sensor Calibration menu dependent on the connected sensor
**Load Configuration only for HART handheld terminal

Process variables

v

v

v

Process variable

Measurement chart| |Analog output chart
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6 Algemene instellingen

U configureert de M100-transmitfer via een configuratiefool, een asset-management-tool of
een draagbare HART-terminal.

Vereiste: de M100-fransmitter en de sensor zijn gemonfeerd en de elekirische aansluifing is
gemaakt.

Configuratietool of asset-management-tool

(? Opmerking: De DTM en de configuratietool PACTWare™ staan op de meegeleverde cd-rom.

118

U kunt de DTM ook downloaden via infernet: "www.mt.com/M100".

Raadpleeg de documentatie van de tool voor de stappen 1 t#/m 5 en 13.

1. Installeer de configuratietool, bv. PACTWare™ of de assef-management-tool.
2. Installeer de DTM voor de HART-inferface en de DTM voor de M100-transmitter.
3. Werk de apparatencatalogus bij.
4. Bouw de verbinding op. Controleer zo nodig de instellingen van de COM-poort.
5. Selecteer Sensor Type (Sensortype).

Menupad: Detailed Sefup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.
6. Laad de configuratie van het apparaat.

7. Stel de Tag (Tag) en/of de Long Tag (Lange tag) in.
Menupad: Device Setup > Defailed Setup > HART Info
8. Stel Date (Datum) en Time (Tijd) in. Stel de fijdsindeling in op hef 24-uursformaat.
De fijdsindeling kan niet worden gewijzigd. Menupad: Device Setup > Set Date/Time
9. Stel het bereik van het analoge-uitgangssignaal in.
Menupad: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range
— URV (Upper Range Value/max. meetwaarde) en LRV (Lower Range Value/min.
meetwaarde): De waarden kunnen worden gewijzigd binnen het huidige meetbereik.
De waarden moeten binnen het meetbereik van de sensor liggen.
— USL (Upper Sensor Limit/bovenste sensorlimief) en LSL (Lower Sensor Limit/onderste
sensorlimiet): De limieten worden bepaald door de sensor en kunnen niet worden
gewijzigd.


www.mt.com/M100

10. Definieer de procesvariabelen PV, SV, TV en QV

Menupad: Device Setup > Defailed Setup > Measurements > Channel Setup

11. Kalibreer de sensor. Menupad: Device Setup > Sensor Calibration
12. Voer andere instellingen uit. Zie de bedieningshandleiding van de M100-transmitter.
13. Sla de configuratie op in het apparaat.

Draagbare HART-terminal

C? Opmerking: De apparaatbeschrijving "008E8E7F0101.hhd" sfaat op de meegeleverde cd-rom.
U kunt de apparaatbeschrijving ook downloaden via internet: "www.mt.com/M100".

Raadpleeg voor stap 1 de documentatie van de draagbare HART-ferminal.

1.

Controleer of de DD van de M100-transmitter al is geinstalleerd op de draagbare HART-

terminal. Installeer de DD zo nodig.

De communicatie wordt automatisch opgebouwd.

Selecteer Sensor Type (Sensortype).

Menupad: Detailed Setup > Measurements > Channel Sefup > Sensor Sefup.

Laad de configuratie van het apparaat. Menupad: Device Setup > Detailed Setup

Stel de Tag (Tag) en/of de Long Tag (Lange tag) in.

Menupad: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

Stel Date (Datum) en Time (Tijd) in. Stel de fijdsindeling in op het 24-uursformaat.

De tijdsindeling kan niet worden gewijzigd. Menupad: Device Setup > Set Date/Time

Stel het bereik van het analoge-uitgangssignaal in.

Menupad: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

— URV (Upper Range Value/max. meetwaarde) en LRV (Lower Range Value/min.
meetwaarde): De waarden kunnen worden gewijzigd binnen het huidige meetbereik.
De waarden moeten binnen het meetbereik van de sensor liggen.

— USL (Upper Sensor Limit/bovenste sensorlimief) en LSL (Lower Sensor Limit/onderste
sensorlimiet): De limieten worden bepaald door de sensor en kunnen niet worden
gewijzigd.

Definieer de procesvariabelen PV, SV, TV en @V

Menupad: Device Setup > Defailed Setup > Measurements > Channel Setup
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9.

Kalibreer de sensor. Menupad: Device Sefup > Sensor Calibration

10. Vioer andere instellingen uit. Zie de bedieningshandleiding van de M100-fransmitter.

Sensortype wijzigen
Vereiste: de M100-transmifter en een andere sensor zijn gemonteerd en de elekirische
aansluiting is gemaakt.

Als u het sensortype wijzigt, bv. van een conductiviteitssensor naar een pH-sensor, moet u de
volgende procedure uitvoeren:

1.
2.

I o

Bouw de verbinding op.

Selecteer Sensor Setup (Sensorinstellingen).
Menupad: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.

Start "Sensor Setup" (Sensorinstellingen).
Selecteer het nieuwe sensortype voor de parameter Sensor Type (Sensortype).
Laad de configuratie van het apparaat.

De configuratie in de configuratietool of in de draagbare HART-terminal wordt bijgewerkt.
Als u het juiste sensortype hebt geselecteerd, wordt het menu "Verify" (Controleren)
weergegeven.



7 Sensorkalibratie
(PAD: Device setup/Sensor Calibration)

@ Opmerking: Ga voor de beste proceskalibratieresultaten als volgt te werk. Neem grijpmonsters
zo dicht mogelijk bij het meefpunt van de sensor. Meet het monster bij procesfemperatuur.

Via de configuratietool, de asset-management-tool of de draagbare HART-ferminal kunt u de
sensor kalibreren met “Process” (Proces-), “1-point” (1-punts-) en “2-point” (2-punts-)
kalibratiemethode. Zie de bedieningshandleiding van de M100-transmitter voor de
kalibratiemethodes. Via de iSense-software kunt u de sensor kalibreren met de “1-point” of
“2-point” (1- of 2-punts)kalibratiemethode. Zie de bedieningshandleiding van de iSense-
soffware.

Zodra de kalibratie bezig is, kan er geen andere kalibratie worden gestart.

Sensorkalibratiemenu
Zie Hoofdstuk "Menustructuur" op pagina 117 voor de kalibratiemethodes.

Na elke voltooide kalibratie zijn de volgende opties beschikbaar:

o Adjust (Aanpassen)
De kalibratiewaarden worden aangepast en gebruikt voor de meting. Bovendien worden de
kalibratiewaarden opgeslagen in de kalibratiegeschiedenis.

 Calibrate (Kalibreren)
De kalibratiewaarden worden als naslag opgeslagen in de kalibratiegeschiedenis, maar
worden niet gebruikt voor de meting. De kalibratiewaarden van de laatste geldige afstelling
worden verder gebruikt voor de meting.

o Abort (Afbreken)
De kalibratiewaarden worden weggegooid.
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8 Onderhoud

De transmitter is onderhoudsurij.

Reinig de opperviakken met een zachte vochtige doek en droog deze opperviakken voorzichtig
met een doek.

9 Verwijdering

Houd u aan de geldende lokale of nationale regelgeving met befrekking fof het afvoeren van
afgedankie elekirische en elekironische apparatuur.

Demonteer de fransmitter op basis van de grondstoffen. Sorteer de grondstoffen en bied ze aan
voor recycling. Niet-recyclebare materialen moeten op milieuvriendelijke wijze worden
afgevoerd.

10 EG-conformiteitsverklaring

De EG-conformiteitsverklaring maakt deel uit van de levering.

ISM is een gedeponeerd handelsmerk van de Mettler-Toledo Group in Zwifserland, Brazilié, de
VS, China, de Europese Unie, Zuid-Korea, de Russische Federatie en Singapore.
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Podrecznik szybkiej konfiguracji
Przetwornik M100/2H DR

Zawarto$é
1 Bezpieczensiwo i przeznaczenie 124
2 Dane techniczne i informacje dodatkowe 125
& 4 3 Instalacja 125
“W 4 Podtgczenie elekiryczne 125
Y 5 Struktura menu 127
V 4 6 Ogolna konfiguracja 128
{ v 7 Kalibracja czujnikéw 131
E ! 8 Konserwacja 132
i 9 Utylizacja 132
10 Europejska deklaracja zgodnosci 132

123 pl



1

pl

Bezpieczenstwo i przeznaczenie

(? Uwaga: Podrecznik szybkiej konfiguracji ma forme skroconej instrukcji obstugi.

124

Przetwornik M100 moze by¢ instalowany, podtgczany, oddawany do uzytku oraz poddawany
konserwacji wytgcznie przez wykwalifikowany personel, na przyktad fechnikdw elekfrykéw,
zgodnie z instrukcjami zawartymi w niniejszym Podreczniku szybkiej konfiguracji, stosownymi
normami oraz przepisami prawa.

Monter ma obowigzek przeczyta¢ ze zrozumieniem niniejszy Podrecznik szybkiej konfiguracji
przed instalacjg, a nasfepnie stosowaé sig do insfrukcji w nim zawartych. Jesli jakakolwiek
kwestia w nim poruszona budzi watpliwosci, nalezy przeczyta¢ Instrukcje obstugi (zatgczong
na no$niku CD-ROM). Insfrukcja obstugi zawiera szczegétowe informacje dotyczqce przyrzgdu.

Przetwornik M100 powinien by¢ obstugiwany wytgcznie przez wykwalifikowany personel
znajqcey fo urzqdzenie.

Przeznaczenie

Model M100 DIN fo przetwornik 2-przewodowy do pomiaréw analitycznych z mozliwosciq
komunikacji w profokole HART. Przetwornik M100 to 1-kanatowa, wieloparametrowa jednostka
do pomiaru pH/redoks, przewodnosci i rozpuszczonego flenu. Model fen jest kompatybilny
wytqcznie z czujnikami ISM®.

Przetwornik M100 zostat zaprojektowany z myslg o zastosowaniu w przemysle przetwérczym
w sirefach niezagrozonych wybuchem.

Zastosowanie modelu M100

Parametr M100/2H DR
ISM
pH/redoks .
pH/pNa .
Przewodnos¢ 4-e .

Rozpuszczony tlen oznaczony
amperomefrycznie (ppm / ppb / $lad)

1) Czujniki INGOLD i THORNTON
2)  Czujniki THORNTON

eD/eD/e?




2 Dane techniczne i informacje dodatkowe

Najwazniejsze dane techniczne, takie jak napigcie zasilania, zostaty umieszczone
na fabliczce znamionowej przetwornika. Pozostate informacje techniczne, takie jak
doktadno$¢ pomiaru, mozna znalez¢ w Instrukcji obstugi. Niniejszy dokument, wspomniang
Instrukcje obstugi oraz oprogramowanie zamieszczono na dotgczonym no$niku CD-ROM.
Petng dokumentacje mozna réwniez pobra¢ przez Infernet, korzysfajgc ze strony
www.mt.com/M100.

3 Instalacja

Model M100 DIN fo przetwornik szynowy przeznaczony do systeméw szynowych DIN
0 szerokosci 35 mm.
Rysunki instalacyjne znajdujq sie w Instrukcji obstugi.

4 Podtgczenie elekiryczne

(?Uwugu: Przyrzqd musi byé wytgczony podczas podtgczania do sieci elekirycznej.

Wytqezy¢ zasilanie.

Podtgczy¢ zasilanie sieciowe (14 do 30 V DC) do zaciskow 1 2.

Podtgczy¢ czujnik do zaciskow 5 i 6.

Podtgczy¢ wyjscie analogowe i sygnat HART do zaciskow 1i 2.

Podtgczy¢ wejscie cyfrowe do przetqczania przetwornika w stanie Hold do zaciskéw
3i4

6. Podtgczy¢ wejsciowy sygnat analogowy o natezeniu 4 do 20 mA do kompensacji
cisnienia do zaciskow 7 i 8.

o~ wN -~

Przeznaczenie zaciskow jest opisane na nastepnej stronie.
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Przeznaczenie zacisku Funkcjonalno$é LED

@ @
0 N %i*a ®

5678 4 ‘;k; 1 g
182 TB1
5 1678 4 13 Azr [ 1 E
TSM- | TSM- oUF- [Rour
Dota | oND A|n+|Am— DIn—|DIn+ HART ARTX |
1 Listwa zaciskowa TB2 1 Port: ztqcze serwisowe np. do
2 Listwa zaciskowa TB1 akfualizacji oprogramowania
systemowego
2 Zielona dioda LED
3 Czerwona dioda LED
Terminal Definicja
B2 5 ISM-Data Wejscie czujnika, patrz Rozdziat ,Bezpieczensiwo i przeznaczenie”
6 ISM-GND na stronie 124.
7 Ain+ Wejscie analogowe 4 do 20 mA (do kompensacji ci$nienia)
8 Ain—
TB1 4 DI- Wejscie cyfrowe (do przetqczania przetwornika w stanie Hold)
3 DI+
2 Aout—, HART- | Wejscie zasilania 14 do 30 V DC, wyjécie analogowe i sygnat HART
1 Aout+, HART+

Zielona dioda LED | Czerwona dioda LED | Definicja

X - Dziatanie prawidtowe
X X Btqd
X Miga: Ostrzezenie

0,5 s wigczone
0,5 s wytgczone
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Struktura menu

Device Setup

v v v v v v
Sensor Diagnostics & ; . Increment
Calibration® Senico Detailed Setup Review Set Date/Time aufoclave
[
v v v l v
pH/ORP Oxygen Conductivity/ « Device Info « Load
pH/pNa Resistivity « Test device Configuration®*
« Loop test *+ Measurement
« D/ATrim « Output Condition
+ HW Diagnostics « HART Info
« ISM Setup
« System
« Alarm Setup
v v v
* pH Process * Process Slope « Cond Process
« pH 1-Point « Process Offset « Cond 1-Point
* pH 2-Point + 1-Point Slope « Cond 2-Point
* ORP Process + 1-Point Offset * Resistiv. Process
+ ORP 1-Point * Ain calibration * Resistiv. 1-Point
* Verity « Verfy \R,E:'Sf;w‘ Z-point Sensor Calibration menu dependent on the connected sensor
**Load Configuration only for HART handheld terminal

Process variables

v

v

v

Process variable

Measurement chart| |Analog output chart
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6 Ogodlna konfiguracja

pl

128

Przetwornik M100 mozna skonfigurowaé przez narzedzie konfiguracyjne, narzedzie do
zarzqdzania zasobami lub przenos$ny ferminal HART.

Warunek wstepny: Przetwornik M100 oraz czujnik zostaty zainstalowane i majq zasilanie.

Narzedzie konfiguracyjne lub narzedzie do zarzgdzania zasobami

Uwaga: Ddokumentacja DTM i narzedzie konfiguracyjne PACTWare™ znajdujq si¢ na
dostarczonym no$niku CD.Dokumentacje mozna takze pobra¢ na sfronie www.mt.com/M100.

Czynnosci od 1 do 5 oraz czynno$¢ 13 zostaty opisane w dokumentacji narzedzia.

1.

o~ wN

N o

Zainstaluj narzedzie konfiguracyjne, np. PACTWare™ lub narzedzie do zarzqdzania

zasobami.

Zainstaluj DTM dla inferfejsu HART oraz DTM dla przetwornika M100.

Zaktualizuj katalog urzgdzenia.

Utwérz potqczenie. W razie potrzeby sprawdz ustawienia portu COM.

Wybierz opcje Sensor Type (Typ czujnika).

Sciezka menu: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.

Zataduj konfiguracje z urzqdzenia.

Ustaw opcje Tag (Znacznik) i (lub) Long Tag (Dtugi znacznik).

Sciezka menu: Device Sefup > Detailed Sefup > HART Info

Ustaw parametry Date (Data) i Time (Godzina). Ustaw dafe w formacie 24-godzinnym.

Nie mozna zmieni¢ formatu czasu. Sciezka menu: Device Setup > Set Date/Time

Ustaw zakres analogowego sygnatu wyjsciowego.

Sciezka menu: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

— URV (Upper Range Value/Gérna warto$¢ zakresu) oraz LRV (Lower Range Value/
Dolna warfo$¢ zakresu): Wartosci mozna dostosowaé do aktualnego zakresu pomiaru.
Warto$ci powinny sige miesci¢ w zakresie pomiarowym czujnika.

— USL (Upper Sensor Limit/Gorna warto$¢ zakresu) and LSL (Lower Sensor Limit/
Dolna warto$¢ zakresu): Limity zalezq od czujnika i nie mozna ich zmienic.


www.mt.com/M100

10. Okre$l zmienne procesu PV, SV, TVi @V

Sciezka menu: Device Setup > Detailed Setup > Measurements > Channel Sefup

11. Skalibruj czujnik. Sciezka menu: Device Sefup > Sensor Calibration
12. Wprowadz kolejne ustawienia. Patrz Instrukcja obstugi przetwornika M100.
13. Zapisz konfiguracje na urzqdzeniu.

Przenosny terminal HART

('\’_:F Uwaga: Plik DD ,008E8E7F0101.hhd” znajduje si¢ na dostarczonym nosniku CD-ROM. Plik
DD mozna réwniez pobra¢ przez Infernet, korzystajgc ze strony www.mt.com/M100.

Informacja na temat czynnosci nr 1 znajduje sie w dokumentacji przenosnego ferminala HART.

1.

8.

9.

Sprawdz, czy plik DD przetwornika M100 jest juz zainstalowany w podrecznym

terminalu HART. W razie poirzeby zainstaluj plik DD.

Komunikacja zostanie nawigzana automatycznie.

Wybierz opcje Sensor Type (Typ czujnika).

Sciezka menu: Detailed Setup > Measurements > Channel Sefup > Sensor Setup

Zataduj konfiguracje z urzqdzenia. Sciezka menu: Device Setup > Detailed Sefup

Ustaw opcje Tag (Znacznik) i (lub) Long Tag (Dtugi znacznik).

Sciezka menu: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

Ustaw parametry Date (Datfa) i Time (Godzina). Ustaw dafe w formacie 24-godzinnym.

Nie mozna zmieni¢ formatu czasu. Sciezka menu: Device Setup > Set Date/Time

Ustaw zakres analogowego sygnatu wyjsciowego.

Sciezka menu: Defailed setup > Output Condition > Analog output > Range

— URV (Upper Range Value, gorna warto$¢ zakresu) oraz LRV (Lower Range Value/
Dolna warto$¢ zakresu): Warfosci mozna dosfosowa¢ do aktualnego zakresu pomiaru.
Warto$ci powinny sig miesci¢ w zakresie pomiarowym czujnika.

— USL (Upper Sensor Limit/Gorna warto$é zakresu) and LSL (Lower Sensor Limit/
Dolna warto$¢ zakresu): Limity zalezg od czujnika i nie mozna ich zmienic.

rieél zmienne procesu PV, SV, TV i @V

Sciezka menu: Device Setup > Detailed Setup > Measurements > Channel Setup

Skalibruj czujnik. Sciezka menu: Device Setup > Sensor Calibration

10. Wprowadz kolejne ustawienia. Patrz Instrukcja obstugi przetwornika M100.
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Zmiana typu czujnika
Warunek wstepny: Przetwornik M100 i inny rodzaj czujnika zosfaty zainstalowane i majg
zasilanie.

W przypadku zmiany fypu czujnika, np. z czujnika przewodnosci na czujnik pH, nalezy
wykona¢ nastepujgcg procedure:

1. Utwdrz potgczenie.

2. \Wybierz opcje Sensor Setup (Konfiguracja czujnika).

Sciezka menu: Detailed Sefup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup
Uruchom opcje Sensor Setup (Konfiguracja czujnika).

\Wybierz nowy typ czujnika dla parametru Sensor Type (Typ czujnika).

Zataduj konfiguracje z urzqdzenia.

Konfiguracja w narzedziu konfiguracyjnym lub w przeno$nym terminalu HART zostanie

zakiualizowana. Jesli zostat wybrany odpowiedni typ czujnika, zostanie wysSwietlone
menu Verify (Weryfikuj).

o o~ w
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7 Kalibracja czujnikow
(SCIEZKA: Device setup / Sensor Calibration)

@ Uwaga: Aby uzyska¢ jok najdoktadniejsze wyniki przeprowadzonej kalibracji, nalezy
przestrzega¢ ponizszych zalecen. Pobrang prébke jednorazowgq nalezy umiescic jak najblizej
punkfu pomiarowego czujnika. Pomiar prébki powinien odbywag sig w femperaturze procesu.

Korzystajqc z narzedzia konfiguracyjnego, narzedzia do zarzgdzania zasobami lub ferminala
HART, mozna skalibrowa¢ czujnik jedng z metod kalibracji: Process (Technologiczna),
1-Point (1-punkfowa) i 2-Point (2-punktowa). Informacja na temat kalibracji znajduje sig
w Instrukcji obstugi przetwornika M100. Korzysfajgc z oprogramowania iSense, mozna
skalibrowaé czujnik jednq z metod kalibracji: 1-Point (1-punkfowa) lub 2-Point (2-punkfowa).
Wigcej informacji znajduje sig w instrukcji obstugi oprogramowania iSense.

W trakcie przeprowadzania jednej kalibracji nie mozna rozpoczq¢ kolejnej.

Menu Kalibracja czujnika
Informacja o mefodach kalibracji, patrz Rozdziat ,Strukfura menu” na stronie 127.

Po pomysinym zakonczeniu kalibracji dostepne sq nasfepujace opcje:

o Adjust (Reguluj)
Warto$ci kalibracji sq dosfosowywane i wykorzystywane do prowadzenia pomiaréw.
Dodatkowo warto$ci kalibracji zostajq zapisane w historii kalibracji.

 Calibrate (Kalibruj)
Warto$ci kalibracji sq przechowywane w historii kalibracji w celu dokumentacji, jednak
przyrzqd nie wykorzystuje ich do prowadzenia pomiaréw. Warfosci kalibracji ofrzymane
podczas ostatniej zapisanej adiustacji sq dalej wykorzystywane do prowadzenia
pomiarow.

* Abort (Przerwij)
Warto$ci kalibracji zostajq usunigte.
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8 Konserwacja

Przetwornik nie wymaga przeprowadzania czynnosci konserwacyjnych.

Jego powierzchnig nalezy czysci¢ migkkgq, wilgoing $ciereczkq, a nastepnie delikatnie przetrze¢
suchg szmatkq.
9 Utylizacja

Nalezy postgpowaé zgodnie ze stosownymi lokalnymi lub krajowymi przepisami dotyczgcymi
zuzytego sprzetu elekirycznego i elekironicznego.

Przetwornik powinien zosta¢ rozmontowany. Jego czesci nalezy wiasciwie posegregowaé
i przeznaczy¢ do recyklingu. Materiaty niepodlegajqce recyklingowi nalezy zutylizowaé
W sposob przyjazny dla $rodowiska.

10 Europejska deklaracja zgodnosci

Europejska deklaracja zgodnosci jest jednym z elementéw dostawy.

ISM fo zarejestrowany znak fowarowy Mettler-Toledo Group w Szwajcarii, Brazylii, Stanach
Zjednoczonych, Chinach, Unii Europejskiej, Korei Potudniowej, Rosji i Singapurze.
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Guia de Configuracdo Rapida
Transmissor M100/2H DR

Conteiido
1 Seguranca e Uso Pretendido 134
2 Dados Técnicos e Oufras Informagdes 135
& 4 3 Montagem 135
“W 4 Conexdo eléfrica 135
Y 5 Estrutura dos Menus 137
V 4 6 Configuracdo Geral 138
{ v 7 CalibragGo do Sensor 141
E ! 8 Manutencdo 142
i 9 Descarte 142
10 Declaragdo de Conformidade CE 142

133 pt



1

pt

Seguranca e Uso Pretendido

(? Nota: O Guia de Configura¢Go Rapida é um manual resumido de instrugdes.

134

O transmissor M100 somente deve ser instalado, conectado, comissionado e mantido por
especialistas qualificados, por exemplo, técnicos eletricistas, em fotal conformidade com as
instrugdes deste Guia de Configuragdo Rdpida, normas aplicdveis e regulamentacdes legais.
0O especialista deverd ler e enfender este Guia de ConfiguragGo Rdpida e deverd seguir as
instrugdes nele contidas. Se algo ndo estiver claro para vocé neste Guia de Configurag@o
Rdpida, deverd ler o Manual de Operagdo (fornecido em CD-ROM). O Manual de Operag@o
fornece informagdes detalhadas sobre o instrumento.

0 transmissor M100 somente deverd ser operado por pessoal familiarizado com o fransmissor
e qualificado para esse frabalho.

Uso Pretendido

0O transmissor M100 de frilho DIN é um transmissor de 2 fios para medigdes analiticas com
capacidade de comunicagdo HART. O fransmissor M100 é uma unidade mulfiparametro de
1 canal para medigdes de pH/ORP, condutividade e oxigénio dissolvido. Somente é compativel
com sensores ISM®.

0O fransmissor M100 foi projetado para uso em industrias de processo, em areas sem risco.

Guia de ajuste de pardmetros do M100

Pardmetro M100/2H DR
ISM

pH/ORP .

pH/pNa .

Condutividade 4-e .

Amp. Oxigénio Dissolvido ppm / ppb / tragos eD/eD/e2

1) Sensores INGOLD e THORNTON
2) Sensores THORNTON



2 Dados Técnicos e Outras Informacdes

Os dados técnicos mais importantes como a tensdo de alimenfagdo sdo mostrados na placa
de identificag@o no fransmissor. Para mais dados técnicos como exatiddo, consulte o Manual
de Operacdo. Este documento, 0 Manual de Operacdo e o software estdo no CD-ROM fornecido.
E possivel também baixar a documentagdo via internet em “www.mt.com/M100”.

3 Montagem

0 fransmissor M100 de frilho DIN é adequado para sistemas de frilho DIN com 35 mm de
largura.
Para os desenhos de instalagdo, consulte 0 Manual de Operagdo.

4 Conexado elétrica

(?Observagﬁo: Desligue o insfrumento durante a conexdo eléfrica.

Desligue a fens@o de alimentac@o.

Conecte a fonfe de alimentag@o (14 a 30 V CC) aos ferminais 1 e 2.
Conecte 0 sensor aos ferminais 5 e 6.

Conecte a saida analégica e o sinal HART aos ferminais 1 e 2.

Conecte a enfrada digital para colocar o transmissor em esfado Hold aos terminais
3e4

6. Conecte o sinal da enfrada analégica 4 a 20 mA para compensagdo de pressdo aos
terminais 7 e 8.

o~ wN -~

Para as definicdes do terminal consulfe a proxima pdgina.
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Definigdo do Terminal Funcionalidade LED

@ @
0 N %i*a ®

5678 4 ‘;k; 1 g
182 TB1
5 16 | 718 4 13 Azr I 1' E
TSM- | TSM- ouT- [Roul
Data | GND A'”*l Al P '"'lD'”* R s ’
1 Bloco de ferminais TB2 1 Portfa: Inferface para servico,
2 Bloco de terminais TB1 ex.: atualizacdo do firmware
2 LED verde
3 LED vermelho
Terminal Defini¢cdo
B2 5 Dados ISM Entrada do sensor, consulte “Seguranca e Uso Pretendido”
6 ISM-GND na pagina 134.
7 Ain+ Entrada analégica 4 a 20 mA (para compensacdo de pressdo)
8 Ain—
TB1 4 DI- Entrada digital (para colocar o fransmissor em estado Hold)
3 DI+
2 Aout-, HART- | Conexdo de energia de 14 a 30 V CC, Saida analdgica e sinal
1 Aout+, HART+ | HART

LED Verde LED Vermelho Definictio

X — Operagdo correta
X X Erro
X Piscando? Adverténcia

0,5 s: ligado

0,5 s: desligado
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Estrutura dos Menus

Device Setup

v v v v v v
Sensor Diagnostics & ; . Increment
Calibration® Senico Detailed Setup Review Set Date/Time aufoclave
[
v v v l v
pH/ORP Oxygen Conductivity/ « Device Info « Load
pH/pNa Resistivity « Test device Configuration®*
« Loop test *+ Measurement
« D/ATrim « Output Condition
+ HW Diagnostics « HART Info
« ISM Setup
« System
« Alarm Setup
v v v
* pH Process * Process Slope « Cond Process
« pH 1-Point « Process Offset « Cond 1-Point
* pH 2-Point + 1-Point Slope « Cond 2-Point
* ORP Process + 1-Point Offset * Resistiv. Process
+ ORP 1-Point * Ain calibration * Resistiv. 1-Point
* Verity « Verfy \R,E:'Sf;w‘ Z-point Sensor Calibration menu dependent on the connected sensor
**Load Configuration only for HART handheld terminal

Process variables

v

v

v

Process variable

Measurement chart| |Analog output chart
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6 Configuracto Geral

pt

E possivel configurar o transmissor M100 através de uma ferramenta de configuragdo, uma
ferramenta de gerenciamento de ativos ou um terminal HART portdtil.

Pré-requisito: O transmissor M100 e o sensor esfdo monfados e conectados elefricamente.

Ferramenta de configuracdo ou ferramenta de gerenciamento de ativos

= Nota: ODTM e a ferramenta de configuragto PACTWare™ encontram-se no CD-ROM fornecido.

138

Epossivel também baixar o DTM via Internet “www.mt.com/M100”.

Para as efapas de 1 a 5 e etapa 13, consulte a documentacdo sobre a ferramenta.

1. Instale a ferramenta de configuracGo, por exemplo, PACTWare™, ou a ferramenta de
gerenciamento de ativos.
Instale o DTM para a inferface HART e o DTM para o fransmissor M100.
Atualize o catdlogo do dispositivo.
Estabeleca a conexdo. Verifique as configuragdes da porta COM, se necessdrio.
Selecione Sensor Type (Tipo de Sensor).
Caminho do menu: Defailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Sefup.
Carregue a configuragdo a partir do dispositivo.
7. Defina Tag (Etiqueta) ou/e Long Tag (Etiqueta Longa).
Caminho do menu: Device Setup > Detailed Setup > HART Info
8. Defina Date (Data) e Time (Hora). Configure a hora em formato 24 horas. O formafo
da hora ndo pode ser alterado. Caminho do menu: Device Setup > Sef Date/Time
9. Configure a faixa do sinal de saida analégica.
Caminho do menu: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range
— URV (Upper Range Value / Valor de Faixa Superior) e LRV (Lower Range Value / Valor
de Faixa Inferior): Os valores podem ser alferados para a faixa de medic@o afual.
Os valores devem estar denfro dos limifes de medic@o do sensor.
— USL (Upper Sensor Limit / Limite Superior do Sensor) e LSL (Lower Sensor Limit /
Limite Inferior do Sensor): Os limites s@o definidos pelo sensor e ndo podem ser
alterados.
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10. Defina as varidveis do processo PV, SV, TV e @V

Caminho do Menu: Device Sefup > Detailed Sefup > Measurements > Channel Setup

11. Calibre o sensor. Caminho do menu: Device Setup > Sensor Calibration
12. Execute oufras configurages. Consulte 0 Manual de Operag@o do transmissor M100.
13. Armazene a configurac@o no dispositivo.

Terminal HART portdtil

C? Nota: O DD “008E8E7D0101.hhd” encontra-se no CD-ROM fornecido. E possivel fambém
baixar o DD via Infernet em “www.mt.com/M100”.

Para a “Etapa 17, consulte a documentagdo do ferminal HART portdfil.

1.

Verifique se o DD do transmissor M100 jd foi insfalado no ferminal HART portdfil. Instale

0 DD, se necessdrio.

A comunicagdo € estabelecida automaticamente.

Selecione Sensor Type (Tipo de Sensor).

Caminho do menu: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Sefup.

Carregue a configurag@o a partir do dispositivo. Caminho do menu: Device Sefup >

Detailed Setup

Defina Tag (Etiqueta) ou/e Long Tag (Etiqueta Longa).

Caminho do menu: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

Defina Date (Data) e Time (Hora). Configure a hora em formato 24 horas. O formato

da hora ndo pode ser alferado. Caminho do menu: Device Setup > Set Date/Time

Configure a faixa do sinal de saida analdgica.

Caminho do menu: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

— URV (Upper Range Value / Valor de Faixa Superior) e LRV (Lower Range Value / Vialor
de Faixa Inferior): Os valores podem ser alterados para a faixa de medi¢@o atual.
Os valores devem estar dentro dos limites de medic@o do sensor.

— USL (Upper Sensor Limit / Limite Superior do Sensor) e LSL (Lower Sensor Limit /
Limite Inferior do Sensor): Os limites s@o definidos pelo sensor e ndo podem ser
alterados.

Defina as varidveis do processo PV, SV, TV e @V

Caminho do Menu: Device Setup > Detailed Sefup > Measurements > Channel Sefup
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9.

Calibre o sensor. Caminho do menu: Device Setup > Sensor Calibration

10. Execute outras configuragdes. Consulte 0 Manual de Operacdo do transmissor M100.

Alterar o Tipo de Sensor
Pré-requisito: O transmissor M100 e outro tipo de sensor estdo montados e conectados
elefricamente.

Se alferar o tipo do sensor, por exemplo, um Sensor de condutividade com um sensor de pH,
realize o seguinfe procedimento:

1.
2.

I o

Estabele¢a a conexdo.

Selecione Sensor Setup (Configuracdo do Sensor).
Caminho do menu: Defailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Sefup.

Inicie a “Sensor Setup” (Configurag@o do Sensor).
Selecione o novo tipo do sensor para o parGmetro Sensor Type (Tipo de Sensor).
Carregue a configuragdo a partir do dispositivo.

A configurag@o na ferramenta de configurag@o ou no HART portdtil € atualizada. Se fiver
selecionado o tipo de sensor correto, o menu “Verify” (Verificar) serd exibido.



7 Calibractio do Sensor
(CAMINHO: Device setup/Sensor Calibration)

@ Nota: Para obfer os melhores resultados de calibragem do processo, observe os pontos a
seguir. Realize a coleta de amostras o mais proximo possivel do ponto de medi¢do do sensor.
Mega a amostra & temperatura do processo.

Através da ferramenta de configurac@o, a ferramenta de gerenciamento de afivos ou o ferminal
HART portdtil, é possivel calibrar o sensor com o método de calibrag@o “Process” (Processo),
“1-Point” (1 Ponto) ou “2-Point” (2 Pontos). Para os méfodos de calibrag@o, consulte o
Manual de Operagdo do transmissor M100. Por meio do software iSense é possivel calibrar
0 sensor com 0 méfodo de calibragdo “1-Point” (1 Ponfo) ou “2-Point” (2 Pontos). Consulte
0 Manual de Operagdo do software iSense.

Logo que a calibracdo estiver em andamento, nenhuma outra calibrac@o pode ser iniciada.

Menu de Calibracdio do Sensor
Para saber os métodos de calibragdo, consulte “Estrutura dos Menus” na pagina 137.

Apos cada calibragdo bem-sucedida, as seguintes opcdes estdo disponiveis:

o Adjust (Ajustar)
Os valores da calibragto sdo tomados e usados para a mediggo. Além disso, os valores
de calibrag@o sdo armazenados no histérico de calibrag@o.

e Calibrate (Calibrar)
Os valores de calibrag@o so armazenados no histérico de calibrag@o para fins de
documentagdo, mas ndo sdo usados na medi¢do. Os valores de calibragdo do dltimo
ajuste vdlido sdo usados posteriormente na medigdo.

* Abort (Anular)
Os valores da calibragto sdo descartados.
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8 Manutencio

O transmissor ndo requer manufengdo.

Limpe as superficies com um pano macio e Umido e seque cuidadosamente as superficies
COM UM pano seco.

9 Descarte

Observe as leis locais ou regulamentagdes nacionais com relagdo ao descarte de “Residuos
de equipamentos eléfricos e elefrénicos”.

Desmonte o fransmissor de acordo com 0s recursos. Separe 0S recursos e encaminhe-0s para
reciclagem. Materiais ndo recicldveis tém de ser descarfados de uma maneira ecologicamente
sustentavel.

10 Declaracdo de Conformidade CE

A Declarac@o de Conformidade CE faz parte do produto.

ISM é uma marca registrada do Grupo Meftler-Toledo na Suiga, Brasil, EUA, China, UniGo
Europeia, Coreia do Sul, Russia e Singapura.
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TeXHWUKa 6e30NaCHOCTH U HAO3HAYEHHE

(? Mpumeyanue. AaHHOE PYKOBOACTBO MO GbICTPOI HACTPOWKE MPEACTABASIET COBOM KPATKYIO

144

MHCTPYKLMIO NO 3KCNAYaATALMK.

MOHTOX, MOAKAIOHEHME, BBOA B SKCTIAYATALWMIO U TeXHWYECKoe OBCAYXVBOHME TPAHCMUTTEPA
M100 AOAKHbI BBINOAHSITb TOABKO KBOAUDULIMPOBAHHBIE CMELMAAUCTbI-3AEKTPOTEXHWUKM, B MOAHOM
COOTBETCTBUM C AGHHBIM PYKOBOACTBOM, O TAIOKE AGMCTBYIOLLIMMI HOPMAMM W MPABUACMM.
CreumaavcT AOMKEH BHUMATEALHO 03HAKOMMUTLCS C PYKOBOACTBOM MO BbICTPOV HACTPOMKE
COONIOAQTH BCE COAEPXKALLIMECS B HEM YKO3AHWS. ECAU K CBEAEHWSIM, NPUBEAEHHBIM B 3TOM
PYKOBOACTBE MO ObICTPOI HACTPOViKE, HEOBXOAMMBI MOSICHEHMS], 06PATUTECH K PYKOBOACTBY MO
3KCMAYaTaLmMM (HQ NPUAQraeMoM KOMMAKT-ANCKE) . B pyKOBOACTBE N0 IKCMAYATALMM COAEPXKUTCS
60Aee NOAPOBHAS MHPOPMALLMS O AGHHOM YCTPOWACTBE.

K pa6ote ¢ tpaHcmutTepoM M100 AOMYCKAKOTCS! TOALKO OMepatopbl, 3HAKOMblE C 3TUM
YCTPOVICTBOM W UMEIOLLIYE HEODXOANMYIO KBOAUDUKALIMIO.

HasHayenune

AByxnpoBoaHow TpaHeMuTTep M100 yctaHaeAvBaeTcst Ha DIN-pevike 1 NpeAHA3HAYAETCS AAST
QHOAUTUYECKUX U3MEPEHU U NEepeAayn AQHHbIX Mo npoTokoAy HART. TpaHcmuttep M100
NPEeACTABASIET COOOW OAHOKAHAALHbIA MHOrOMAPAMETPUYECKMIA MPUOOP AAS 3MEPeHUst pH/
OBI1, COAEPXKAHWSI PACTBOPEHHOTO KMCAOPOAG W 3AEKTPOMPOBOAHOCTU. MpUbop COBMECTUM
TOAbKO C AQTYMKAMM TMNA ISM®.

TpaHcmutTep M100 NpeAHO3HAYeH AAS MPUMEHEHNST B NepepabaThiBAIOLLIEN MPOMBILLIAEHHOCTH
BO B3PbIBOOE30MACHbIX 30HAX.

MapameTpbl, U3MepgemMbie TpaucmuTTepom M100

Napametp M100/2H DR
Aaryuk ISM
pH/OBIN .
pH/pNa .
9AeKTPONPOBOAHOCTb, 4-3AEKTPOAHBIA AQTUMK .
CoAepXKaH1e pacTBOPEHHOTO K1CAOPoAa (ppm, ppb, oeD/eD/ e

CAEAOBbIE KOAVYECTBA) NO AMMepoOMETPUYECKOMY METOAY

1)  Aarumku INGOLD v THORNTON
2)  Aarumkv THORNTON




2 TexHuyecKue AGHHbIE H AOMOAHHTEAbHAS HHDOPMALUS

Camble BO)KHble TEXHMYECKME AQHHblE, TAKME KAK HAMPSHKeHWe MUTAHUS, YKA3aHbI Ha
NAcNOpPTHOM TaB6AMYKE TPAHCMUTTEPA. AOMOAHUTEABHYIO TEXHUYECKYID MHDOPMALMIO, TAKYO
KAK TOYHOCTb, MOXKHO HQWTW B PYKOBOACTBE MO 3KCMAYATALWMW. ITOT AOKYMEHT, PyKOBOACTBO
N0 3KCMAYATALMM 1 NPOrPAMMHOE 06EcrneyeHne HAXOASTCS HA BXOASILLEM B KOMMAEKT
KOMMAKT-AUCKE. AOKYMEHTALMIO MOYKHO TAKXKe CKayaTh ¢ canta www.mf.com/M100.

3 YcraHoBka

TpaHcmuTTep M100 MOXKET YCTAHABAMBATLCS B cucTeMbl DIN-peek LMpuHoi 35 M.
YepTexkn YCTAHOBKM MOXHO HAWTU B PYKOBOACTBE M0 3KCMAYATALWMN.

4 JAeKTpUYecKoe NOAKAKYEHHE

—Tipumenanme. Tepea BbIMOAHEHMEM SAEKTPUHECKUX COBAMHEHMIA BLIKAOHITE NPUBOP.

OTKAKOYMTE OT CETU MUTAHMSL.

MoakAtoumTe nuTaHue (14-30 B noct.toka) K khemmam 1 1 2.

[ToAKAOUYMTE AQTYMK K KAEMMAM 5 1 6.

MoAKAIO4MTE MPOBOAKY GHAAOTOBOTO BbIXOAQ M NPOBOAKY HART K kKAeMMamM 1 1 2.

TMoAKAOYMTE MPOBOAKY LIMGPOBOTO BXOAT AAS MEPEKAIOYEHNSI TPAHCMUTTEPA B COCTOSIHWE
YAEPXKAHUS K KAeMMaM 3 1 4.

6. TIOAKAKYMTE MPOBOAKY OHAAOIOBOTO BXOAHOO CUTHOAQ KOMIEHCALWMM AQBAEHMS (4—20 MA)
K KAeMMaM 7 11 8.

o~ wN -~

OnucaHve Ha3HAYeHNs KAEMM MPUBEAEHO HA CAGAYIOLLEN CTPAHMLE.
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Onucanue KAeMm

@

CBETOAMOAHBIE HHAUKATOPDI

ON

O N a° ®
5678 4321 i
TB2 TB1
5 6] 78 Z[3[2 [ E
TSM- [ TSM- AOUT- [Rout+
bata | oND Aln+| Aln- D In-|DIn+ HARTART F
1 KaeMMHas koAoaKa TB2 1 TopT: cAyXe6HbI MHTepdeNc,
2 KnemmHas konoaka TB1 Hanpumep, AASl OGHOBAEHUSI
BCTPOEHHoro M0
2 3eAeHblil CBETOAMOA
3 KpacHblit CBETOANOA
Kaemma Hasnavenne
TB2 5 AaHHble ISM Bxoa aatumka, cM. [AaBa «TexHMKa 6e30NaCHOCTM 1 HO3HAYEHNE
6 3A3EMAEHME ISM | HQ CTPaHMLe 144.
7 Ain+ AHOAOTOBBIV BXOA OT 4 A0 20 MA (AASI KOPPEKLIMN MO AGBAEHUIO)
8 Ain-
TB1 4 DI- LIndpoBom BX0A (AASI NEPEKAKOYEHISI TPDAHCMUTTEPA B PEXUM
3 DI+ YABDXKAHNS)
2 Aout-, HART- MoakatoueHne nutaHus 14-30 B nocT. Toka, MPOBOAKY GHAAOMOBOMO
] Aout+, HART+ BbIXOAQ W CUTHOALHOW MPOBOAKK HART
3eneHblit cBeToAHOA | KpacHblii cBeToanop | HasHayeHune
X - HopmanbHas pabota
X X OwwmbKa
X Mwuraert: lpeaynpexxaeHne
0,5 ¢ roput
0,5 ¢ He roput
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CTPYKTYpQ MEHI0

Device Setup

v v v v v v
Sensor Diagnostics & ; . Increment
Calibration® Senico Detailed Setup Review Set Date/Time aufoclave
[
v v v l v
pH/ORP Oxygen Conductivity/ « Device Info « Load
pH/pNa Resistivity « Test device Configuration®*
« Loop test *+ Measurement
« D/ATrim « Output Condition
+ HW Diagnostics « HART Info
« ISM Setup
« System
« Alarm Setup
v v v
* pH Process * Process Slope « Cond Process
« pH 1-Point « Process Offset « Cond 1-Point
* pH 2-Point + 1-Point Slope « Cond 2-Point
* ORP Process + 1-Point Offset * Resistiv. Process
+ ORP 1-Point * Ain calibration * Resistiv. 1-Point
* Verity « Verfy \R,E:'Sf;w‘ Z-point Sensor Calibration menu dependent on the connected sensor
**Load Configuration only for HART handheld terminal

Process variables

v

v

v

Process variable

Measurement chart| |Analog output chart
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6 O0OLwue yKA3aHUS NO HACTPONKE

ru

TpaHcmuttep M100 MOXHO HACTPOWTH C MOMOLLBIO MPOrPAMMbI HACTPOWKKM, MPOrPAMMbI
YNPABAEHUS PECYPCAMM UAK Yepe3 PyYHON TepMUHAA HART.

Heobxoanmoe ycaosme: TpaHemuTTep M100 1 AQTHMK YCTAHOBAEHBI, BBIMOAHEHO X SAEKTPUYECKOe
NOAKAKYeHMe.

MporpamMma HACTPOKM MAM NPOrPAMMA YNPABAEHHS PECypcamu

(= Npumeyanue. Oaitnsl DTM 1 nporpammy HacTpoiikv PACTWare™ MOXHO HaTH Ha
MPVMAQraemMoM KOMMAKT-AkcKke. DTM MOXHO TakyKe 3arpy3uTb ¢ caita www.mt.com/M100.

148

LLary 1-5 v war 13 BLINOAHSIIOTCS B COOTBETCTBIM C OMUCAHWEM B AOKYMEHTALWMM NPOrpaMMBI.

1.

ok wN
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YctaHoBuTe Nporpammy Hactpoviku PACTWare™ nAv nporpammy yrpaeAeHust
pecypcamu.

YctaHosute DTM ans nHtepdenca HART u DTM aaq TpaHemutTepa M100.
OG6HOBUTE KATAAOT YCTPOWCTBA.

YcTaHoBUTe coeamHeHue. MposepsTe HacTpoiikn COM-NopTa, ecAv HEOBXOAMMO.
BribepuTe Sensor Type (TUn AQTYHKA).

MyTb: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup

3arpysute NapaMeTpbl HACTPOWKY C YCTPOMCTBA.

Bri6epute Tag (Ter) nan/v Long Tag (PacluupeHHblii Ter).

MyTb: Device Setup > Defailed Sefup > HART Info

YctaHoBuTe AQTY M Bpemsi B noAsix Date (Aata) v Time (Bpemd). Bpems 30aaetcst
B 24-4acoBoM dopmate. PopmaT oTOBPAXKEHNST BDEMEHM HE MOAAEXKUT UBMEHEHUIO.
MyTb: Device Setup > Set Date/Time


www.mt.com/M100

13.

YCTAHOBWTE AUAMNA30H QHAAOTOBOIO BbIXOAHOMO CUTHAAQ.

MyTb: Detailed sefup > Oufput Condition > Analog output > Range

— URV (Upper Range Value / BepxHuin npeae Anana3oHa curdaaa) v LRV (Lower
Range Value / HWkHWIA NpeaeA AMANA30HA CUrHAAQ): 3HAYEHMST MOXKHO U3MEHSITh
B COOTBETCTBUM C TEKYLLMM AMANA30HOM N3MepeHust. OHU AONKHBI OCTABATLCS
B NPeAEAOX AMANA30HA U3MEPEHNIA AQTYMKA.

— USL (Upper Sensor Limit / BepxHuit npeaeA n3amepeHuin Aatiuka) u LSL (Lower Sensor
Limit / HukHWA NpeAeA N3MepeHui AQTHUKA): 3T NPEAEALI OMPEAEASIIOTCS] CBOACTBAMM
AGTYNKA 1 HE MOAAEXKAT U3MEHEHWIO.

. 3aaaiiTe napameTpsl npoecca PV, SV, TV 1 @V

MyTb: Device Setup > Detailed Setup > Measurements > Channel Setup

. BbinoAHMTE KaAWBPOBKY AaTumka. MyTe: Device Setup > Sensor Calibration
. BbINOAHMTE BCE HEOOXOANMbIE HACTPOIIKK. CM. PYKOBOACTBO MO 3KCMAYATALIM

TpaHecmuTTepa M100.
COXpaHu1Te HACTPOMKM YCTPOWCTBA.

PyuHoii TepmuHaA HART

@ Npumeyanne. Gaitr DD «008EBE7FO101.hhd» HOXOAMTCS HO MPUAGrAEMOM KOMMAKT-AMCKE.
Ero MOXHO TaKxke ckayaTb Ha caite www.mt.com/M100.

LLiar 1 onucaH B AOKYMEHTALMM Py4YHOTO TepMUHAAG HART.

1.

Y6eauTech, YTo npurodkeHne DD aast TpaHemuTTepa M100 YCTAHOBAEHO HO Py4YHOM
TepMuHane HART. YCTaHOBWTE NpuAoyKeHue DD, ecAv HEOOXOAUMO.

CB913b YCTAHABAVBAETCS ABTOMATUYECKM.

Bbibepute Sensor Type (Tun AaT4MKa).

MyTb: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup

3arpyaute NapameTpbl HACTPOMKY ¢ ycTponcTea. MMyTe: Device Setup > Detailed Setup
Boibepute Tag (Ter) van/v Long Tag (PacLunpeHHbli Ter).

MyTb: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

YcTaHoBWTE AQTY 1 BpeMsl B noAsix Date (Aata) v Time (Bpems). Bpems 3aaaetcs
B 24-4yacosom dopmate. Popmar oTOBPAKEHIS] BDEMEHM HE MOAAEXKMT U3MEHEHUHO.
MyTb: Device Setup > Set Date/Time
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YCTQHOBMTE AMAMA30H QHAAOTOBOTO BBIXOAHOTO CUTHAAQ.

MyTb: Detailed sefup > Output Condition > Analog output > Range

— URV (Upper Range Value / BepxHuid npeaeA AnanasoHa curHaaa) u LRV (Lower
Range Value / HWKHWI npeaeA ANANA30HA CUTHAAQ): 3HAYEHUSI MOXKHO U3MEHSITb
B COOTBETCTBUM C TEKYLLMM AMANA30HOM M3MepeHusl. OHM AOAKHBI OCTABATLCS
B MPEAGAGX AMAMA30HA M3MEPEHUIA AQTUMKA.

— USL (Upper Sensor Limit / BepxHuit npeaeA n3amepeHui Aatamka) v LSL (Lower Sensor
Limit / HWkHWIA npeaeA n3MepeHuii AQTYMKA): 3TV NMPEABALI OMPEABASIOTCST CBONCTBAMM
AGTYUKA U He MOAAEKAT UBMEHEHMIO.

3aaaite napameTpsl npotecca PV, SV, TV n @V

MyTb: Device Setup > Detailed Sefup > Measurements > Channel Setup

BeinoAHuTe KaAMGpoBKY AaTymKa. MyTb: Device Setup > Sensor Calibration

BbINoAHUTE BCE HEOOXOAMMBIE HACTPOKW. CM. PYKOBOACTBO MO KCMAYATALMM
TpaHcmutTepa M100.

U3MeHeHune TNa AQTYMKA
HeobxoanmMoe ycaosue: TpaHeMUTTep M100 M HOBbIA AQTHUK YCTOHOBAEHbI, BbIMOAHEHO WX
INEKTPUYECKOE NMOAKAIOYEHNE.

Mpy 3aMeHe AQTYMKA (HaNpUMEp, AQTYUKA SAEKTPOMPOBOAHOCTU HA AQTYMK pH), BLINOAHUTE
CAGAYIOLLME OnepaLm:

1.

A
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YCTAHOBUTE COEAMHEHME.

Bribepute Sensor Setup (HacTpolika AGTYHKA).
MyTb: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup

Bei6epute Sensor Sefup (HacTpoika AaTumka).

Bbl6epuTe HOBOE 3Ha4YeHWe napameTpa Sensor Type (Tun AaT4uKa).

3arpyauTte NApaMeTpbl HACTPOWKK C YCTPOWCTBA.

[py 3TOM OGHOBASIIOTCSI NAPAMETPbI B MPOrPAMME HACTPONKYW WAV B PyYHOM TEPMUHOAE
HART. EcAv TN AQTHMKA BBIBPAH KOPPEKTHO, NosiBuTest MeHto Verify (Mposepka).



7 KaaubpoBKa AQTYMKA
(MYTb: Device setup/Sensor Calibration)

@ Mpumeyanue. AAst AOCTVDKEHMST OMTUMAABHBIX PE3YALTATOB KAAMBPOBKM MO TEXHOAOTUHECKON
CpeAe HeobXOAMMO Y4ecTb CAeAytoLiee. MpoBy CAeAyeT BbIGUPATL KAK MOXHO BAKE K
3HAYEHUSIM NApPAMeTPa, KOTOpbIe BYAET M3MepSITb AQTHMK. VI3MepeHme CAeAyeT NPOBOANTL NPK
TeMnepaType TEXHOAOTMYECKON CPEAbI.

MpoBoAsl KAGAMGPOBKY C MOMOLLBIO MPOrpaMMbl  KGAMGPOBKM, NPOrPAMMBI YNPABAEHHS
pecypcamm UAM pydHOro TepMMHAAG HART, MOXHO BbIGPATL MeTOA KaAMBPOBKK Process (Mo
TexHoAornyeckom cpeae), 1-Point (Mo oaHoi Touke) nan 2-Point (Mo AByM Toukam). MeToas!
KAAVOPOBKY CM. B PYKOBOACTBE MO aKCNAyaTaLmun TpaHcmuttepa M100. MeToabl KGAMGPOBKM
1-Point (Mo oaHoi Touke) n 2-Point (Mo ABYM TOYKAM) MOXHO MPUMEHUTL MOCPEACTBOM
NporpaMmHoro obecneyeHus iSense. CM. pyKOBOACTBO MoAb30BaTeAs 10 iSense.

B npouecce KaAMGPOBKM HEBO3MOMKEH 3AMYCK eLLEe OAHON KOAMOPOBKM.

MeHH0 KaAUGPOBKHM AQTYNKOB
O MeToAQX KAAUBPOBKYM CM. TAaBA «CTPYKTYPA MEHIO» HA cTpaHuLe 147.

[MocAe KQXAOW yCneLwHOM KAAMGPOBKM MPEAAQrQIOTCS CAEAYIOLLIE BAPUAHTBI:

o Adjust (PeryaupoBka)
KaAnBpOBOYHbIE 3HAYEHMSI MPUHUMALOTCS U UCTIOAB3YIOTCS! AAS M3MepeHus. Kpome Toro,
OHW COXPAHSIKOTCS B XXYPHOAE KAAWGPOBOK.

o Calibrate (KaAu6poBka)
KKaAMBPOBOYHBIE 3HAYEHMS! PErUCTPUPYIOTCS! B XKYPHAAE KAAUGPOBOK, HO HE UCTIOAL3YIOTCS
NS U3MEPEHUSI. AAS MOCAEAYIOLLMX U3MEPEHMIA UCTIOAB3YIOTCS! KAANGPOBOYHbIE 3HAYEHMS!
MOCAEAHEH NPUHSITON KOPPEKTUPOBKMY.

e Abort (OTMeHa)
KaAMBPOBOYHbBIE 3HAYEHUS YAGASIKOTCS].
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8 TexHuyeckoe 06CAYXHBAHME

TPaHCMUTTEp He TpebyeT 0BCAYIKMBAHMS.
Ouuctute NOBEPXHOCTH MSITKO BAGYKHOW TKAHbIO U QAKKYPATHO NPOTPUTE HACYXO.
9 Ytuausauuq
COG/\K)AOI?ITe AeVICTByiOLLI,VIe MeCTHble W HOUWOHOAbHblE NPABWAQ YTUAU3ALMK OTXOAOB
INEKTPUHECKUNX N SAEKTPOHHbIX KOMMOHEHTOB.
Pasbepute TpaHCMUTTEpP MO MaTepuaAam. OTCOPTUPYWATE MATEPUOAbI W OTMPCBLTE WX HA

nepepaboTky. He NOAAEXKALLVE MepepabOTKe MATEPUAABI CAGAYET YTUAU3MPOBATL 3KOAOTUHECKM
6€30MaCHbIM CrIOCOOOM.

10 3asiBAEHME 0 COOTBETCTBUM CTAHAAPTAM EC

30s1BAEHME O COOTBETCTBUM CTAHAGPTAM EC BXOAWT B KOMMAEKT MOCTABKM.

ISM — 3aperucTpupoBaHHAS TOProBasi MApKa rpynmbl komnaHuiA Mettler-Toledo Group B
LUsenuapun, Bpasnamm, CLUA, Kutae, Esponeiickom Cotose, HOxHoi Kopee, Poccun u
CwHranype.
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Sikerhet och avsedd anvéindning

(? Observera: Snabbinstallationsguiden &r en kortfattad bruksanvisning.

154

M100-transmitfern far endast installeras, anslutas, driftsattas och underhdllas av kvalificerad
personal, som eltekniker, enligt anvisningarna i denna snabbguide och enligt gdllande
foreskrifter och normer.

Personalen maste ha Iast och forstatt denna snabbguide och folja instruktionema i den. Om
du dr osaker om ndgot i denna snabbguide, ska du Idsa bruksanvisningen (fillhandahdlls pa
CD-ROM). Bruksanvisningen innehdller detaljerad information om detta instrument.

M100-transmitfern bor endast anvéndas av personal som har kunskap om transmittern och
ar behoriga for sGdant arbete.

Avsedd anviindning

M100-transmittern till DIN-rack dr en 2-frédsmatad transmitter for analytiska matmingar med
kommunikationsmdjligheter via HART. M100 dr en 1-kanals multiparameterenhet for métning
av pH/ORP, kondukfivitet och upplést syre. Den &r endast kompatibel med ISM®-sensorer.
M100-transmittern dr utformad for anvandning i icke-farliga omraden i processindustrier.

Parameterinstillning till M100

Parameter M100/2H DR
ISM

pH/ORP .

pH/pNa .

Kondukfivitet 4-e .

Amp. upplost syre, ppm/ppb/spdrmdngd eD/eD/e2

1) INGOLD- och THORNTON-sensorer
2) THORNTON-sensorer



2 Tekniska uppgifter och dvrig information

De viktigaste tekniska uppgifterna, som matningsspdnning, visas pd namnskylten som finns
pd transmittern. Ytterliga tekniska uppgifter som noggrannhet finns i bruksanvisningen. Detta
dokument, bruksanvisningen och programvaran finns pd medf6ljande CD-ROM. Du kan Gven
ladda ned dokumentationen pd “www.mtf.com/M100”.

3 Montering

M100-transmittern till DIN-rack Iampar sig for DIN-racksystem med en bredd pd 35 mm.
Installationsritningar finns i bruksanvisningen.

4 Elektrisk anslutning

(?Observeru: Stéing av instrumentet under elanslutningen.

Stdng av matningsspdnningen.

Anslut ndtspdnningen (14 till 30 V DC) till ferminalerna 1 och 2.

Anslut sensorn till ferminalerna 5 och 6.

Anslut den analoga ufgangen och HART-signalen fill terminalerna 1 och 2.

Anslut den digitala ingangen for instdlining av transmittern i viloldge till ferminalerna 3
och 4.

6. Anslut den analoga ingdngen 4 ill 20 mA for tryckkompensering till terminalerna 7 och 8.

o~ wN -~

Definition av terminalerna finns pd ndsta sida.
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Definition av terminalerna Lysdiodernas funktion

@

>N odede

5678 4 ‘;k; 1 g
TB2
5 1678 4 13 Azr [ 1 E
TSM- | TSM- ouT- [Rour
Dota | oND A|n+|Am— DIn—|DIn+ HART ARTX |
1 Kopplingsplint TB2 1 Port: grénssnitt for service
2 Kopplingsplint TB1 t.ex. uppdatering av
programvara
2 Gron lysdiod
3 Rad lysdiod
Terminal Definition
B2 5 ISM-data Sensoringdng, se Kapitel “Stkerhet och avsedd anvéndning”
6 ISM-GND pd sidan 154.
7 Ain+ Analog ingdng 4 fill 20 mA (for tryckkompensering)
8 Ain—
TB1 4 DI- Digital ingdng (for instdlining av transmittern i viloltige)
3 DI+
2 Aout-, HART- | Elanslutning 14 till 30 V DC, analog utgéng och HART-signal
1 Aout+, HART+
Gron lysdiod Rod lysdiod Definition
X - Anvdndning korrekt
X X Fel
X Blinkande: Varning
0,5s: pd
0,5s:av
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Menystruktur

Device Setup

v v v v v v
Sensor Diagnostics & ; . Increment
Calibration® Senico Detailed Setup Review Set Date/Time aufoclave
[
v v v l v
pH/ORP Oxygen Conductivity/ « Device Info « Load
pH/pNa Resistivity « Test device Configuration®*
« Loop test *+ Measurement
« D/ATrim « Output Condition
+ HW Diagnostics « HART Info
« ISM Setup
« System
« Alarm Setup
v v v
* pH Process * Process Slope « Cond Process
« pH 1-Point « Process Offset « Cond 1-Point
* pH 2-Point + 1-Point Slope « Cond 2-Point
* ORP Process + 1-Point Offset * Resistiv. Process
+ ORP 1-Point * Ain calibration * Resistiv. 1-Point
* Verity « Verfy \R,E:'Sf;w‘ Z-point Sensor Calibration menu dependent on the connected sensor
**Load Configuration only for HART handheld terminal

Process variables

v

v

v

Process variable

Measurement chart| |Analog output chart
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6 Allmdinna instillningar

sV

M100-transmitfern konfigureras via ett konfigurations- eller resurshanteringsverkiyg, eller via
en handhdllen HART-terminal.

Krav: M100-fransmittern och sensorn har monferats och anslutits fill elen.

Konfigurations- eller resurshanteringsverktyg

(? Observera: DTM och konfigurationsverktyget PACTWare™ levereras pd CD-ROM.Du kan dven
ladda ned DTM p@ “www.mt.com/M100”,

1568

Information om steg 1 till 5 och steg 13 finns i dokumentationen fill verktyget.

A

N o

Installera konfigurationsverkiyget, t.ex. PACTWare™, eller resurshanteringsverktyget.

Installera DTM fill HART-gréinssnittet och DTM fill M100-fransmittern.

Uppdatera enhetskatalogen.

Skapa en anslutning. Kontrollera instdliningarna till COM-porten vid behov.

\ialj Sensor Type (Sensortyp).

Menysokvdg: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup

Ladda konfigurationen frén enheten.

Ange Tag (Tagg) och/eller Long Tag (LGng tagg).

Menysokvag: Device Sefup > Detailed Setup > HART Info

Ange Date (Datum) och Time (Tid). Stdll in tiden i 24-timmarsformat. Tidsformatet kan

infe &ndras. Menysokvdg: Device Sefup > Set Dafe/Time

Ange den analoga ufgangssignalens intervall.

Menysokvag: Defailed setup > Output Condition > Analog oufput > Range

— URV (Upper Range Value [Vdrde 6vre infervall]) och LRV (Lower Range Value [Vdrde
undre infervall]): Vdrdena kan dndras till aktuellt matomrade. Vérdena mdste ligga
inom sensorns matgranser.

— USL (Upper Sensor Limit [Ovre sensormétgrans]) och LSL (Lower Sensor Limit [Undre
sensormdigrdns]): Grénserna definieras av sensorn och kan infe dndras.


www.mt.com/M100

10. Definiera processvariablerna PV, SV, TV och @V

Menysokvdg: Device Setup > Defailed Setup > Measurements > Channel Setup

11. Kalibrera sensorn. Menysdkvdg: Device Sefup > Sensor Calibration
12. Utfor ytterligare instdliningar. Se bruksanvisningen for M100-fransmittern.
13. Lagra konfigurationen p& enheten.

Handhdllen HART-terminal

C? Observera: DD “008E8E7F0101.hhd” finns p& medfoljande CD-ROM. Du kan &ven ladda ned

2

DD pa “www.mt.com/M100”.

Information om steg 1 finns i dokumentationen till den handhdlina HART-ferminalen.

1.

Kontrollera om DD till M100-transmittern redan @r installerad pd den handhadlina HART-

terminalen. Installera DD vid behov.

Kommunikationen skapas automatiskt.

\ialj Sensor Type (Sensortyp).

Menysokvag: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup

Ladda konfigurationen frén enheten. Menysokvdg: Device Setup > Detailed Setup

Ange Tag (Tagg) och/eller Long Tag (Léng tagg).

Menysokvdg: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

Ange Date (Datum) och Time (Tid). Stdll in fiden i 24-timmarsformat. Tidsformatet kan

infe dndras. Menysokvag: Device Setup > Set Date/Time

Ange den analoga utgéngssignalens intervall.

Menysokvag: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

— URV (Upper Range Value [Vdrde Gvre intervall]) och LRV (Lower Range Value [Varde
undre infervall]): Vdrdena kan éndras till aktuellt métomrade. Vdrdena mdste ligga
inom sensorns matgranser.

— USL (Upper Sensor Limit [Ovre sensormditgrans]) och LSL (Lower Sensor Limit [Undre
sensormatgrans]): Granserna definieras av sensorn och kan infe éndras.
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8. Definiera processvariablerna PV, SV, TV och @V
Menysokvag: Device Sefup > Defailed Sefup > Measurements > Channel Sefup

9. Kalibrera sensorn. Menysokvag: Device Sefup > Sensor Calibration
10. Utfér ytterligare instdliningar. Se bruksanvisningen fér M100-transmittern.

Andra sensortyp
Krav: M100-transmittern och sensomn har monterats och anslutits fill elen.

Om du dndrar sensortyp, t.ex. dndrar kondukfivitetssensor till pH-sensor, ska du f6lja féljande
rutin:

1. Skapa en anslutning.

2. \dlj Sensor Setup (Sensorinstiillning).

Menysokvdg: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup
Starta “Sensor Setup” (Sensorinstdlining).

Vidlj den nya sensortypen f6r parametern Sensor Type (Sensortyp).

Ladda konfigurationen frn enheten.

Konfigurationen i konfigurationsverktyget eller i den handhdlina HART-terminalen
uppdateras. Om du har valt korrekt sensortyp, visas menyn “Verify” (Verifiera).

oo~ w



7 Sensorkalibrering
(SOKVAG: Device Setup/Sensor Calibration)

@ Observera: Beakfa foljande punkfer for att uppnd basta kalibreringsresultat. Ta grab-sample
s@ ndra sensorns matpunkt som mojligt. Mdt provet vid processtemperatur.

Sensorn kan kalibreras via “Process-", “1-point” (1-punkis-) eller “2-point” (2-punkis)kalibrering
med hjdlp av konfigurationsverkfyget, resurshanteringsverktyget eller den handhdlina HART-
ferminalen. Information om kalibreringsmetoderna finns i bruksanvisningen f6r M100-
fransmittern. Sensorn kan kalibreras via “1-point” (1-punkis-) eller “2-point” (2-punkis)kalibrering
med hjdlp av programvaran iSense. Se bruksanvisningen for iSense-programvaran.

Nar kalibrering pagdr ar det infe mojligt att paborja en ny kalibrering.

Sensorkalibreringsmeny
Information om kalibreringsmefoderna finns i Kapitel “Menystruktur” pd sidan 157.

Nar kalibreringen dr frdig finns foljande alternativ tillgéngliga:

o Adjust (Justera)
Kalibreringsvérdena godkénns och anvénds vid métningen. Dessufom sparas
kalibreringsvdrdena i kalibreringshistoriken.

 Calibrate (Kalibrera)
Kalibreringsvdrdena lagras i kalibreringshistoriken men kan infe anvéndas vid métning.
Kalibreringsvérdena frdn den senast utférda justeringen kan déremot anvéindas vid
mdtningen.

o Abort (Avbryt)
Kalibreringsvdrdena raderas.
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8 Underhall

Transmittern krdver inget underhdll.
Rengdr ytorna med mijuk fuktig frasa och torka forsiktigt av ytorna med torr trasa.

9 Kassering

Beakfa gdllande lokala och nationella bestimmelser vad géller kassering av “elekirisk och
elekironisk utrustning”.

Demontera transmitferns olika delar. Sortera delarna effer material och skicka dem fill &tervinning.
Material som inte kan Gtervinnas ska kasseras pd eft miljovanligt sat.

10 EU-forsiikran om dverensstimmelse

EU-forsdkran om 6verensstémmelse medféljer leveransen.

ISM dr eft registrerat varumérke som fillhdr Mettler Toledo- koncerneni Schweiz, Brasilien, USA,
Kina, EU, Sydkorea, Ryssland och Singapore.
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Tnsvasoiuy

Device Setup

v v v v v v
Sensor Diagnostics & ; . Increment
Calibration® Senico Detailed Setup Review Set Date/Time aufoclave
[
v v v l v
pH/ORP Oxygen Conductivity/ « Device Info « Load
pH/pNa Resistivity « Test device Configuration®*
« Loop test *+ Measurement
« D/ATrim « Output Condition
+ HW Diagnostics « HART Info
« ISM Setup
« System
« Alarm Setup
v v v
* pH Process * Process Slope « Cond Process
« pH 1-Point « Process Offset « Cond 1-Point
* pH 2-Point + 1-Point Slope « Cond 2-Point
* ORP Process + 1-Point Offset * Resistiv. Process
+ ORP 1-Point * Ain calibration * Resistiv. 1-Point
* Verity « Verfy \R,E:'Sf;w‘ Z-point Sensor Calibration menu dependent on the connected sensor
**Load Configuration only for HART handheld terminal

Process variables

v

v

v

Process variable

Measurement chart| |Analog output chart
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Ao muaAMaUaRaAai M100 Ik weiasilensivunan tATesienisaansaunIng
VTBHIUTIABULILININ HART

darvuaiiassu ArfaATemausainnes M100 uad wazaadniuszuulWinuas

a4 a o oA o A 1Y a v g
LATAINANITNIUUAATUTALATBINDNITAANITAUNTNE

= WHNELUR: DTV UAZLATDIHBNIITUUAAN PACTWare™ Hogunusudaiiliangas uanaint
ANUERIENNNTANSTINARA DTM HIUNIN “wwwmt.com/M100*

o o & = Z A a A A o '
AMUTUAUADUN 1 0N 5 LATTURDUN ISIﬂi‘ﬂ@WL@ﬂﬂ’ﬁﬂizﬂ@U‘ll@\‘lLﬂi@ﬂN@ﬂdﬂ@’V}

AARaLABaNITMUAAN [ PACTWare™ Yi3BLpaailansdanaauning
AR DTV @ WMFUBUABSLNT HART WA DTM S5 umenuadinmas M100
funnuAnmdangunend

a¥ansdensia AsaaaaUNsRIAwesA com nanuih

S R

\aan Sensor Type (Uszinnaaaiduitas)
L’KHWNLN‘L“}: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup

o

Inanmarivuaangnsol

7. 59e Tag (WAN) ¥3a/uaz Long Tag (WiAnena)
LAUNI9Y: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

8. 61967 Date () uaz Time (¥an) mananlugiuuy 24 Galus sUnunnanldansnsowfeuwasls
Lé’umqmg: Device Setup > Set Date/Time
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9. MUUATNATYNBANAZUIABN
Lﬁu’mdml&: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range
— URV (Upper Range Value-ﬁ"l"ﬁfN‘Llu) WAz LRV (Lower Range \’alue-ﬁ’l‘ﬁwd’w): ﬁh'immm
wiguuladldmudasnsindnilaqiu uazidesegndludaniamsiasaasduses
— USL (Upper Sensor Limit-TAaniniuine1iu) waz LSL (Lower Sensor Limit-Tasnfiaiduinasans):
Fnariarvuslaoduees wadldamansoaauuadls
10. s¥yUATULTAULRINTZLUIUNNT PV, SV, TV Laz QV
e b3 1: Device Setup > Detailed Setup > Measurements > Channel Setup

. Aeuiuiuine 1EUNIaLNL: Device Setup > Sensor Calibration
12. aufumeaeaisiian IsagiiAuusihmsldanudmiunsuadnmes Moo
13, dafiumstimvualufigunsnl

AIAAULLNNNT HART

7™ MMNELWR: DD “008ESETFO10Lhhd” Hagluukudiiiliinndan qudsanansanimilvan b lirknunig

“www.mt.com/M100”

amiu duneud 1" lUsagiitenaistszneuaesdnmauLUnnW HART

1. AIIREBLIN DD TBLAIBMIUARAASS M100 RARLTLuTaABu LN HART uAavEelsl
Finda Db vananilu

2. medamsazgnaiidiulassnlui

3. \aan Sensor Type (Uszinnuasidurgas)
Lf’ﬁquNLNL“}‘ Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup

4. nanmsrimvunAnangnsol ldwnnauy: Device Setup > Sensor Calibration

5. #aAn Tag (win) vi3e/uaz Long Tag (Wiinena)
L(ﬁwﬂNLNH: Device Setup > Detailed Setup > HART Info

6. 519A7 Date (Fui) uaz Time (aa) faanlugtluuy 24 Golue puuunalaianansoulasunlas
& LKHWNLNH: Device Setup > Set Date/Time
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9.

AvuAtNAIN e aNasUIAaN

Lé’umqmg: Detailed setup > Output Condition > Analog output > Range

— URV (Upper Range Valuc-ﬂlﬁ‘ﬁw'i_lu) WAz LRV (Lower Range Valuc-ﬁh‘ﬁwﬂl’]\i): ﬁ’]ﬁm’m’ﬁﬂ
wignladldmudasnisinanilagiu uazafesagmeludinninmsiadaeadumes

— USL (Upper Sensor Limit-1AanriaLfuinasuw) uaz LSL (Lower Sensor Limit-Iaandnifuimasang):
Ansiarvuslaodue waliaansonfeuudladld

sryAUsALY8INITLIUNNT PV, SV, TV LAz QV

Lﬁuwmwk‘l: Device Setup > Detailed Setup > Measurements > Channel Setup

sauieuduaef L’XuVINLWé: Device Setup > Sensor Calibration

10. Auflunsaeaiain Wsagfiduuzinisldaudmiunsuadinmas Moo

Lﬂaﬂuﬂi%nw’umwumm
mfamvmmmmmu WﬂWQLﬂiﬂQﬂT’TuﬂNWLﬂ@T M100 LL@'J LLﬂvW@L’HWﬂUTwUUiWW’WLL@’J

vnanulasulssnnieaduaes iy dumesdnsnnhliti duduees pnldsafimms
Funousielui

@ o~ w®

afamsidenna

\d@an Sensor Setup (NsAIALEULTas)
L’guWNLN‘Lé: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup

(S5 Sensor Setup (N7AIANLTULTDT)

o . Ce o s o .
Wwendszinnidwaaslmaidmiumisiiines Sensor Type (Uszinnaasduidad)
Inanmsivuanangnsol

mmwummﬂumimu@mamvmmmmfa‘lwuqmmmuwrwm H/\RTVI,NT‘LIH’T?@‘ULE‘]IFI winad
m@nﬂi“mwmummmmmm LY Verify (ﬂuﬂu) ’ﬂ”ﬂﬁ"?ﬂﬂ‘ﬂu
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(4§WN9: Device setup / Sensor Calibration (N3AANgUnsnyMaeLinLGuad)

- nanenug: LW@Nﬂﬂﬁiﬂ’a‘]_lmﬁ‘]_lﬂiyu'luﬂﬁﬁ?ﬁﬁﬁﬁm ThlfiRmulsziaud Aysellil e
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* Adjust (15umq)
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o Abort (aINLAN)
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EE: REREEEEEERNRERES.

M100 TBERFMBANHEENEWAR (MESEAANR) &R “REREE
B ERACEIEMR R, #ITRE. EE. FEilmER.

Tl N B BURISEF TREL CRIER(EIERT, B AUETRERRIEM. IRE L
“BOEIREER PREAARAEE, BSURERERBE (HTXEH) .
BERPBRET X THUREOFAESR.

M100 ZEikes REE R R & 18 M A BT BRI & A R iRE.

EEMiE

M100 DR iR —H AT AMMER 2 LHI35iXeE, A& HART BifGES. M100
RPEE. £24%, BT pH/ORP. BEXMABREMNEMNTER. ZKEENERS
ISM® & R%ES .

M100 Z5iX 38 2 A e AT A AR 3ERA 1R B R X g AT iR it AR 88

M100 SHFEFIEIES

4 M100/2H DR
ISM

pH/ORP .

pH/pNa .

@.—E'rz 4-e 0

R EAMBE ppm / ppb / RE eD/eD/eD
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2) THORNTON fER:3%



2 BARSHPMESEER
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3 R
M100 DR X #EIES 35 mm BEEH RS
REEIFEN “BRIERBPE .

4 HSERE

Cr % ERSERIRRESLXANEER.

KRR,

HEBE (14 Z30VDC) H#EFiHF 15712,
LA F 5 71 6.

B AN HART (FEEEERF 1/ 2.

BRATHREERLT “RiF" RENBFHHERZRT 3 4.
HRATEAMEREIMANGES 4 Z20mA EEEHRF 7508,
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Device Setup

v v v v v v
Sensor Diagnostics & ; . Increment
Calibration® Senico Detailed Setup Review Set Date/Time aufoclave
[
v v v l v
pH/ORP Oxygen Conductivity/ « Device Info « Load
pH/pNa Resistivity « Test device Configuration®*
« Loop test *+ Measurement
« D/ATrim « Output Condition
+ HW Diagnostics « HART Info
« ISM Setup
« System
« Alarm Setup
v v v
* pH Process * Process Slope « Cond Process
« pH 1-Point « Process Offset « Cond 1-Point
* pH 2-Point + 1-Point Slope « Cond 2-Point
* ORP Process + 1-Point Offset * Resistiv. Process
+ ORP 1-Point * Ain calibration * Resistiv. 1-Point
* Verity « Verfy \R,E:'Sf;w‘ Z-point Sensor Calibration menu dependent on the connected sensor
**Load Configuration only for HART handheld terminal

Process variables

v

v

v

Process variable

Measurement chart| |Analog output chart
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HIR: M100 EREMERFERE, AEEMRSER.
EETAfHA~EETR

(G iEE: DM MEETH PACTWare™ SFREMAILRN. EATLUBRME “www.
mt.com/M100” T DTM.

XFER1ELSR S FLR 13, SR TEBRNM.

o LN~

o

REMETE, 30 PACTWare™ HEX~EETH,

R4 HART HE A DTM IR M100 223588 A DTM.

BIREER.

BiiEE. MBRE, wE COMimaRE.

JEFE Sensor Type (f&REEFHH) .

SEE {2 Defailed Setup > Measurements > Channel Sefup > Sensor Setupo

NEEMBEE

i%E Tag (#Rid) =i/F0 Long Tag (H¢4Fid) -

B2 Device Setup > Defailed Setup > HART Info

iZE Date (HHA) #0Time (RHE) o KA 24 /NEEXIRERT . A5 ECIRTE

8o SKEEETE: Device Setup > Set Date/Time

REENHHESEE

3R BETE: Defailed sefup > Output Condition > Analog output > Range

—URV (Upper Range Value/&£#2 LFR{E) #0 LRV (Lower Range Value/Z 32 TER
%?ﬁ ::?ﬂﬁT*ﬁ?Eé AT EETEEHITER. EXEENAEERFNE

- USL (Upper Sensor Limit/f& %28 LFR{E) #0 LSL (Lower Sensor Limit/&/&%#§ TR
) : REHEEREL, FRER.


www.mt.com/M100
www.mt.com/M100

10. EXMIEEE PV, SV. V5 Qv
FH PR Device Setup > Detailed Setup > Measurements > Channel Sefup
11, RAEERES. FHEMKE: Device Setup > Sensor Calibration
12. BT —$H1RE. iESH M100 X8 “RIERAH"
13. REREHRE.

HARTF HH£5 1%

(— #£E: DD "008EBE7FO101.hhd” H-FHEMMNLEN. HEF BT ME “www.
mt.com/M100" <% DD.

BEREE 1, BB HART FHELIHE K.

1. REMI00EXBMDDRBFEAREEHARTF LI L. WELE, BRE
DD
2. BRAHEL.
3. EFF Sensor Type (fERERRER) .
KB ETE: Detailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setup.
4, NigEMBFEE. FKEKE: Device Setup > Defailed Setup
5. iZE Tag (#5i2) Z/FA Long Tag (HK#FIE) o
3L E 12 Device Setup > Detailed Setup > HART Info
6. iZE Date (HHA) F0Time (B4E) o RA 24 NHHEXIZEMNE. FFEZRE
. FEPEIZ: Device Setup > Set Date/Time
7. REENHHESTERE
SREKE: Detailed seTup > Output Condition > Analog output > Range
—URV (Upper Range Value/Z#2 E[R{E) F7 LRV (Lower Range Value/2 32 TR
%)ﬁ :;‘éﬁlﬁ—ﬁﬂiﬁé AINEEEEHITER. BXLENREERENE
—USL (Upper Sensor Limit/f& %5 EFR{E) #0 LSL (Lower Sensor Limit/f&/&ka% TR
&) : REHERBENL, FMEES.
8. ENTIRETEPV. SV. V5 Qv
3K PR4Z: Device Sefup > Detailed Setup > Measurements > Channel Setup
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9.

KIEERES. B PK12: Device Setup > Sensor Calibration

10. fUTH—HIRE. HSE M100 Zikas “BIERAS" .

Eefe AR
AIfR: M100 BERFEERR[ER, FFRALBEER.

MREEERREE, G BESRERFEZCA pH ERHF, WHITHT

g

1.
2.

I o

By &,

i%$% Sensor Setup (fEREERIZE) .

3 E PR Defailed Setup > Measurements > Channel Setup > Sensor Setupo

Fri& Sensor Setup (fEEEZRIRE)

7 Sensor Type (f¥EEZRAR) SEAFEIAERRER,

Mg MEERE .

B ETHS HART FHAREEEEH. NRECEBRERNERSEERE, NS
BR Verify” (38) .
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(#&7%: Device setup/Sensor Calibration)

Cr 8 ARBREIEERR, FETFUT/LR. BHRENERZRATERIE
ERBHNNES. WEKREEATIREE—H.

BERETE. AEEETASE HART FH4&H, BAIMR A Process” (318) .
“1-Point” (1 &) Z"2-Point’ (2 &) KEFHEHITEREKE. BRRERZE,
ES M100 TS “BIERBB" o BT iSense M, BRI 1-Point” (1
&) "2-Point” (2 |) KEFEIMERBHITRIME. ESF iSense 4 “#R1EHR

BHE" .
ERELET, TERIEAMKE.
fEREBRBUMER S

BEREFZ®, BSRABITINN “RREH" —F.
BREBEZE, THRETA4HEA:

o Adjust (iF¥)
MEFXAFARAEE. I, RESBEREERERLIEERN.

o Calibrate (#iE)
KEEEHTRERLIERP, UMEEE, EEFRSBATUE. BiX AExE
ERSHNREETE—S ATIE.

o Abort (FhRIE)
KRAEEHER.
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